Drehflugeltyp neu

Schwenkantrieb
GehausegroéBen: 50, 63, 80, 100

Kompakte Signalgeber der Serie D-M9
konnen direkt montiert werden

ignalgeber D-M

Option rostfreier Stahl . Montage
Spezialschraube - R N
Innensechskant- Direktmontage | =

GroéBe: 50, 63, 80, 100

schraube

Montageplatte <l
(vom Kunden bereitzustellen) )/ ‘L”"J
Zwei Anschlusspositionen ssitlicher Anschiuss :

(seitlich und axial) stehen FuBbefestigung

zur Auswahl.

axialer
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Schwenkantrieb Drehfliigeltyp serie CRB1

Grundausfiihrung _
serie CRB1

Variantenubersicht

Medium ‘ Druckluft
GroBe ‘ 50 63 80 100
Drehfliigelantrieb g Zt‘;:‘::gr';'ree'::’ug:e'f:;:::b s D s D s D ) D
- 56 658 .8 59 859 .8 586 858 . 98 59 _.85% .9
Anschlusspo- (sf;"che'A"s"h'"ss 52 5252 82|52 8252582 52 53 5282\ 52 52 52 53
CLED axialer Anschluss (E) 3¢ S 58 52 58 %8 58 %8 T8 %238 %2 F2 5252 52
g < 9%« < | P < 2« < %< < %< < | P < 2« <
90° e e e e e e e e e e e e e e o
3 180° } o o e o o o o o
_ _g 270° } o o - o o o o
g,e 100° @ 6 e e 00 00 0000 0 e
o [ Eg 190° s o o o o o o
B 280° } o o e o o o oo
afiimng| dUrchgehendeWele W |- @00 @ 0 ¢ ¢ 0 ¢ ¢ ¢ ¢ 0 0 ¢ ¢
Dampfung\ Dampfscheibe } e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
- Grundausfuhrung }O 0 0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
% mit Signalgeber } e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ 0 o
% mit Steckverbindungen } e O 0 ¢
_E Reinraumserie 10- } | S S S S R S e
= kupfer- und fluorfrei 20- } e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ 0 ¢ 0
E Montage‘ mit FuBbefestigung L } e O O ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o oo o o
Material‘ rostfreier Stahl } e 0 0 0 0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ oo o o o
- iy ) | ® ® @ @ 0 @ ¢ 0 00 00 ¢ o0 oo
. %% SR e Z /e 0 9 0 ¢ 000 0000 0000
5 ggg e B e e e e e e e e e e e e e S S
W 2T W K e e 0 0000 0000 0000
% gﬁm Einfache Wele mit S| e e e ¢ ¢ 0 00 ¢ 000 00 0o
o ég einfache, runde Welle T } 00000 0 0 0 0 0 ¢ ¢ o o o
4: Aufraeengen X 99090006006 00090 090900
- Wellenbauform } * 0 ¢ ¢ ¢ ¢ 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
o Schwenkoption } e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ 0 0 o
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Drehflugeltyp
Schwenkantrieb

Serie CRB1

roBe: 50, 63, 80, 100

Bestellschliissel

Grundausfiihrung CRB1 |B V|V 8|O - 9|0 ? | |
GISTCIECES CDRB1/B|W(80-190|(S|| [-|IM9B||L| |-

— |
mit Signalgeber GroBe
(mit Signalgebereinheit und .
eingebautem Magnet) 50 Bestelloptionen bzw.
= Siehe Seite 26, wenn die Signalgebereinheit 63 Anschlussgewinde
getrennt bendtigt wird. 80 Siehe Seiten 15 bis 17, 24 und 25
100 fur néhere Angaben zu den
Wellenausfiihrung ® Be;te”"p“"”e”'
W  |durchgehende Welle (| Welle mit Passfeder & vier Anfré — ¢
[ |durchgehende Welle (lange Welle mit Passfeder & vier Anfrasungen)| < 5
Montage Schwenkwinkel ® -XN: NPT
B | Grundausfuhrung Klassifizierung | Symbol |einfacher Drehfigelantrieb | doppeter Drehfiigelanrieh * Die Kombination mit Bestelloptionen
L | FuBbefestigung E 90 90° 90° ist nicht erhaltlich.
Siehe Tabelle (1), wenn 3 180 180 — i
die FuBbefestigung » |270 | 270° — ® Anzahl Signalgeber
getrennt bendtigt wird. .E 100 100° 100° S 1 Stk.*
Tabelle (1): Bestell-N g5 (190 190 = = 2 Stk
abelle ( ) estell-nr. ® | 280 280° - # S: Ein rechtsgéngiger Signalgeber
FuBbefestigung .. . ist im Lieferumfang enthalten.
Modell Bestell-Nr. Drehfliigelantrieb ## —: Ein rechtsgéngiger und ein
CRB1LW50 P411020-5 S | einfacher Drehfliigelantrieb linksgangiger Signalgeber sind
CRB1LW63 P411030-5 D | doppelter Drehfligelantrieb im Lieferumfang enthalten.
CRB1LW80 P411040-5 o Elektrischer Eingang/
Druckluftanschluss-Position ® o
CRB1LW100 | P411050-5 uckluftanschluss-Positio Anschlusskabellange

— | Anschluss seitlich
E axialer Anschluss

— | eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0,5 m
M | eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 1 m
Signalgebere L | eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m
CN

—_ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) Stecker/ohne Anschlusskabel

M Mit Halter fur D-M9 Signalgeber, ohne C [Stecker/Anschlusskabel: 0,5 m
CL | Stecker/Anschlusskabel: 3 m

Signalgeber (eingebauter Magnet)

* Stecker sind nur fir R73, R80, T79 erhaltlich.

«x Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker
D-LCO05: Anschlusskabellange 0,5 m
D-LC30: Anschlusskabellange 3 m
D-LC50: Anschlusskabellange 5 m

x Verwendbare Signalgebermodelle siehe
nachstehende Tabelle.

«x Der Arbeitsbereich und die Hysterese des
D-M90O unterscheiden sich von denen
anderer Signalgeber. Siehe Seite 26 fur
né&here Angaben.

Verwendbare Signalgeberisiehe Leitfaden fiir Signalgeber fiir nahere Angaben zu Signalgebern.

Aus-  (Sonder-| Elektrischer g Verdrahtung Betriebsspannung SIIE i Anschluss- Anschiusskabellange [m]} vorver- -
fihrung [funkion| Eingang | £ | (Ausgang) dell kabelart o) | S | 8l BIENERT| AnkeEe e
= DC AC senkrecht| gerade (=) (M) | (L) | (Z) | (N) | Stecker
3-Draht (NPN) 5V, M9NV | M9N ® & 0| O | — ©) Micconler
3-Draht (PNP) 12V M9PV | MOP ® & e | O — ©)
elekironischer eingegossene . 2-Draht 12V M9BV | M9B ® & 0| O — O —
Sgnlgeber | Kabel | ja |3-Draht (NPN) 5V, — = S79 | . — ® | — | 0| O | — O To—
3-Draht (PNP) 12V — |s7P ‘;'Z:Tflzrc‘f]' e —_|e[O|—| © Relais
Stocker 2ot |2*V] 12v — ;7,30 IeistL:)r;?ska- : — : 2 ; S — | sps
eingegossene Kabel| . 100 V — R73 ® | — | 0| O | —
Reed- | _ [ Stecker || ~ — — |R73C o —e[o[0| | —
Schalter eingeqossene Kabel| . 48V,100V| 100V = R80 ® — |0 | O | — Mikrocontroller
Stecker | 0" — |max.24V| — | R80C DEEIED —
x Symbole fir Anschlusskabelldnge: 0,5 m ------ — Beispiel: R73C = Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,O“ werden auf Bestellung gefertigt.
3m ... L Beispiel: R73CL

- Z Beispiel: R73CZ
N Beispiel: R73CN

O
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Drehfligeltyp .
Schwenkantrieb Serie CR B 1

Technische Daten

@ Hohe Betriebssicherheit und lange

GroBe 50 63 80 100 50 63 80 100
Lebensdauer. — | | | - .| | | . .| =
D E t n W..Izla or 2ur Dam f n Drehfliigelantrieb einfacher Drehflligelantrieb (S) doppelter Drehfliigelantrieb (D) om
ér Einsaiz von Waiziager zur Lamprung o Tstandara 90° 74, 180°°%, 270°7 90°°; S
der Schub- und Radialbelastung verbessert | winkel  [seisana 100°% 190°2. 2807 1007
die Zuverlassigkeit und Lebensdauer. Medium Druckluft (ungest)
, . . Prifdruck 1,5 MPa »
@ Das Schwenkantriebsgehause kann direkt [Umgebungs- und . E:
Medient t 5 bis 60 °C (]
montiert werden SCETETperE 2
' max. Betriebsdruck 1,0 MPa 7]
. . - min. Betriebsdruck 0,15 MPa 2
o
b zw.el Anscmussposmonen (seItIICh und Schwenkzeit-Einstellbereich 0,1 bis 1 s/90° £
axial) stehen zur Auswahl. aulissige kinetische Energie| 0,082 J | 0,12J | 0,398 J | 0,6J |0,112J] 0,16J | 0,544 | 08114 | L2
Welln- f:"f;:fe'{ist 245N | 390N | 490N | 588N | 245N | 390N | 490N | 588 N §
belastung | 7 issige Schublast | 196 N | 340N | 490N | 539N | 196N | 340N | 490N | 539N 2
<%
Lager Walzlager o
Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss .g
Anschiuss | seftiicher Anschiuss 1/8 1/4 1/8 1/4 @
GroBe: 80 GroBe | axialer Anschluss 1/8 1/4 1/8 1/4
Montage Grundausfiihrung, FuBbefestigung dL,
25
oI
=<
Volumen S5
o€
m’ | &
. Schwenk- einfacher Drehflligelantrieb (S) doppelter Drehfliigelantrieb (D)
- Klassifizierung )
GroBe: 63 winkel 50 63 80 100 50 63 80 100
90° 30 70 88 186 48 98 136 272
Standard 180° 49 94 138 281 — — — —
270° 66 118 188 376 —_ —_ — —
Symbol
100° 32 73 93 197 52 104 146 294
Semi- >
Standard 190 51 97 143 292 — —_ —_ —_
280° 68 121 193 387 — — — —
Einzelheiten zu Antrieben mit Signalgebern Gewicht
finden Sie auf den Seiten 26 bis 28. ]
A Schwenk- | einfacher Drehfliigelantrieb (S) doppelter Drehfliigelantrieb (D)
ode ;
- Signalgebereinheit und Signalgeberblock winkel 50 63 80 100 50 63 80 100
- Betriebsbereich und Hysterese 90° | 810 | 1365 | 2070 | 3990 | 830 | 1410 | 2120 | 4150
- Anderung der Signalgeber-Schaltposition -
. Signalgebermontage 180 790 | 1330 | 2010 | 3880 | — — — —
- Einstellung des Signalgebers Schwenk- 270° 770 1290 | 1950 | 3760 — — — —
antriebsgenéuse|  100° 808 | 1360 | 2065 | 3980 | 822 | 1400 | 2100 | 4100
190° 788 1325 2005 3870 —_ — — —
Malgldee‘rU (Bsesteéloptionen 280° 766 1285 1940 3735 — — — —
0 | iehe Seiten 15 bis 17 und 24 bis Signalgebereinheit +
25 fiir nahere Angaben.) 2 Signalgeber 65 85 95 165 65 85 95 165
Symbol Beschreibung FuBbefestigung 384 785 993 | 1722 | 384 785 993 | 1722
XAT1 bis XA24 | Wellenausfiihrung
XCH1 zusatzlicher Anschluss .
- _ Bestell-Nr. Befestigungselement
XC4 Anderung des Schwenkwinkels ——
XC5 Anderung des Schwenkwinkels
XC6 | Anderung des Schwenkwinkel Modell Bestell-Nr. Beschreibun
nderung des Schwenkwinkels Grundausfiihrung mit Signalgeber FuBbefestigung E
XC7 Wellenenden getauscht
d 9 : CRB1LW50 CDRB1LW50 P411020-5 . 2 FuBbefestigungen
XC26 Anderung des Schwenkwinkels CRB1LW63 CDRB1LW63 P411030-5 . 8 Befestigungsschrauben
XC27 Anderung des Schwenkwinkelbereichs CRB1LWS80 CDRB1LWS80 P411040-5 - 8 Befestigungsmuttern
und der Schwenkrichtung CRB1LW100 CDRB1LW100 P411050-5 - 8 Unterlegscheiben
XC30 Fluor-Schmierfett « Siehe Seite 12 fir genaue Abmessungen.
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Serie CRB1

Effektive Leistung

GroBe: 50 GroBe: 63 GroéBe: 80 GroéBe: 100
T I O O I A R 8oL 4
R N
25 SOl==m = =T =T-9- """~ "r-T"77 : 150
L T T T B S S| i T
T £ 50 0 00000 y4 o T i E
Z 20 ] [ Sy Sy i Ry M 2 60} + z
= = [ [ AR = | =
£ £ Y i Y £ I £
£ E I b I E < £ 100
% 15| 1 % 30[- -1 - -r-1 - -F-r-Toaq % | %
5 5 T i i 5 40 | s
8 g 20 00 &5 8 ! 8
] ] ] A_1_1 S
g 0 g it i 2 1|3
2 2 T ' ' £ | £ 50p
@ @ o [ 1 o | o
' T ' 20 T o
5| - 10|--i- - For-T-ad !
i |
d 1 1 1 T
Vo i I |
1 1 1 1 | ] 0
l:G 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 % 02 04 06 08 10 o 02 04 06 08 10
Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa] | Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa]

Passfederposition und Schwenkwinkelbereich

(Draufsicht von der langen Wellenseite)
Die Passfederposition der folgenden Abbildungen zeigen die mittlere

Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A oder B.

einfacher Drehflugelantrieb doppelter Drehfligelantrieb
90° 180° 270° 90°
) hwenkber, . chwenkberg;,
erschWenkberg sedersC Srejp, et 1o,
Q,ga%\zd A Yo . S & Q%Bc“\a ﬁg)ow . Passfeder
g 5 5
- Passfeder Passfeder o?a
° Passfeder §
S £
2
c S _
& £
k)
E
%
4
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B
100° 190° 280° 100°
chwenkberg nwenkbere,
Qbs%\e‘\e(e o) 0 'bes\zﬁeﬁc efevc/, ,@0 'b%s\egexschwenkbere,b /79& < Passfeder
o 5 o, $
o S
° - > o7 5 Passfeder Passfeder é\
] ) D Passfeder 3
2 N KOTRIX S
5 P QY E -
Pt (nl SOV - g
= &) ] =
5 N2 %)
2] A %
g
Anschluss A Anschluss E
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B

Direktmontage des Gehauses

4 Schrauben

Referenz-SchraubengréBe

GroBe L Schraube
50 48 M 6
63 52 M 8
80 60 M 8

100 80 M10




Drehfligeltyp .
Schwenkantrieb Serie CR B 1

mit Steckverbindungen Reinraumserie
CRB1 WS5OF — | Schwenkvinkel | | Dretfigetyp || Anschiussposition]| 10 — CRB1BW [GroBe|—| Schwenkwinkel |[brettigeyp | [Anschiussposition] =
mit Steckverbindungen Reinraumserie, mit Entliiftungsanschluss S
Die Steckverbindungen erleichtern die Verschlauchungsarbeit und Dank einer doppelten Dichtungskonstruktion der Antriebswelle dieser
verringern den Einbauraum. Serie kann die Serie in Reinrdumen der Klasse 100 eingesetzt werden, da @
die Abluft Uber die Entliftungsanschlisse direkt auf die AuBenseite der ©
Reinraumumgebung abgeben wird. 8
Technische Daten Technische Daten ‘Z"
Drehfligelantrieb einfacher Drehfliigelantrieb | doppelter Drehfliigelantrieb Drehflugelantrieb einfacher / doppelter Drehfligelantrieb g—
BaugroBe 50 BaugroBe 50 63 n
Betriebsdruckbereich [MPa] 0,15 bis 1,0 Betriebsdruckbereich [MPa] 0,15 bis 1,0 c
Geschwindigkeitsregelbereich [s/90°] 0,1 bis 1 Geschwindigkeitsregelbereich [s/90°] 0,1 bis 1 g
Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss :§.
Verschlauchung mit Steckverbindungen Verschlauchung mit Einschraubverbindung E
Montage Grundausflihrung, FuBbefestigung GroBe Entliftungsanschluss M5 x 0,8 §
Varianten Grundausflihrung mit Signalgeber Montage Grundausfiihrung
Varianten Grundausfihrung mit Signalgeber q% o
verwendbare Schlauche und GréBe zulissige kinetische Energie 0,029 J 0,042 J @ g
verwendb. Schlauch-AuBen-/Innen-@ [mm] 06/04 T‘::s g
verwendbares Schlauchmaterial | Polyamid, Soft-Polyamid, Polyurethan .‘%’E

Siehe Seite 13 flr AuBenabmessungen.

M5 x 0,8
Entliftungs-
anschluss

M5 x 0,8

Entliftungs-
anschluss

Die innere Konstruktion der oberen Abbildung zeigt einen einfachen Drehfligelantrieb

O
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Serie CRB1

Option rostfreier Stahl

CDRB1| Montage |W| GroBe |—|Schwenkwinkel ||Drehfliigeltyp ||Anschlussposition | S

Signalgeber

— Grundausfiihrung

D mit Signalgeber (mit Signalgebereinheit)

Technische Daten

Drehfliigelantrieb

einfacher / doppelter Drehfligelantrieb

[s/90°]

BaugroBen 50 | 63 | 80 | 100
Betriebsdruckbereich [MPa] 0,15 bis 1,0
Geschwindigkeitsregelbereich 0.1 bis 1

Anschlussposition

seitlicher oder axialer Anschluss

Verschlauchung

mit Einschraubverbindung

Montage

Grundausfiihrung, FuBbefestigung

Varianten

Grundausfihrung mit Signalgeber

zulassige kinetische Energie

0,029 J \ 0,042 J \ 0,142 J \ 0,212J

O
2

Option rostfreier Stahl

@
@ ]

®/

rostfreie Teile

Beschreibung

Drehfliigelwelle

Innensechskantschraube

WIN | =

Spezialschraube

4 Passfeder

* Nicht als Einzelteil lieferbar.



Drehfligeltyp .
Schwenkantrieb Serie CR B 1

Schwenkantrieb: Austauschbare Welle

Eine Welle kann durch eine andere Wellenausfiihrung ersetzt werden; dies gilt nicht fir die Standardausfiihrung (W).

+Nahere Angaben finden Sie auf den Seiten 18 bis 25.

J K S T X Y z

Passfeder Passfeder

—
ohne Signalgeber [e¢i3{:3]:} | GroBe | -_ |Schwenkwinke| || Drehfliigeltyp ||Anschlussposition |— | Bestelloptionen E
! &)
. . Bestelloptionen
Wellenausfiihrung 3
Symbol Beschreibung
J d““’hgigznfj\;’;’gﬁrﬂ'a;‘gf Welle XA31 bis XA60 Wellenausfiihrung
K durchaehend 3 Wall XC1 zusétzlicher Anschluss %
urchgenende, funde Tiete XC4 Anderung des Schwenkwinkels s
S Einfache Welle mit Passfeder R ; [}
T fach 46 Woll XC5 Anderung des Schwenkwinkels o
___elmache, runde Te'e XC6 Anderung des Schwenkwinkels n
X | einfache Welle mit 4 Anfrdsungen XC7 Wellenenden getauscht o
Y | durchgehende Welle mit Passfeder XC26 Anderung des Schwenkwinkels g—
Z_| durchgehende Welle mit 4 Anfrasungen Anderung des Schwenkwinkelbereichs 7
Xca7 und der Schwenkrichtung

XC30 Fluor-Schmierfett S
c
=
=
o
o
°
e
7]
Q
m

!

[a] (=] ! o o [a]
Ll Ll i Mo | Ll Mo

\ | \ | [ ! I \ \ l | “L’o

[] [ ] [] [ ] ] ] [] [ ] [] L1 O ] Q
ol O DO 1 o M e O® O o
: < c
O 81'o Ble o SR ole SO o)
I m e mn Jjmn) ‘ o€E

\ | \ [ L[ 1 [ (7

el
o [a]
Passfeder,

[mm]
GroBe C D
50 19,5 39,5
63 21 45
80 23,5 53,5
100 30 65

Anm.) Abmessungen und Toleranz der Welle und der Passfedernut entsprechen dem Standard.

mit Signalgebermagnet [{odolz{:31:=} | Gréﬂe| —|Schwenkwinke| ||Drehf|ﬁgeltyp ”Anschlussposition |— | Bestelloptionen

|
mit SignalgebermagnetT . Bestelloptionen
Symbol Beschreibung
.. XA31 bis XA60| Wellenausfiihrung
Wellenausfiihrung XC1 zusétzlicher Anschluss
durchgehende Welle (lange Welle XC4 Anderung des Schwenkwinkels
und 4 Anfrésungen) XC5 Anderung des Schwenkwinkels
Z | durchgehende Welle mit 4 Anfrdsungen XC6 Anderung des Schwenkwinkels
XC7 Wellenenden getauscht
g = XC26 Anderung des Schwenkwinkels
XC2T | s
[a) XC30 Fluor-Schmierfett
i J_Eg (&) Die obigen Optionen kénnen nicht gewéahlt werden, wenn
‘ . . ‘ ‘ ; [ das Produlkt mit S[gnalgeber be_stellt wirq. Nahere
Angaben finden Sie auf den Seiten 18 bis 25.
R 910 [mm]
O © ole GréBe (o D
/A VAR 50 19,5 39,5
= = = 63 21 45
{ } 80 23,5 53,5
{ 100 30 65
Anm.) Abmessungen und Toleranz der Welle und der Passfedernut
entsprechen dem Standard.

Z;SVC 8



Serie CRB1

Konstruktion

Grundausfiihru N (Die Passfederposition der folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition.)

(lange Wellenseite)

/

Rty

e\

— -
|
ﬂ{;\nschluss B

(kurze Wellenseite)

Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Anm.
1 Gehause (A) Aluminiumlegierung lackiert
2 | Gehause (B) Aluminiumlegierung lackiert
3 | Drehfligelwelle Kohlenstoffstahl:
4 | Anschlag Aluminiumlegierung
5 |Anschlag Kunststoff fur 90°
6 | Anschlag Kunststoff fur 180° O
7 |Lager Lagerstahl
8 Innensechskantschraube | Chrom-Molybdén-
(mit Unterlegscheibe) Stahl
9 | Spezialschraube Chrom-Molybdé&n-Stahl
10 | Passfeder Kohlenstoffstahl CB)
11 | O-Ring NBR
12 | O-Ring NBR Spezial O-Ring Anschuss A
13 | Absperrdichtung NBR Spezialdichtung
14 | Haltegummi NBR

+ Nicht als Einzelteil lieferbar.

= Bei der Ausfilhrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb ist das Material Chrom-Molybdén-Stahl.

Anschluss A J

'y Anschluss B

fiir 270° (Draufsicht von der langen Wellenseite) fiir 180° (Draufsicht von der langen Wellenseite)
einfacher Drehfliigelantrieb einfacher Drehfliigelantrieb

mit Signalgeber
(Die Passfedern der folgenden Abbildung zeigen den Schwenkantrieb fir 180° bei
druckbeaufschlagtem Anschluss A.)

Anschluss A

Signalgeber

Anschluss A

Anschluss B

Anschluss B

I

@

@

~
Z

@I

fiir 90° (Draufsicht von der langen Wellenseite)
einfacher Drehfliigelantrieb

Anschluss A //

fiir 90° (Draufsicht von der langen Wellenseite)
doppelter Drehfliigelantrieb

Stiickliste

Pos. Beschreibung Material Anm.
1 Deckel (A) Kunststoff
2 | Deckel (B) Kunststoff
3 | Magnethalter Kunststoff
4 | Halteblock rostfreier Stahl
5 | Signalgeberblock (A) Kunststoff
6 | Signalgeberblock (B) Kunststoff
7 | Magnet —
8 | Anschlag rostfreier Stahl
9 | Gummikappe NBR
10 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
11 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
12 Kreuzschlitzschraube | Chrom-Molybdén-Stahl | fir GréBe 50, 63, 80

Innensechskantschraube | Chrom-Molybdan-Stahl | fur Gré3e 100

13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
14 | Signalgeber-Halter rostfreier Stahl

= Nicht als Einzelteil lieferbar. Bitte die gesamte Einheit bestellen. (Siehe Seite 26.)
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Drehfligeltyp .
Schwenkantrieb Serie CR B 1

BaugréBen: 50, 63, 80, 100

einfacher Drehfliigelantrieb / doppelter Drehfliigelantrieb

CRB1BWO-CJS/D
<Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss>

CRBH1

Anschluss A N2 Anschluss B

Bestelloptionen || Simple Specials

6xQ
oS . .
OF axialer Anschluss (Anschlussposition):
L CRB1BWDO-CJSE, CRB1BWO-CIDE
!l @ E1
£
§ Anschluss B * \
2 Anschluss B =
& a 28§
[
S O
‘—“ c
o ‘ % Wenn Anschluss B des Gehauses (B) c g
s " bearbeitet ist, wird der Anschluss mit Rc 1/8 2
Gehduse (B) (%2
€§ j —=l — % verschlossen.
N N
= L @ |
) . Gehause (4) @z@
2xR_[—]
Anschluss A ‘ 1 o ‘
T%L\ | °°
©
¢ OH
Q E1
Passfederabmessungen [mm]
Passfeder- ] 2
abmessungen
L h
GroBe b (h9) h (h9) L
50 478,030 478‘030 20
63 5—3.030 5—8‘030 25
80 5—3,030 5—8,030 36
1 00 7—3,036 7—8036 40
[mm]
arone|A1|A2|B|c|D| E' | B2 | FlGgiylglk|L m|Melms|Ni[N2[P| @ [Rls|[T|u|v|w|/x|Y|zZ
(©6) | (h9) | (h9) )
50 | 67| 78| 70[19,5(39,5[12300% | 11,90 045 |25.00s:| 3 | 10| 13| 5 [13,5/ 26 | 18|21 | 14|18 |50 T“i"e?e“g 1/8/60 | R6 | 11 |34 | 66 | 46 [5,5]6,5
63 | 82| 98|8021 (45 [1500% |14,9.00,5|2850s| 3 |12 14| 5 | 17 | 29 |22 |27 |15 |25 | 60 Ml'?e)f(e11%5 1/8| 75 r7,5| 14 |39 (83|52 | 8 | 9
80 | 95(110| 90[23,553,5 (17051 1690043 | 3050s,| 3 | 13| 16| 5 | 19 | 30 | 30|29 |20 |30 |70 "ﬁe’f‘;f;’ 1/4|88| r8 | 15 | 48|94 |63 |7,5| 9
100 [125[140[103[30 |65 |25 (24,90, |45 50| 4 |19 |22| 5 | 28 |35,5| 32|38 | 24 | 38 | 80 "4}2':1155 1/4]108|r11(11,5 60 [120[ 78 |7,5| 11

« FUr einfachen Drehfligelantrieb: Die obigen Abbildungen zeigen die Antriebe fiir 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
= Fur doppelten Drehfliigelantrieb: Die obigen Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
= Neben Rc sind auch die Anschlisse G und NPT erhéltlich.
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Serie CRB1

BaugréBen: 50, 63, 80, 100 (mit Signalgeber)

einfacher Drehfliigelantrieb / doppelter Drehfliigelantrieb
CDRB1BW[-JS/D
<Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss>

Anschluss A

Anschluss B

M3

axialer Anschluss (Anschlussposition):
CDRB1BWO-JSE, CDRB1BWI-CIDE

[
gs
OF
L
OE
!
E Anschluss B *
3 — Anschluss B
@ o :
g !
= % Wenn Anschluss B des Gehauses
= - 5
5/ Gehuse (B) (B) bearbeitet ist, wird der
o N1@E o Anschluss mit Rc 1/8 verschlossen.
= ‘ m \
f}@ O Gehéiuse (A @
2xR 1 i X ey X
Anschluss A ! ' '
(== | [
o
T T
os
v
6xQ 4 x Z durchgehend Passfederabmessungen [mm]
Abmessungen — a
Passfeder
GréBe b (h9) h (h9) L
50 478‘030 4—3,030 20
63 5—8‘030 5—8,030 25
80 573030 5—3030 36
1 00 7-00,036 7-00,036 40
[mm]
) E F H R
GroBe [A1|A2| B J M M3| N1 | N2 Q T|U|V Y|Z
(g6) | (h9) (R) (*)
50 |67|78|70 12290921255 465 R22,5/32,5 26 2114 (18 T'\?ngla 1/8 R | 11 | 34 46 (5,5/6,5
63 |82| 98|80 1500% 08 0 R30 | 21 29 |22|27|15]|25 “"T?e)f‘e11’%5 1/8] 75 |R7,5| 14 | 39 | 83 | 52 9
80 |95[110| 90 17700%130 0 R30 | 21 30 |30 |29 | 20|30 '\4?9’;911'225 1/4] 88| P8 | 15 |48 |04 |63|7,5] 9
100 [125 /140103 25097145 0 R30 | 21 35,532 | 38| 24 | 38 MTE: 1155 1/4|108|R11[11,5| 60 [120| 78 | 7,5| 11

= Fur einfachen Drehfligelantrieb: Die obigen Abbildungen zeigen die Antriebe fir 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
= Flr doppelten Drehflligelantrieb: Die Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
= Neben Rc sind auch die Anschlisse G und NPT erhéltlich.
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Drehflligeltyp
Schwenkantrieb

Serie CRB1

Abmessungen
Option: FuBbefestigung
=
(11]
LJ2 S
Mutter und Schraube und
LJ1 Unterlegscheibe Unterlegscheibe
| 8x@LH
o> | G = ] s
o = [ R 3
N LU I Lo o
BV // «\‘D T} «\\) \\ 7 ﬁ*‘ L;ﬂ (/)]
9 /) L o o9
LLk | U \ J \ I o 7 . g_
AR = o 1 ) E
I e e I e HET ;
N N T s
1 \ @ T/ @ e U §
o N @ i | I 9
- \\_/’ H’ I ﬂrfy‘r— a
SOPRE =] w 2
A = s s
: : : 5 : : : % N 2
‘ | | @
LA2 LD | .|
LA1 LC T LC &
Qo0
s
[ ] 21..‘.:.
| 25
= DE
I T @
o | <l
\ ! I w
| -
| x
LB1 N
LB2
[mm]
GroBe Bestell-Nr. LA1 |LA2 |[LB1 |LB2 | LC | LD | LE | LF | LG | LH |LJ1 [LJ2 | LK [ LM | T
FuBbefestigung
50 P411020-5 78 70 45 50 36 255 | @10 | 45 45 7,5 34 66 60,5 84 48
63 P411030-5 100 90 56 44 30 | @12 5 60 9,5 39 83 75,5 | 110 52
80 P411040-5 111 100 63 46 32 ag12 6 65 9,5 48 94 88,5 | 120,5| 60
100 P411050-5 141 126 80 55 395 | @14 6 80 11,5 60 120 |108,5|150,5| 80
Anm. 1) Die FuBbefestigung (mit Schraube, Mutter
und Unterlegscheibe) ist bei Lieferung nicht
am Antrieb montiert. - Model.l - F ggS}e”;N“
Anm.2) Die FuBbefestigung kann in 90°-Schritten Grundausfiihrung | mit Signalgeber uBbetestigung
am Schwenkantrieb montiert werden. CRB1LW50 | CDRB1LW50 P411020-5
Anm.3) Siehe Bestell-Nr. der FuBbefestigung in der CRB1LW63 | CDRB1LW63 P411030-5
Tabelle rech_t_s_, wenn die FuBbefestigung CRB1LWS80 | CDRB1LWS0 P411040-5
getrennt bendtigt wird.
CRB1LW100| CDRB1LW100 P411050-5
12

O
2



Serie CRB1

mit Steckverbindungen: BaugréBe 50

Grundausfiihrung mit Signalgeber
CRB10OW50F-0O CDRB10OW50F-O0-01
<Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss> <Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss>
? Anschluss B f Anschluss B
i 5 ¢ / S
/ ' - ) /
——F W | 71 1
o 14 Q¢ }LJ \_ﬂ' ol 14 e
) P L
|

Anschluss A

Anschluss A, / W
g 2 x Steckverbindungs = Al B

2 x Steckverbindung /
(Steckverbindungsposition: (Steckverbindungsposition:

seilich) seitlich) I i
CRB10OW50F-CJOE CDRB10OW50F-COE-O
<Druckluftanschluss-Position: axialer Anschluss> <Druckluftanschluss-Position: axialer Anschluss>

2 x Steckverbindung:

(Steckverbindungsposition: axiale Richtung)
Anschluss A

21 2 x Steckverbindung+
(Steckverbindungsposition: axiale Richtung)

Anschluss A . 3
o N
f N
- Holl[| =
v %
.. Anschluss B rj o nschluss B

00
E%ﬁ ' |y ]
L Wt |= LE}

verwendbare Schlduche und GréBe
verwendb. Schlauch-AuBen-/Innen-@ [mm] 06/24
verwendbares Schlauchmaterial | Polyamid, Soft-Polyamid, Polyurethan

+ Die nicht in den obigen Abb. angegebenen Abmessungen sind wie
die des Antriebs der BaugréBe 50.

« Die Passfedern in der oben stehenden Abbildung zeigen die mittlere
Schwenkposition flir den einfachen Drehflligelantrieb.
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Serie CRB1 (Grse: 50, 63, 80, 100)
Simple Specials
-XA1 bis -XA24: Wellenausfiihrung I

Verschiedene Wellenbauformen sind Uber das Simple-Specials-System erhaltlich.
Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Wellenausfiihrung I

verwendbare Wellenausfiihrung: W (Standard)

cratew (63 -[50

i

i SignageperJESCRET| M

Wellenausfiihrung

GroBe

-

Wellenbauform mit Symbol fiir Bestelloption

rehflugeltyp

Druckluftanschluss-Position
E XA1C4C30

—[m9B|—|xA1C4C30|

lWeIIenbauform
Schwenkwinkel Slgnalgeber mit Symbol fiir Bestelloption

Symbol

-XA1 bis XA24

@ axial: oben (lange Wellenseite)

@ durchgehende Welle

. GroBe . GroBe

Symbol Beschreibung 50 163 | 80 100 Symbol Beschreibung 50 163 | 80 [100

XA1 |Wellenende mit Innengewinde ® © o o XA13*| Welle mit Durchgangsbohrung BN 3K BK )
XA14:]| Welle mit Durchgangsbohrung + Wellenende mit Innengevinde | @ | @ | @ | @ XA16:| Welle mit Durchgangsbohrung + o oo o
XA17: | Anderung der Lange der langen Welle (Anderung der Passfederldnge) | @ | @ | @ | @ XA )I;nengewmde an den Wellenenden
XA24+ | doppelte Passfeder e o o o nderung der Lénge derﬁiurchgehenden YVeIIe ® 6 o o

«| Wellenenden getauscht Anderung der Lénge

* Der Drehflugelantrieb fur die Welle mit Durchgangsbohrung ist nur mit XA20 der durchgehenden Welle L BN BN BN J

einfachem Drehflligelantrieb kompatibel. # Der Drehfliigelantrieb fiir die Welle mit Durchgangsbohrung ist nur mit

- einfachem Drehflligelantrieb kompatibel.
® axial: unten (kurzes Wellenende) _ + Das Produkt mit Siggnalgeber ‘o nur for XA1, 14, 17 und 24 erhéitich.
Symbol Beschreibung GICES
50 | 63 | 80 {100

XA2: | Wellenende mit Innengewinde (BN BK 3K )
XA15:| Welle mit Durchgangsbohrung + Wellenende mit Innengewinde | @ | @ | @ | @
XA18:| Anderung der Lange der kurzen Welle ® ® 0 o
* Der Drehflugelantrieb fur die Welle mit Durchgangsbohrung ist nur mit

einfachem Drehfligelantrieb kompatibel.
Kombination
XA Kombination

) axiale Richtung -

Symbol Beschreibung auwirts Rbwarts Kombination

XA1 | Wellenende mit Innengewinde ® | — XAl

XA2 | Wellenende mit Innengewinde — | @ | @ |[XA2

XA13 | Welle mit Durchgangsbohrung ® O — | — XA13

XA14 | Welle mit Durchgangsbohrung + Wellenende mit Innengewinde ® | — | — | — | — XA14

XA15 | Welle mit Durchgangsbohrung + Wellenende mit Innengewinde | — | @ | — | — | — | — [XA15]

XA16 | Welle mit Durchgangsbohrung + Innengewinde anden Wellenenden | @ | @ | — | — | — | — | — |XA16

XA17 | Anderung der Lange der langen Welle (Anderung der Passtederlénge)| @ | — | — | @ | @ | — | @ | — XA17

XA18| Anderung der Lange der kurzen Welle — | o/ ®@|— | ®@| @] — | — | — [XA18

XA19 | Anderung der Lange derdurchgehendenWelle | @ | @ | — | — | @ | — | — | — | — | — [XA19 Es sind zwei XAC-
XA20 | Wellenenden getauscht Anderung der Lange der durchgehendenWelle | @ | @ | — | — | @ | — | — | — | — | — | — [XA20) Optionen kombinierbar.
XA24| doppelte Passfeder ® — © © © © © © © © © o XA BeispielXAlAA4
XA, XCOO Kombination

Andere Kombinationen als -XAL], wie Bestelloptionen (-XCO), sind ebenfalls erhéltlich.
Siehe Seiten 24 bis 25 fir ndhere Angaben zu den Spezifikationen der Bestelloptionen.

Symbol

Beschreibung

GroBe

XA1, XA2
XA13 bis 20, 24

XCH

zusétzlicher Anschluss

XC4

Anderung des Schwenkwinkels

XC5

Anderung des Schwenkwinkels

XC6

Anderung des Schwenkwinkels

50, 63

XC7

Wellenenden getauscht

80,100

XC26

Anderung des Schwenkwinkels

XC27

Anderung des Schwenkwinkelbereichs und der Schwenkrichtung

XC30

Fluor-Schmierfett

Beispiel: XA1A24C1C30

15
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Simple Specials Serie CRB1

Axial: oben (lange Wellenseite) Axial: unten (kurze Wellenseite)

Symbol: A1 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Aligemeinen doppelt so groB3 wie die GewindegréBe.
(Beispiel) Fir M3: L1 =6
« verwendbare Wellenausfiihrung: W

Symbol: A1 4 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende mit Innengewinde wird in das lange Wellenende eingearbeitet

und eine Durchgangsbohrung deren Durchmesser dem des Kernlochs entspricht.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so groB wie die GewindegroBe.
Beispiel: Fur M5: L1 =10

« verwendbare Wellenausflihrung: W

Symbol: A1 5 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar|

* Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so groB wie die Gewindegrée.
Beispiel: Fir M4: L2 =8
» verwendbare Wellenausfiihrung: W

Ein spezielles Ende mit Innengewinde wird in das kurze Wellenende eingearbeitet

und eine Durchgangsbohrung deren Durchmesser dem des Kernlochs entspricht.

 Die maximale Abmessung L2 ist im Aligemeinen doppelt so groB3 wie die GewindegréBe.
Beispiel: Fur M4: L2 =8

» verwendbare Wellenausfiihrung: W

!

symbol: A24 Doppelpassfeder

Passfedern und Passfedernuten werden in einem Winkel von 180° von der
Standardposition eingearbeitet.

« verwendbare Wellenausfiihrung: W

Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

[mm]

GroBe | Passfederabmessungen | LI
50 4x4x20
63 5x5x25
80 5x5x36
100 7 X7 x40

L

]
BRI
o

Passfederabmessungen

!

N

SVC 16

o
Symbol: A2 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle eingearbeitet. o

IVIEES )
Q1=M oo & . E
K ¥ 3
Lo S - —~ 1 >3
o+ GroBe Qi o ‘—P GroBe Q2 n
ol o x4 P
50 M3, M4, M5 o i j i 50 M3, M4, M5 S
63 M4, M5, M6 & 63 M4, M5, M6 ug,
-

80 M4, M5, M6 I 80 M4, M5, M6
i 100 MS5, M6, M8 Q2-M:_ 100 M5, M6, M8 g
— ) s ’ ? c
K]
=
o
k)
[
[7)]
0

%
(]
o
Ql=Mil1] [mm] [mm] o9
GroBe GroBe © S
- 50 | 63 | 80 | 100 ‘ 50 | 63 | 80 | 100 c g
Ll Gewinde - Gewinde 2
I M5 |@42@42@042| — Ll M5 |@42@042@42| — @
-~ M6 | — @5 |5 o5 o M6 | — o5 lB5 @5
|
M8 — — — @68 Q2=MI" 11 M8 — — — 06,8
Symbol: A1 7 Lange Welle kirzen. Symbol: A1 8 Kurze Welle kiirzen.
* verwendbare Wellenausfiihrung: W « verwendbare Wellenausfihrung: W
i
[ x [mm] . [mm]
] I/ GroBe X T wl ] GroBe Y
50 24,5 bis 39,5 U 50 4 bis 19,5
B [ 63 28 bis 45 B~ B 63 4 bis 21
— 80 30,5 bis 53,5 ‘ wr : 80 4bis 235
100 40 bis 65 100 5 bis 30




Serie CRB1

Durchgehende Welle

Symbol: A1 3 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar. Symbol: A1 6 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung Ein spezielles Ende mit Innengewinde wird in das lange und in das kurze Wellenende einge-
* Durchmesser d1 in min. 0,1 mm Schritten arbeitet, und eine Durchgangsbohrung deren Durchmesser dem des Kernlochs entspricht.
» verwendbare Wellenausfiihrung: W * Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so groB wie die GewindegroBe.
- Beispiel: Fir M5: L1 =10
d1=0,"72 « verwendbare Wellenausfiihrung: W
1 Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
[mm] [mm]
GréBe d1 Ql=M___, ' GroBe
- i t 50 | 63 | 80 | 100
50 Q@ 4bis@5 Gewinde
63 @ 4 bis @ 6 M5 |@42042 042 —
80 @4 bis@6,5 M6 — @5 5 @5
| 100 @5 bis I 8 M8 — — — 6,8
il
Symbol: A1 9 Die lange und kurze Welle wird gekurzt. Symbol: A20 Wellenenden getauscht.
 verwendbare Wellenausfiihrung: W (Wenn eine Verkiirzung des Wellenendes nicht nétig ist, .+ fir die Abomessung X, Y eingeben.)
« verwendbare Wellenausfiihrung: W r -
-~ U
L >
1
< [mm] fMﬁ [mm]
1 GroBe X Y ’ 1 GroBe X Y
3 50 |245bis395 | 4bis 19,5 50 | 4 bis 19,5 24,5 bis 39,5
h >I1 63 |28 bis45 | 4 bis 21 iy 63 | 4bis21 |28 his45
‘ ' 80 [305bis535 | 4bis23,5 l [ 80 | 4bis 23,5 [305bis535
L 100 [40 bis65 | 5bis 30 s 100 | 5bis30 [40 bis6s
>

O
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Serie CRB1 (Grse: 50, 63, 80, 100)
Simple Specials
-XA31 bis -XA60: Wellenausfiihrung II

Verschiedene Wellenbauformen sind Uber das Simple-Specials-System erhaltlich.
Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein Spezifikationsformular zu erhalten.

P
Symbol -
Wellenausfiihrung II -XA31 bis XA60 Il
verwendbare Wellenausfiihrung: ¢ Wellenausfiihrung ©
J,K, S, T,X,Y,Z J
—
K @
S 8
T Siehe 3
Seite 8. t%
X o
Y - e
Druckluftanschluss-Position £
V4 (7))
. c
ohne Signalgeber 13T | BRI Y] XA33C4C30 :
.§_
LEPTEE cDRB1B| J |[63|— (90 —[M9B|—|XA33C4C30| o
(7]
()]
Drehfliigeltyp lWeIIenbauform mit @
Wellenausfiihrung Schwenkwinkel ® Signalgeber Symbol fiir Bestelloption 5
J Siehe . < )
4 Seite 8. GroBe Q-g
o)
SE
(7]

Wellenbauform mit Symbol fir Bestelloption

@ axial: oben (lange Wellenseite) @ durchgehende Welle
Symbol Beschreibung Wellenausfiihrung| GréBe Symbol Beschreibung Wellenausfiihrung| GroBe
XA31 | Wellenende mit Innengewinde S, Y XA39: | Welle mit Durchgangsbohrung S, Y
XA33 | Wellenende mit Innengewinde J KT XA40: | Welle mit Durchgangsbohrung KT
XA35 | Wellenende mit Innengewinde X, Z XA41 | Welle mit Durchgangsbohrung J, X, Z
XA37 | abgesetzter Wellenschaft J, KT 50 XA42: Welle mit Durchgangsbohrung + Innengewinde an sy
XA45 | Welle mit Anfrasung LKT 63, den Wellenenden '
i p ’ Welle mit Durchgangsbohrung + Innengewinde an
XA48 Anderung der Lange des langen Wellenendes sy 80, XA43: den Wellenenden K, T
(mit Passfedernut) 100 Welle it Durch o I -
Anderung der Lénge des langen Wellenendes XA44: | 1Yele Mit burcngangsbonrung + innengewinde an| ; - 7
XA51 (ohne Passfedernut) 4 KT iez Weller;endfn Sor durnasheder Wl
- " - nderung der Lange der durchgehenden Welle 50,
XA54 ﬁgﬁggﬂ;‘%gﬁ{ Lange der langen Welle (mit 4 X, Z XAS0 (jeweils mit Passfedernut) Y 63,
XA53 Anderung der L&nge der durchgehenden Welle K 80,
@ axial: unten (kurzes Wellenende) (ohne Passfedernut) 100
Symbol Beschreibun Wellenausfiihrung| GroRe XA56 | Anderung der Lange der durchgehenden Welle |
Y! - _g g (jeweils mit 4 Anfrasungen)
XA32 | Wellenende m!t Innengew!nde S, Y XAG7 | Anderung der Lénge der durchgehenden Welle | |
XA34 | Wellenende mit Innengewinde KT (mit 4 Anfrasungen, ohne Passfedernut)
XA36 | Wellenende mit Innengewinde J, X, Z XA58 Wellenenden getauscht, Anderung der Lénge der durch-| |
XA38 | abgesetzter Wellenschaft K 50 gehenden Welle (mit 4 Anfrésungen, ohne Pas_;federnut) ’
XA46 | Welle mit Anfrésung K 63, XA59 wg::gr}mf'i’k%?:ggjﬁggnp)‘”dem”9 der Lange der | y
XA49 mgg;;&g; errhza?)ge des kurzen Wellenendes | v 80, XA60 Wellenenden getauscht, Anderung der Lange der | o
- - 100 Welle (mit Passfedernut)
XA52 ﬁ)mi%r%g%g‘gat?:ﬂ? des kurzen Wellenendes |  Der Drehfliigelantrieb fiir die Welle mit Durchgangsbohrung ist nur mit
— einfachem Drehflligelantrieb kompatibel.
XA55 Anderung der Lénge der kurzen Welle (mit4 | | # Das Produkt mit Signalgeber ist nur fur die Wellen J und Z der Ausfiinrungen
Anfrasungen) ’ XA33, 35, 37 45, 51 und 54 erhaltlich.

SVC 18
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Serie CRB1

Kombination

XA Kombination

Symbol Beschreibung axiale Richtung|Verwendbare Wellenausfiihrung Kombination

oben|unten| J [K|S| T |X|Y|Z « Diese Wellenausfiihrungen sind kombinierbar.
XA31| Wellenende mit Innengewinde ® | — |—|—|@—|— @ —XA31
XA32| Wellenende mit Innengewinde — | @ |—|—|®—|— @ —| ® XA32
XA33| Wellenende mit Innengewinde ® | — 00—|®—|—|—| — | — XA33
XA34| Wellenende mit Innengewinde — | @ |—|@—|@®—|—|—| — | — | @ [XA34
XA35| Wellenende mit Innengewinde ® — |——|——@®— @& — | — | — | — [XA35
XA36| Wellenende mit Innengewinde — | @ |@—|—|—|®—|@ — | —|J*| — X Z¥XA36
XA37| abgesetzter Wellenschaft ® — 00—@®—|—|—|— | — | — [KT{—|J* XA}
XA38| abgesetzter Wellenschaft — | @ |—|@®—|—|—]—]—]— | = K| = —|— | ®
XA39| Welle mit Durchgangsbohrung ®e & e —|—|—|—|—|—
XA40| Welle mit Durchgangsbohrung e o0 —|—|—|—|—|—|—
XA41| Welle mit Durchgangsbohrung o o0 |—|—o—@&—|—|—|—|—|—|—
XA42| Welle mit Durchgangsbohrung + Innengewinde an den Wellenenden | @ | @ |—|—|@|—|—|@|—| — | — | — | — | — | — | —
XA43| Welle mit Durchgangsbohrung + Innengewinde an den Wellenenden | @ | @ |—|@|—|@|—|—|—| — | — | — | — | — | — | —
XA44| Welle mit Durchgangsbohrung + Innengewinde an den Wellenenden | @ | @ |@|—|—|—|@|—|@| — | — | — | — | — | — | — |XA38
XA45| Welle mit Anfrasung @ — 00—0—|—|—|—|—|— KT|—|J"| — | K" XA39]XA40)XA41|XA45
XA46| Welle mit Anfrasung — | @ |—|@®—|—|—|—|—| — | — |K*| —| —| — |K*| — | — | — | — | K* |XAd6
XA48| Anderung der Lange des langen Wellenendes (mit Passfedernut)| @ | — |—|—|@|—|—|@|—| — | @ | — | — | — | — | —|— | @ |— | — | — | —
XA49| Anderung der Lange des kurzen Wellenendes (mit Passfedernut)| — | @ |—|—|—|—|—|@|—|Y* | — | — | — | — | — | — | — | Y* | — | — | — | —
XAS50| Anderung der Lange der durchgehenden Welle (jeweils mit Passfedernut)| @ | @ |—|—|—|—|—|@|—| — | — | — | — | — | — | —|—|Y* | —| —| — | —
XA51| Anderung der Lange des langen Wellenendes (ohne Passfedernut)| @ | — |@|@|—|@|—|—|—| — | — | — K T — | J* | — | K* | — [K T J* | — | K*
XA52| Anderung der Lange des kurzen Wellenendes (ohne Passfedernut) | — | @ |—|@|—|—|—|—|—| — | — |[K* | — | — [ — | — | — | — [K*| — [K* | —
XA53| Anderung der Lange der durchgehenden Welle (ohne Passfedernut)| @ | @ |—|@|—|—|—|—|—| — | — | — | — | — | — | —|— | — |K*| — | — | —
XA54| Anderung der Lange der langen Welle (mit 4 Anfrasungen) | @ | — |—|—|—|—|@|—|@| — | — | — | — | — X Z{ —|— | — | = X2 — | —
XAS55| Anderung der Lange der kurzen Welle (mit 4 Anfrasungen) | — | @ |@|—|—|—|—|—|@| — | — | J* | — | Z* | — | 0" | — | — | — |4, 2] J* | —
XAS56| Anderung der Lange der durchgehenden Welle (jeweils mit 4 Anfrasungen) | @ | @ |—|—|—|—|—|—|@| — | — | — | — | — | — | —|—|—|—|Z* | — | —

Anderung der Lange der durchgehe i
e Anfrésun%en, ohng Passfedern%t) noen el (mi4 ® ® @ \————|—[— |~ |||~ |||~ ||
Wellenenden getauscht, Anderung der L&nge der s

XAS8 durchgehendegn Welle (mit4Anfrz’?sungen, ghne Passfedernut) ® 00— 0 —|—|—|— |~~~ |—|— ||~ |7 —|—
XAS59| Wellenenden getauscht, Anderung der Lange der Welle (mit 4 Anfrasungen) | — | @ |—|—|—|—|@|—|—| — | — | — | — | — | — | — | — | — | = | X* | — | —
XAB0| Wellenenden getauscht, Anderung der Lange der Welle (mit Passfedernut) | — | @ |—|—|@|—|—|——| — | — | — | — | — | — | —|—|S* | —| — | — | —

XA39 bis XA44 sind nicht mit anderen kombinierbar.
Der Drehflugelantrieb fur die Welle mit Durchgangsbohrung ist nur mit einfachem Drehfliigelantrieb kompatibel.
Es sind zwei XA[J-Optionen kombinierbar.
Beispiel: XA31A32

XA, XCJO Kombination

Andere Kombinationen als XA, wie Bestelloptionen (XCO), sind ebenfalls erhéltlich.
Siehe Seiten 24 und 25 fur ndhere Angaben zu den Spezifikationen der Bestelloptionen.

verwendbare ;
Symbol Beschreibung Wellenausfiihrung XA31 bis

3,KS,T,X,Y,Z| XA60
XC1 zusétzlicher Anschluss [ o
XC4 Anderung des Schwenkwinkels o o
XC5 Anderung des Schwenkwinkels Y ™Y
XC6 Anderung des Schwenkwinkels ) o
XC7 Wellenenden getauscht J, S, T, X —
XC26 |Anderung des Schwenkwinkels Y ™Y
XC27 Anderung des Schwenkwinkelbereichs und der Schwenkrichtung [ ] [ ]
XC30 | Fluor-Schmierfett ) )

= Der Drehfliigelantrieb fur die Welle mit Durchgangsbohrung ist nur mit einfachem Drehfliigelantrieb kompatibel.
Es sind insgesamt vier XAl und XCO Kombinationen erhéaltlich.
Beispiel: XA31A32C1C30

XA32C1C4C30

= Das Produkt mit Signalgeber ist nur fiir die Wellen J und Z der Ausfiihrungen XA33, 35, 37 45, 51 und 54 erhaltlich.
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Axial: oben (lange Wellenseite)
Es wird ein Innengewinde in die lange Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gro3 wie die
GewindegroBe. (Beispiel) Fur M3: L1 =6
 verwendbare Wellenausfiihrung: S, Y

o
Ql=M:.__0 ;7| x
NS
1 + 1
prf N =
A GréBe% S Y
50 M3, M4, M5
9% 63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
100 M5, M6, M8

Symbol: A33 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gro3 wie die
GewindegroBe. (Beispiel) Fir M3: L1 =6
* verwendbare Wellenausfihrung: J, K, T

-
Lo

Ql1=M__] Q1

R
| K [ 7

i
GroBe J
50 M3, M4, M5, M6
N 63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
100 M5, M6, M8, M10

L1+ (@3xP)

Symbol: A35 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so grof3 wie die
GewindegroBe. (Beispiel) Fir M3: L1 =6
* verwendbare Wellenausfihrung: X, Z

Q1=MiZ23 S s 3 . Qi
noo+ GroBe X X 4
ol o 50 M3, M4, M5
1l 63 | a5, M6
80 M4, M5, M6
j;L 100 M5, M6, M8

o Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer
abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden.

(Wenn eine Verkiirzung des Wellenendes nicht nétig ist, ,“ fir die Abmessung X
eingeben.)

(Wenn die Abmessung CA nicht spezifiziert wird, stattdessen ,+“ eingeben.)
Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

* verwendbare Wellenausfihrung: J, K, T

Simple Specials Serie CRB1

Axial: unten (kurze Wellenseite)
Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gro3 wie die
GewindegroBe. Beispiel: Fir M4: L2 =8

» verwendbare Wellenausfiihrung: S, Y

—~

o
Y Welle ;5 S Welle
] R S Q2

P § i } J GroBe 4] S Y
H L T [&] 50 |M3,Md, Ms, M6 |M3, M4, M5
& N E 63 |M4, M5, M6|M4, M5, M6
e | 80 |M4, Ms, M6, M8|M4, M5, M6

Q2=Mi_13 Q2-m- S

—= 100 |Ms5, M6, M8, M10|M5, M6, M8

Symbol: A34 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gro3 wie die
GewindegroBe. (Beispiel) Fir M3: L2 = 6
* verwendbare Wellenausfihrung: K, T

a
21 Kwelle T Welle
&lal =4 A Q2
= 111 Y GroBe K T
[ 50 | M3, M4, M5, M6
Q2=M [ijk 63 | M4, M5, M6
80 | M4, M5, M6, M8
100 | M5, M6, M8, M10

Symbol: A36 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle eingearbeitet.

* Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gro3 wie die
GewindegroBe. (Beispiel) Fur M3: L2 =6
« verwendbare Wellenausflihrung: J, X, Z

F1D-
el &)
X Welle "5 ol [J,ZWelle
A + T ‘
i n R o N N
Tl 7 —ﬁﬂ GroBe
' 50 |M3, M4, M5, M6 | M3, M4, M5
Q2=MI 1! i P
Q2-M°-" @ 63 |M4M5 M6 | M4, M5, M6
80 |M4, M5, M6, M8 | M4, M5, M6
100 |Ms5, M6, M8, Mi0| M5, M6, M8

. Das kurze Wellenende kann durch Einarbeitung einer
Symbol: A38 abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden.
(Wenn eine Verkiirzung des Wellenendes nicht nétig ist, ,=“ fir die Abmessung Y
eingeben.)
(Wenn die Abmessung CB nicht spezifiziert wird, stattdessen ,+“ eingeben.)
Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
« verwendbare Wellenausfiihrung: K

O

C,;,\\
< - [mm] 1 l I
D1=0.""3 R X L1 max D1 ca [mm]
o = crogely J K| T[J[K|T[J|K|T o L GreBe | Y |L2max| D2

N Ll | 50 Wbis395 | X3 |3bis119 © ~[”L 50 fbis39s| Y3 [3bist19
"l - 63 |4bis45 X-3  |3bis 14,9 < _ 63 |4bis45 | Y-3 [3bis149

ML - . & D2=0 7] - ,
! ><| 80 [bis535 | X3 [3bis16,9 o7 80 l4bis535| Y-3 [3bis169
N | 100 |5 bis 65 X-4 |3 bis24,9 © 100 [5bis65 | Y-4 |3bis249
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Serie CRB1

Axial: oben (lange Wellenseite) Axial: unten (kurze Wellenseite)

Das _I_ange nglenendf} kann durch Einarbeitung einer Das _kurze We]lenendfa kann durch Einarbeitung einer
Anfrasung weiter gekirzt werden. Anfrasung weiter gekirzt werden.
Die Position der Anfrasung entspricht der des Standardmodells.) Die Position der Anfrasung entspricht der des Standardmodells.)
(Wenn eine Verkirzung des Wellenendes nicht nétig ist, ,+“ fur die Abmessung X eingeben.) (Wenn eine Verkirzung des Wellenendes nicht nétig ist, ,«“ fir die Abmessung X eingeben.)
* Die kleinste Einarbeitungs-Abmessung betragt 0,1 mm. * Die kleinste Einarbeitungs-Abmessung betrégt 0,1 mm.
« verwendbare Wellenausfihrung: J, K, T [mm] « verwendbare Wellenausfiihrung: K
o . X W1 |L1 max|L3 max [mm]
Wiz 0 Grose JIK|T[J[K[T[J[K|T[J[K[T o crosel Y [ W2 [L2max|L4 max
|- 50 |[115bis®5(1bis6 | X-3 | L1-2 R 50 [11,5bi5395 | 1bis6 | Y-3 | L2-2
S \M: 63 |[125bis45 |1hbis 75| X-3 L1-2 3 <L|| >'1 63 [125bis45 [1bis75 | Y-3 | L2-2
i 80 |[135bis535|1bis 85| X-3 | L1-2 : = 80 |135bis535 [1bis85 | Y-3 | L2-2
> 100 |[185hbis65 |1bis125| X-4 L1-2 w2 oo 100 |(185bis65 |[fbisf25| Y-4 | L2-2
Lange Welle kiirzen. Kurze Welle kirzen.
 verwendbare Wellenausfiihrung: S, Y  verwendbare Wellenausfiihrung: Y
[mm] [mm]
GroBe X T J GroBe Y
O 50 24,5 bis 39,5 0 50 24,5 bis 39,5
i 63 28 bis 45 i 63 28 bis 45
> 80 30,5 bis 53,5 > 80 30,5 bis 53,5
L . 100 40 bis 65 100 40 bis 65
Lange Welle kirzen. Lange Welle kirzen.
« verwendbare Wellenausfihrung: J, K, T  verwendbare Wellenausfiihrung: K
[mm] [mm]
GroBe X L J GroBe Y
i 50 4 bis 39,5 i 50 4 bis 39,5
o 63 4 bis 45 i 63 4 bis 45
> 80 4 bis 53,5 > 80 4 bis 53,5
: : 100 5 bis 65 100 5 bis 65
Lange Welle kiirzen. Kurze Welle kirzen.
« verwendbare Wellenausfiihrung: X, Z « verwendbare Wellenausfiihrung: J, Z
- [mm] [mm]
L GroBe X GroBe Y
x 50 4 bis 19,5 - 50 4 bis 19,5
[ 63 4 bis 21 ﬁ [ 63 4 bis 21
80 4 bis 23,5 80 4 bis 23,5
100 5 bis 30 Y 100 5 bis 30

Symbol: A59 Das Wellenende wird umgekehrt und verkiirzt.

* verwendbare Wellenausfihrung: X

— o)
. f n GroBe Y

50 4 bis 19,5
Py 63 4 bis 21

A AChtung l W ' 80 4 bis 23,5

Bei den Wellenausfilhrungen A45 und A46 kénnen sich die Anfrdsung und 6o 5 bis 30

==
=__a

Y

die zentrale Bohrung gegenseitig behindern, wenn die Abmessungen W1/W2
und die Abmessungen (L1 — L3), (L2 — L4) kleiner sind, als in nachfolgender Symbol: Das Wellenende wird umgekehrt und das lange Wellenende wird verkiirzt.

Tabelle angegeben. « verwendbare Wellenausfihrung: S
A I_::ﬁ GroBe Y i
GroBe W1iw2 |[L1-L3 L2-L4 m T
50 | 4,5bis6 2 bis 5,5 50 24,5 bfs 39,5
63 | 6 bis 75| 2bis3 S 63 28 bis 45
80 | 6,5his85 2 bis 6,5 L 80 30,5 bis 53,5
100 | 10,5bis12,5| 2bis6,5 o 100 40 bis 65
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Simple Specials Serie CRB1

Durchgehende Welle

-
Symbol: A39 Nur fir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar. Symbol: A40 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar. E
Welle mit Durchgangsbohrung Welle mit Durchgangsbohrung

* Durchmesser d1 in min. 0,1 mm Schritten * Durchmesser d1 in min. 0,1 mm Schritten o

* verwendbare Wellenausfiihrung: S, Y * verwendbare Wellenausfihrung: K, T
[ | [ | mm - - mm
di=0.__0 di=0!___ [mm] d1=0!__2 di=0_2 [mm] \

R di s d1 7

oogee] S | Y Grogey] K | T 3

50 @ 4 bis @ 5 50 Q4bis@55 o

63 @ 4bis @6 63 Q4bis @6 “

L ! 80 3 4 bis 96,5 L i 80 D 4bis@7,5 g—

S Welle J 100 @5 bis @8 T Welle l 100 @ 5 bis @ 10 7

Y Welle K Welle -

[

o . f=
Symbol: A41 Nur fiir die Ausfihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar. Symbol: A42 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar. [*]
Welle mit Durchgangsbohrung Ein spezielles Ende mit Innengewinde wird in das lange und in das kurze Wellenende e

* Durchmesser d1 in min. 0,1 mm Schritten eingearbeitet, und eine Durchgangsbohrung deren Durchmesser dem des Kernlochs entspricht. o
« verwendbare Wellenausfiihrung: J, X, Z * Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so groB3 wie die GewindegroBe. )
« verwendbare Wellenausfihrung: S, Y « Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet. n
[}
d1=0:223 d1-01.2 i Q=M Qi1=MIl @
,p% di [mm]
aoges] J | X | z &%) 50 | 63 | 80 | 100 =
) [}
50 @4bisO5 ceuniey S| Y[S]Y[S]Y[S]Y 2
- o)
63 @ 4 bis @ 6 M5 |04,2(04,2042(04,2 Tu§
R c
80 J 4 bis I 6,5 M6 — @5 5 @5 _QE
- (7))
J Welle Z Welle 100 J5bis@8 _ M8 76,8
Y Welle~!
Symbol: A43 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar. Symbol: A44 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.
Ein spezielles Ende mit Innengewinde wird in das lange und in das kurze Wellenende Ein spezielles Ende mit Innengewinde wird in das lange und in das kurze Wellenende
eingearbeitet, und eine Durchgangsbohrung deren Durchmesser dem des Kernlochs entspricht. eingearbeitet, und eine Durchgangsbohrung deren Durchmesser dem des Kernlochs entspricht.
* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so groB3 wie die GewindegréBe. * Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so groB wie die GewindegréBe.
« verwendbare Wellenausfiihrung: K, T ¢ Gleiche Abmessungen werden mit « verwendbare Wellenausfiihrung: J, X, Z « Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
derselben Markierung gekennzeichnet.
[mm] AU=MLs gramii
Q=M 2| Q=M1 B[ 50 | 63 | 80 | 100 [mm]

&

?;%‘fﬁe 50 | 63 | 80 | 100
cewinse e |J X[ Z|J]X[Z]9[X[Z]9[X[Z
M5 |@42042 @42 @42

cenindoy) K| T|K[ T[K|T|K|T
M5 @42 @42 @42 D4,2
M6 |05 |05 |05 |05

— I
— =

L1

5 L " Me | — | — |o68|068 i | = P8 |28 128
o A— A dJ Mo | — | — | — [oss r M | — | — | — |968
K Welle T Welle J Welle Z Welle
Die lange und kurze Welle wird gekurzt. Die lange und kurze Welle wird gekiirzt.
« verwendbare Wellenausfiihrung: Y « verwendbare Wellenausfiihrung: K
i i
= [mm] = [mm]
b — GroBe X Y — — GroBe X Y
50 |24,5bis 39,5| 24,5 bis 39,5 50 4 bis 39,5 | 4 bis 39,5
T T ‘[ 63 |28 bis45 |28 bis 45 l‘ AR\ ‘[ 63 4 bis 45 4 bis 45
O 80 | 30,5 bis 53,5 | 30,5 bis 53,5 oo 80 4 bis 53,5 | 4 bis 53,5
ﬂ ;E 100 |40 bis65 |40 bis 65 W I 100 5 bis 65 5 bis 65
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Serie CRB1

Durchgehende Welle

Symbol: A56 Die lange und kurze Welle wird gekrzt.

A
[
'

I
x

« verwendbare Wellenausfihrung: Z

==A
[

Y

[mm]
GroBe X Y
50 4 bis 19,5 | 4 bis 19,5
63 4 bis 21 4 bis 21
80 4 bis 23,5 | 4 bis 23,5
100 5 bis 30 5 bis 30

Symbol: A57 Die lange und kurze Welle wird gekirzt.

* verwendbare Wellenausfiihrung: J

[mm]
GroBe X Y
50 4 bis 39,5 | 4 bis 19,5
63 4 bis 45 4 bis 21
80 4 bis 53,5 | 4 bis 23,5
100 5 bis 65 5 bis 30

Symbol; A58 Die Wellenenden sind getauscht

Sowohl die lange als auch die kurze Welle werden verkdirzt.
(Wenn eine Verkiirzung des Wellenendes nicht nétig ist, ,=“ fir die Abmessung X, Y eingeben.)
« verwendbare Wellenausfiihrung: J, T

[mm]
GroBe X Y
50 4 bis 19,5 | 4 bis 39,5
63 4 bis 21 4 bis 45
80 4 bis 23,5 | 4 bis 53,5
100 5 bis 30 5 bis 65
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Serie CRB1 (Grsge: 50, 63, 80, 100)
Bestelloptionen

XC1,4,5,6, 7, 26, 27, 30

Bestellschliissel

¢ Wellenausfiihrung

w

Standard

Siehe Seite
8

N <|XH®» X«

=

ohne Signalgeber CRB1B |__V\T| E - m
LI LEIGETES CDRB1B

Druckluftanschluss-Position

——[ Xc4c30 |

—[M9B|—| xc4c3o |

Drehfliigeltyp Symbol fir
. Schwenkwinkel ®Signalgeber Bestelloptionen
Wellenausfiihrun .
GréBe
w Standard
J o .
Siehe Seite 8
V4
Symbol fiir Bestelloptionen Kombination
) verwendbare Wellenausfiihrung . Kombination
Symbol Beschreibung W,J,KST,XY,Z GréBe Symbol XC1 | XC30
XC1 zusétzlicher Anschluss o XC1 — )
XC4 Anderung des Schwenkwinkels [ XC4 o (]
XC5 Anderung des Schwenkwinkels ® 50 XC5 [ ) [ )
XC6 Anderung des Schwenkwinkels () 63. XC6 [ ) [ )
XC7+ | Wellenenden getauscht [ 80: XC7 (] [ ]
XC26 | Anderung des Schwenkwinkels [ ) 100 XC26 [ ) [ )
XC27 Anderung des Schwenkwinkel- PY XC27 o [ )
bereichs und der Schwenkrichtung XC30 ) —
XC30 | Fluor-Schmierfett ®

=Diese Spezifikation ist nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgebereinheit.

Zusatzliche Anschllsse an

Aluminiumoberflache auf)

Gehause (A).

(Ein zusétzlicher Anschluss weist eine unbearbeitete

Gehause (B)
i
O
[mm]
B Gehause (A GroBe | Q M N
50 |Rc1/8 21 18
63 |Rc1/8 27 25
80 |Rc1/4 29 30
100 |Rc1/4 38 38

Schwenkende

(90° von oben nach rechts).

enkwinke

e ebon,

Anderung des Schwenkwinkels. (Nur fiir die Ausfiihrung mit
einfachem Drehflligelantrieb anwendbar.)
Der Schwenkstart befindet sich auf der horizontalen Linie

[mm]

Schwenkwinkelbereich 6

Der Schwenkstart ist an der Passfederposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A.
(Draufsicht der langen Wellenseite)

GroBe
50
63
80
Passfederposition
(Schwenkstart) 100

458" 90°*8" 135°*¢"

O
2

24
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Serie CRB1

o Anderung des Schwenkwinkels. (Nur fir die Ausfiihrung mit
mbol:
D C5 einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.) Der Schwenkstart

befindet sich auf der vertikalen Linie (45° von unten nach links).

GréBe |Schwenkwinkelbereich 6

63 450+[8)" i 9qo+g° , 13500+g°
80 180°%; , 225°%;

100

Der Schwenkstart ist an der Passfederposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
(Draufsicht der langen Wellenseite)

Symbol: C7 Die Wellenenden sind getauscht.

Symbol: C6 Anderung des Schwenkwinkels. (Nur fiir die Ausfiihrung mit
einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.) Der Schwenkstart

befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von unten nach links).

GroBe |Schwenkwinkelbereich 6
50
63
80

100

45°8" 90°*8" 135

Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Passfederposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
(Draufsicht der langen Wellenseite)

] Anderung des Schwenkwinkels. (Nur fiir die Ausfiihrung mit
s C26 einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.) Der Schwenkstart
befindet sich auf der vertikalen Linie (45° von unten nach
rechts).

(Gehause (B [mm]
Gehause ( GroBe Y X
i £ 50 | 395 19,5
63 45 21
> 80 | 535 235
100 56 30

GroBe |Schwenkwinkelbereich 6
50
63 | 45*% 90°*¢, 135°*¢
80 180°%5 , 225°%;
Anschluss B " 100 |

Symbol: 027 Anderung des Schwenkwinkels. (Nur fiir die Ausfihrung mit
doppeltem Drehfliigelantrieb anwendbar.) Schwenkwinkel
90° Der Schwenkstart befindet sich auf der vertikalen Linie

(45° von unten nach rechts).

Schwenkende

B ona®
/.i' s Passfederposition

\bgf\ (Schwenkstart)

S

g

% 4y,

4
28

Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Passfederposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A.
(Draufsicht der langen Wellenseite)

Der Schwenkstart ist an der Passfederposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A.
(Draufsicht der langen Wellenseite)

. Anderung des Standard-Schmierfetts: Fluor-Schmierfett
ek C30 (Nicht fir Langsamlauf-Spezifikationen.)
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Serie CRB1
Signalgebermontage

ﬂ]nalgebereinheit und Signalgeberblock

Bestellnummer der Einheit

fur D-M9C1 fiir D-S/T7901, D-R73/80[]
GroBe Bestell-Nr. Bestell-Nr.- Signalgeberblock Bestell-Nr. Bestell-Nr.- Signalgeberblock*2
Signalgebereinheit™ | gleich fiir rechtsgangig und linksgangig | Signalgebereinheit:1 rechtsgangig linksgangig
50 P411020-1M P411020-1 P411020-8 P411020-9
63 P411030-1M P841010-8M P411030-1
80 P411040-1M P411040-1 P411040-8 P411040-9
100 P411050-1M P411050-1

=1 Der Signalgeber selbst wird nicht mitgeliefert. Bitte gesondert bestellen.
x2 Die Signalgebereinheit wird mit einem rechtsgangigen und einem linksgéngigen Signalgeberblock geliefert. Fiir den zusatzlichen Einsatz oder

im Ersatzfall des Signalgeberblocks.

Betriebsbereich und Hysterese

+ Betriebsbereich: 6 m

Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber aufgrund der Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (EIN), und der

Position, in der sich der Signalgeber ausschaltet (AUS), da der Magnet sich in die gleiche Richtung bewegt.

= Hysteresebereich: 6 d

Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber aufgrund der Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (EIN), und der %
Position, in der sich der Signalgeber ausschaltet (AUS), da der Magnet sich in entgegengesetzte Richtung bewegt. g %
@©
O
# m: Betriebsbereich D-MoL] = s
) ] GroBe 6 m: Betriebsbereich 6 d: Hysteresebereich K= =

Betriebsbereich: EIN 50 86° 10° (7]

Signalgeber 0 d: Hysteresebereich 63, 80, 100 70° 10°

AUS D-S/T79(L1, D-R73/80]
(AUS) GroBe 6 m: Betriebsbereich 0 d: Hysteresebereich
Magnet 63, 80, 100 38° 7°

Anm.) Die Werte der obigen Tabelle stellen Richtwerte dar und kénnen daher nicht garantiert

werden. Uberpriifen Sie vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers zunéchst die

Betriebsbedingungen.

Anderung_j der Sig_jnalg_jeber-SchaItposition

= Um die Schaltposition zu verstellen, I6sen Sie leicht die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube, bewegen den Schalter an die gewiinschte Position und ziehen
die Befestigungsschraube erneut an. Uberschreiten Sie beim Festziehen der Schraube nicht das Anzugsdrehmoment, da diese hierdurch beschadigt
werden kénnte und der Signalgeber evtl. nicht korrekt positioniert wirde. Anzugsdrehmoment: 0,4 bis 0,6 [N-m] Beim Anziehen der Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube darauf achten, dass der Signalgeber nicht verkantet.

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube

D-M9o[]
GroBe: 50 bis 100

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube |

D-S/T79]
D-R73/R80[]
GroBe: 50 bis 100

O
2
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Serie CRB1

S_ignalgebermontage

AuBenansicht und Beschreibung der Signalgebereinheit
Die Abbildung zeigt die AuBenansicht und die typischen Elemente der Signalgebereinheit.
Deckel (B) Deckel (B)

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube (1)

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube

Signalgeberblock (A) S L S | ignalgeberblock (B)

)
. Signalgeber-Halter

Schlitz-Einstellschraube Deckel (A)

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube (2)

Montage Montage
<verwendbarer Signalgeber> <verwendbarer Signalgeber>
elektronischer Signalgeber elektronischer Signalgeber
D-MoL] D-S79, S7P
D-T79,T79C
1. Signalgebermontage Reed-Schalter
Den Signalgeber in die Nut des . . .
Signalgeber-Halters einfiihren. B D-R73/R73C (mit Betriebsanzeige)

D-R80/R80C (ohne Betriebsanzeige)

1. Signalgebermontage
Die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (2) 16sen, und den
Arm des Signalgebers einflhren.

2. Befestigen des Signalgebers 2. Befestigen des Signalgebers
Den Signalgeber zur unteren Flache der Den Signalgeber an den Signalgeberblock anlegen und die
Nut am Signalgeberhalter ausrichten Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (2) festziehen.

und mit der Schlitz-Einstellschraube

sichern. (Siehe vergréBerte Ansicht.) « korrektes Anzugsdrehmoment: 0,4 bis 0,6 [N-m]

« korrektes Anzugsdrehmoment: 0,05 bis ]
0,1 [N-m]

Den Signalgeber zur unteren
Flache der Nut am Signalgeberhalter
ausrichten und sichern.

Schlitz-Einstellschraube

vergréBerte Ansicht

3. Befestigung des Signalgeberhalters 3. Befestigung des Signalgeberhalters
Nach dem Einstellen der Betriebsposition mithilfe der Rundkopf- Nach dem Einstellen der Betriebsposition mithilfe der Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube den Signalgeberhalter sichern. Kreuzschlitzschraube (1) den Signalgeberhalter sichern.
* Beim Anziehen der Schraube darauf achten, dass der Signalgeber # korrektes Anzugsdrehmoment: 0,4 bis 0,6 [N-m]
nicht verkantet.
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Signalgebermontage Serie CR B 1

Einstellung des Signalgebers

Schwenkwinkelbereich der Drehfliigelwelle und Montageposition der Signalgeber <verwendbare Modelle /
GroBe: 50, 63, 80, 100>

<Einfacher Drehfliigelantrieb>

Schwenkwinkel: 90° Schwenkwinkel: 180° Schwenkwinkel: 270°
Signalgeber fiir Signalgeber fiir
ENDE @ a0 ENDE @O Schwenkende (D 2707 Schwenkende 2)

ENDE @

- -
———

R I g

Bestelloptionen || Simple Specials ( CRB1

B A
Signalgeber fiir Signalgeber fiir Signalgeber fir Signalgeber fiir
Schwenkende () Schwenkende @ Schwenkende () Schwenkende 2)

<Doppelter Drehfliigelantrieb>

1
# Die durchgezogenen Pfeillinien geben den Schwenkwinkelbereich der g @
Drehfligelwelle (Passfeder) an. Wenn die Passfeder zum Schwenkwinkel: 90° [} %
Schwenkende () zeigt, ist der Signalgeber fiir das Schwenkende @ in cnwenxwinke: 92 Signalgeber e
Betrieb, und wenn die Passfeder zum Schwenkende 2) zeigt, ist der fiir Schwenkende 2 2 =]
ENDE @O of

(7))

Signalgeber fiir das Schwenkende (2) in Betrieb.
Die unterbrochenen Pfeillinien zeigen den Schwenkwinkelbereich des
eingebauten Magneten an. Der Schwenkwinkelbereich des Signalgebers
kann entweder durch eine Bewegung im Uhrzeigersinn in Richtung
Schwenkende (D oder durch eine Bewegung gegen den Uhrzeigersinn
in Richtung Schwenkende (2) verringert werden. Der Signalgeber in den
unten stehenden Abbildungen befindet sich in der optimalen
Schaltposition.

= Jede Signalgebereinheit ist mit einem rechtsgéngigen und einem
linksgéngigen Signalgeber ausgestattet.

= Die Position des Magneten kann durch Entfernen der Gummikappe beim
Einstellen der Signalgeberposition anhand einer entsprechenden B A
Anzeige P> gepruft werden.

= Bei Standardprodukten ist der Magnet auf der gegenuberliegenden Seite
der Drehfliigelwelle montiert.

« Da vier Anfrasungen in die Schwenkachse bearbeitet sind, kann die
Magnetposition in 90°-Schritten eingesetzt werden.

Signalgeber
fiir Schwenkende (1D

Anzeige der Magnetrichtung P

Signalgeber

Magnet (in den Gummikappe

Magnethalter
eingegossen)

Magnethalter

Innensechskantschraube
(M4)
Anschluss A

Anschluss B

vier Anfrdsungen der
Schwenkachse

Drehfligelwelle

(Passfeder) Schwenkantrieb
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/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schiitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte ,,Achtung®, ,,Warnung“ oder ,,Gefahr* bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*?) und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

/\ Achtung:
A\ Warnung:
A\ Gefahr :

Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die1|
leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben
kann, wenn sie nicht verhindert wird. I
Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko, 1
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben 1
kann, wenn sie nicht verhindert wird. |
Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die I
schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat, wenn sie

) } ) 1
nicht verhindert wird. a

i Ul g g

#1) 1SO 4414: Fluidtechnik — Ausfiihrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413: Fluidtechnik — Ausflihrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

. Verantwortlich fiir die Kompatibilitat des Produktes ist die Person, die das

. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem Personal

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner

/AWarnung

System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.

Da das hier aufgefiihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird,
darf die Entscheidung (iber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfillung der spezifischen
Anforderungen Uberprift wird. Die Erflllung der zu erwartenden Leistung sowie die
Gewabhrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der neuesten
Kataloginformation standig die Eignung aller angegebenen Teile Uberprifen und dabei im Zuge
der Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Geréateausfalls ausreichend berlicksichtigen.

betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgemé&Ber Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlieBlich
der Produkte von SMC, diirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal
vorgenommen werden.

Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit

gewdhrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst dann ausgefiihrt
werden, wenn alle MaBnahmen Uberpriift wurden, die ein Herunterfallen oder
unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

. Soll das Produkt entfernt werden, iberpriifen Sie zunachst die Einhaltung der oben
genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung aller
betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller
relevanten Produkte sorgféltig.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um

unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete

Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten
abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Gerdten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausriistungen oder
anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fur die in diesem Katalog aufgeflihrten
technischen Daten geeignet sind.

n

/AWarnung

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaBige
Funktionsprifung erfordern.

A\ Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fiir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, missen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfiigung stellen.

Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur ,Einhaltung von
Vorschriften®.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie Ihr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt
verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern
von Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes
hat nach den an der Transaktion beteiligten Lé&ndern geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen, dass alle nationalen
Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.

AAchtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Instrumente im gesetzlichen
Messwesen bestimmt.

Die von SMC gefertigten bzw. vertriebenen Messinstrumente wurden keinen Priifverfahren zur
Typengenehmigung unterzogen, die von den Messvorschriften der einzelnen Lander
vorgegeben werden.

Daher dirfen SMC-Produkte nicht fiir Arbeiten bzw. Zertifizierungen eingesetzt werden, die im
Rahmen der Messvorschriften der einzelnen Lander vorgegeben werden.
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SMC Corporation (Europe)
Austria @ +43 (0)2262622800  www.smc.at office@sme.at Lithuania @ +370 52308118 www.smlt.ft info@smclt.lt
Belgium @ +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria & +359 (0)2807670  www.smc.bg office @sme.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SmC-norge.no post@smc-norge.no
Croatia @ +385 (0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48 222119600 WWw.sme.pl office@sme.pl
Czech Republic @& +420 541424611 WWw.Smc.cz office@smc.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smcfi smcfi@sme.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk
France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @& +386 (0)73885412  www.smc.si office@smc.si
Germany @ +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34 902184100 WWW.Smc.eu post@smc.smces.es
Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (086031200  www.smc.nu post@sme.nu
Hungary @ +36 23511390 www.sme.hu office @sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch
Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy & +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44(0)845 1215122 www.smepneumatics.co.uk sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv
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