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4/2-, 4/3- und 5/2-, 5/3-Proportional- ~ Fb2911s0813 1z
Wegeventil, vorgesteuert,

ohne elektrische Wegrlckfihrung

ohne/mit integrierter Elektronik (OBE)

Typ .WRZ..., .WRZE... und .WRH...

NenngréBe 10 bis 52

Gerateserie 7X

Maximaler Betriebsdruck 350 bar
Maximaler Volumenstrom 2800 I/min

Typ 4WRZE 10 ...-7X/...K31/... Typ 4WRZ 10 ...-7X/...K4/...
mit intergrieter Elektronik (OBE) mit zugehdriger Ansteuerelektronik
(separate Bestellung)

Inhaltstibersicht Merkmale

Inhalt Seite - Vorgesteuerte 2-stufige Proportional-Wegeventile
Merkmale 1 mit integrierter Elektronik (OBE) bei Typ 4WRZE
Bestellangaben, Steuerschiebersymbole o .5 — Steuerung von Richtung und Gr6Be eines Volumenstromes
Symbole g — Betétigung durch Proportionalmagnete mit Zentralgewinde
Funktion, Schnitt 7..1p  undabziehbarer Spule

— Fir Plattenaufbau:

Technische Daten 1,12 Lage der Anschliisse nach I1ISO 4401
Elektrischer Anschluss 13 . - o .
— Hilfsbetétigungseinrichtung, wahlweise
Blockschaltbild der integrierten Elektronik (OBE) fir . .
— Federzentrierter Steuerschieber
Typ 4WRZE 14
Kennlinien 15 20 ° Ansteuerelektronik
enniinie - Typ .WRZE...
Abmessungen 21..26 - Integrierte Elektronik (OBE) mit Spannungs- oder
Zubehor 27 Stromeingang (A1 bzw. F1)

* Typ .WRZ...,
- Digitaler oder analoger Verstérker in Eurokartenformat
- Analoger Verstéarker in Modulbauweise

Informationen zu lieferbaren Ersatzteilen:
www.boschrexroth.com/spc
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Bestellangaben (Typen 4WRZ und 4WRH; NG10 bis 32 Plattenaufbau; NG52 Flanschanschluss)

I I
4WR_ ~7X| /

Hydraulische Betéatigung =H
Elektrohydraulische Betétigung =Z

Typ WRZ:
Fiir externe Elektronik = ohne Bez.
Mit integrierter Elektronik =E

NG 10 =10
NG 16 =16
NG 25 =25
NG 32 =32
NG 52 =52

Steuerschiebersymbole siehe Seite 3

Nennvolumenstrom in I/min bei Ventildruckdifferenz Ap = 10 bar

NG10

25 I/min =25
50 I/min =50
85 I/min =85
NG16

100 I/min =100
125 I/min =125
150 I/min =150
180 I/min =180
NG25

220 I/min =220
325 I/min =325
NG32

360 I/min =360
520 I/min =520
NG52

1000 I/min =1000
Gerateserie 70 bis 79 =7X
(70 bis 79: unverénderte Einbau- und AnschlussmaBe)

Fir Plattenaufbau = ohne Bez.
Fir Flanschanschluss (nur NG52) =F

Vorsteuerventil NG6
Proportionalmagnet mit abziehbarer Spule =6E"

Versorgungsspannung

Gleichspannung 24 V =G24 "
Ohne Hilfsbetétigungseinrichtung = ohne Bez.
Mit verdeckter Hilfsbetatigungseinrichtung =N9 "2
Ohne Sonderschutzart = ohne Bez.
Seewasserbesténdig =J?d

Steuerdlzufiihrung und -riickfiihrung

Steuerdlzufiihrung extern, Steuerdlriickfihrung extern = ohne Bez.
Steuerdlzufiihrung intern, Steuerdlriickfihrung extern =E
Steuerdlzufiihrung intern, Steuerdlriickfihrung intern =ET
Steuerdlzufiihrung extern, Steuerdlrickfihrung intern =T
(bei NG 52 und Typ 4WRH nur ohne Bezeichnung mdglich)
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Weitere Angaben im Klartext

M=
V=

NBR-Dichtungen
FKM-Dichtungen

ohne Bez. =
D31 =

Ohne Druckreduzierventil

Mit Druckreduzierventil ZDR 6 DP0-4X/40YM-W80 (fest eingestellt)

Al =
F1=
ohne Bez. =

Elektronik Schnittstelle
Sollwert +10 V
Sollwert 4 bis 20 mA

Bei Typen WRZ und WRH

K414 =

K31"

4) -

Elektrischer Anschluss Typ WRZ:
Ohne Leitungsdose, mit Gerétestecker nach DIN EN 175301-803
Leitungsdose, separate Bestellung, siehe Seite 27

Typ WRZE:

Ohne Leitungsdose, mit Geréatestecker nach DIN EN 175201-804
Leitungsdose, separate Bestellung, siehe Seite 27

) Entfallt bei Typen 4WRH
2) Bei Ausfiihrung "J"—"N" statt "N9"

Elektrische Sonderschutzarten auf Anfrage!

Steuerschiebersymbole

3) Angaben zur seewasserbestandigen Ausflihrung siehe

Datenblatt 29115-M

4) Bei Ausfiihrung "J" = seewasserbestindig nur "K31"
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a 0 b a 0
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L IDjO]« )| O]
X ¢ —e - WGA 1)
T1lT T
I I
) Nicht fir Typ 4WRH
Bei Symbol E1-und W8-: P - A: q, B-T:.q,/2
P-B:q,/2 A-T:.q,
Bei Symbol E3-und W9-: P - A: q, B — T: gesperrt
P-B:q,/2 A-T:q,

(Differentialschaltung, Kolbenboden am Anschluss A)

Hinweis: Bei Symbolen W6-, W8-, W9-, WEA besteht in der
Schaltstellung ,0“ eine Verbindungvon A - TundB - T
mit kleiner 2% des jeweiligen Nennquerschnitts.
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Bestellangaben (Typen 4WRZ 52 und 4WRH 52; Plattenaufbau)

5WR_| 52| [1000-7X/ *

Hydraulische Betétigung =H
Elektrohydraulische =Z
Betétigung

Typ WRZ:
Fiir externe Elektronik = ohne Bez.
Mit integrierter Elektronik =E

NG 52
Steuerschiebersymbole siehe Seite 5

52

Nennvolumenstrom in I/min bei

Ventildruckdifferenz Ap = 10 bar

1000 I/min =1000
Gerateserie 70 bis 79

(70 bis 79: unveranderte Einbau- und AnschlussmaBe)

7X

Vorsteuerventil NG6
Proportionalmagnet mit abziehbarer Spule =6E "

Versorgungsspannung

Gleichspannung 24 V =G24 "
Ohne Hilfsbetatigungseinrichtung = ohne Bez.
Mit verdeckter Hilfsbetatigungseinrichtung =N9 "2

Ohne Sonderschutzart = ohne Bez.
Seewasserbesténdig =J?d
Elektrischer Anschluss Typ WRZ:

Ohne Leitungsdose, mit Geratestecker nach DIN EN 175301-803 =K4 14
Leitungsdose, separate Bestellung, siehe Seite 27

Typ WRZE:
Ohne Leitungsdose, mit Geréatestecker nach DIN EN 175201-804 =K31 14
Leitungsdose, separate Bestellung, siehe Seite 27

Elektronik Schnittstelle

Sollwert +10 V = A1
Sollwert 4 bis 20 mA =F1
Bei Typen WRZ und WRH = ohne Bez.
Ohne Druckreduzierventil = ohne Bez.
Mit Druckreduzierventil ZDR 6 DP0-4X/40YM-W8O0 (fest eingestellt) =D3"

NBR-Dichtungen =M
FKM-Dichtungen =V

Weitere Angaben im Klartext

) entfallt bei Typen 4WRH 3) Angaben zur seewasserbestdndigen Ausfiihrung siehe

2) bei Ausfiihrung "J"—"N" statt "N9" Datenblatt 29115-M
4) bei Ausfiihrung "J" = seewasserbestandig nur "K31"

Elektrische Sonderschutzarten auf Anfrage!
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) Nicht far Typ 4WRH
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Bei Symbol E1-und W8-: P - A: q, B-T:q,/2
P-B:q,/2 A-R:g,

Bei Symbol E3-und W9-: P - A: q, B — T: gesperrt
P-B:q,/2 A-R:q

(Differentialschaltung, Kolbenboden am Anschluss A)
Hinweis:

— Steuerdlzu- und /-riickflihrung nur extern méglich

— Bei Steuerschieber W6-, W8-, W9-, W6A besteht in der

Schaltstellung ,0“ eine Verbindungvon A - Rund B —» T
mit kleiner 2% des jeweiligen Nennquerschnitts.
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Mit elektrohydraulischer Betétigung und fiir externe Elektronik

Typ 4WRZ...-7X./... und
Typ 4WRZ 52...-7XF/...

A B
A Ny M
e SRR v
X P T Y
Typ SWRZ 52-7X./...

A B
a m‘ﬁﬂ_ﬂ“( [XIb

X RpT Y
Typ 4WRZ...-7X./...ET...

A B
atxpl 2 | 0 [ b P
P 1T

;

&

X = extern
Y = extern

X = extern
Y = extern

X = intern
Y = intern

Mit elektrohydraulischer Betédtigung und fiir integrierte Elektronik

Typ 4WRZE...-7X./... und
Typ 4WRZE 52...-7XF/...

i

A, B
a[>IX] 3“““& [X1b
iX P" 'T Y

Typ SWRZE 52-7X./...
B

PT 1Y

A
a Emnn( [X1b

|

Typ 4WRZE...-7X./...ET...

A B
a[>IX] ;‘HI;IIIE [X1b
P IT

i

Mit hydraulischer Betéatigung
Typ 4WRH...-7X./... und
Typ 4WRH 52...-7XF/...

A B
X! PT T X

Typ 5SWRH 52...-7X.
A

B
2 Mo o,
H |

RpT

X = extern
Y = extern

X = extern
Y = extern

X =intern
Y = intern

X = extern
Y = extern

X = extern
Y = extern

Typ 4WRZ...A-7X./... und
Typ 4AWRZ 52 A...-7XF/...

A_jB
ab
T

XY P
Typ 5SWRZ 52 A-7X./...

Typ 4AWRZ.A...-7X./...ET...

A B
ab
T

Typ 4WRZE...A-7X./... und
Typ 4WRZE 52 A...-7XF/...

A_B
a[D>lx] Hﬂ b
XY P T
Typ 5SWRZE 52 A-7X....
_A B
a>Exps1 2] 0 b
XY R'p'T
Typ 4WRZE.A...-7X./...ET...

_A_B
aDxp1 2 °lwb
T

O

Typ 4WRH...A...-7X./... und
Typ 4WRH 52...-7XF/...
_A B
ard I:a_:LO W
X! PTITIY
Typ 5SWRH 52 A...-7X./...
A B

I
RpT'Y




RD 29115/08.13 | .WRZ; .WRZE; .WRH

Funktion, Schnitt

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 7/28

Vorsteuerventil Typ 3DREP 6...

Das Vorsteuerventil ist ein proportionalmagnetbetatigtes
3-Wege-Druckreduzierventil. Es wandelt ein elektrisches Ein-
gangssignal in ein proportionales Druck-Ausgangssignal um
und kommt an allen Ventilen des Typs 4WRZ... und 5WRZ...
zum Einsatz.

Die Proportionalmagnete sind regelbare, in Ol schaltende
Gleichspannungsmagnete mit Zentralgewinde und abziehba-
rer Spule. Die Ansteuerung der Magnete erfolgt durch eine
externe Elektronik (Typ .WRZ...).

Aufbau:

Das Ventil besteht im wesentlichen aus:

— Gehéause (1)

— Steuerschieber (2) mit Druckmesskolben (3 und 4)
- Magneten (5 und 6) mit Zentralgewinde

Typ 3DREP 6...

Funktion:

Die Einstellung des Drucks in A oder B erfolgt durch die
Proportionalmagnete. Die Héhe des Drucks ist stromabhén-
gig. Bei unbetatigten Magneten (5, 6) wird der Steuerschieber
(2) durch die Druckfedern (8) in Mittelstellung gehalten. Die
Anschlisse A und B sind mit T verbunden, so dass die Druck-
flissigkeit ungehindert zum Behalter abflieBen kann.

Durch Erregung eines Proportionalmagneten,

z.B. Magnet ,a“ (5), werden der Druckmesskolben (3) und
mit ihm der Steuerschieber (2) nach rechts verschoben.
Dadurch wird die Verbindung von P nach Bund Anach T
Uber blendenartige Querschnitte mit progressiver Durchfluss-
charakteristik gedffnet. Der sich in Kanal B aufbauende Druck
wirkt dabei mit der Flache des Druckmesskolbens (4) auf den
Steuerschieber und gegen die Magnetkraft. Der Druckmess-
kolben (4) stiitzt sich dabei am Magnet ,b“ ab. Ubersteigt

der Druck den am Magnet ,a“ eingestellten Wert, wird der
Steuerschieber (2) gegen die Magnetkraft zurlickgeschoben
und verbindet B mit T solange, bis der eingestellte Druck
wieder erreicht ist. Der Druck verhalt sich proportional zum
Magnetstrom.

Nach Abschalten des Magneten wird der Steuerschieber (2)
durch die Druckfedern (8) wieder in Mittelstellung zurlickge-
fOhrt.

Einsteckdrossel
siehe Seite 26

Vorsteuerventil mit zwei Schaltstellungen
(Typ 3DREP 6...B...)

Die Funktion dieser Ventilausfiihrung entspricht prinzipiell
dem Ventil mit drei Schaltstellungen. Dieses 2-Schaltstel-
lungsventil ist jedoch nur mit Magnet "a" (5) ausgerUstet.
Anstelle des 2. Proportionalmagneten befindet sich eine
Verschlussschraube (9).

Hinweis fir Typ 3DREP 6:

Das Leerlaufen der Tankleitung ist zu verhindern. Bei
entsprechenden Einbauverhaltnissen ist ein Vorspann-
ventil einzubauen (Vorspanndruck ca. 2 bar).
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Vorsteuerventil Typ 3DREPE 6...

Das Vorsteuerventil ist ein proportionalmagnetbetatigtes
3-Wege-Druckreduzierventil. Es wandelt ein elektrisches
Eingangssignal in ein proportionales Druck-Ausgangssignal
um und kommt an allen Ventilen des Typs 4WRZE... und
5WRZE... zum Einsatz.

Die Proportionalmagnete sind regelbare, in Ol schaltende
Gleichspannungsmagnete mit Zentralgewinde und abziehba-
rer Spule. Die Ansteuerung der Magnete erfolgt durch die in-
tegrierte Elektronik (Typ .WRZE...).

Aufbau:

Das Ventil besteht im wesentlichen aus:

— Gehdause (1)

— Steuerschieber (2) mit Druckmesskolben (3 und 4)
— Magneten (5 und 6) mit Zentralgewinde

— Integrierter Elektronik (7)

Funktion:

Die Einstellung des Drucks in A oder B erfolgt durch die
Proportionalmagnete. Die H6he des Drucks ist stromabhan-
gig. Bei unbetatigten Magneten (5, 6) wird der Steuerschieber
(2) durch die Druckfedern (8) in Mittelstellung gehalten. Die
Anschllisse A und B sind mit T verbunden, so dass die Druck-
flissigkeit ungehindert zum Behélter abflieBen kann.

Durch Erregung eines Proportionalmagneten,

z.B. Magnet ,a“ (5), werden der Druckmesskolben (3) und
mit ihm der Steuerschieber (2) nach rechts verschoben.
Dadurch wird die Verbindung von P nach Bund A nach T
tber blendenartige Querschnitte mit progressiver Durchfluss-
charakteristik gedffnet. Der sich in Kanal B aufbauende Druck
wirkt dabei mit der Flache des Druckmesskolbens (4) auf den
Steuerschieber und gegen die Magnetkraft. Der Druckmess-
kolben (4) stiitzt sich dabei am Magnet ,b* ab. Ubersteigt
der Druck den am Magnet ,a“ eingestellten Wert, wird der
Steuerschieber (2) gegen die Magnetkraft zurlickgeschoben
und verbindet B mit T solange, bis der eingestellte Druck
wieder erreicht ist. Der Druck verhélt sich proportional zum
Magnetstrom.

Nach Abschalten des Magneten wird der Steuerschieber (2)
durch die Druckfedern (8) wieder in Mittelstellung zurlickge-
fahrt.

Typ 3DREPEG...

> P>

5 8 3 2

Einsteckdrossel
siehe Seite 26

—-<]o
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Vorgesteuerte Proportional-Wegeventile
Typ 4WRZ... und 5WRZ.52...

Ventile des Typs 4WRZ... sind vorgesteuerte 4-Wegeventile
mit Betdtigung durch Proportionalmagnete. Sie steuern Rich-
tung und GréBe eines Volumenstromes.

Ventile des Typs 5WRZ... sind mit einem zusatzlichen An-
schluss ,R* (nur NG52) ausgestattet.

Aufbau:

Das Ventil besteht im wesentlichen aus:

— Vorsteuerventil (9) mit Proportionalmagneten (5 und 6)

— Hauptventil (10) mit Hauptsteuerschieber (11) und Zentrier-
feder (12)

[£& Hinweis!

Die Ventile sind bedingt durch das Konstruktionsprinzip mit
interner Leckage behaftet, die sich lber die Lebensdauer
vergréBern kann.

Funktion:

— Bei unbetétigten Magneten (5 und 6) Mittelstellung des
Hauptsteuerschiebers (11) durch Zentrierfeder (12)

- Ansteuerung des Hauptsteuerschiebers (11) tiber das Vor-
steuerventil (9) — der Hauptsteuerschieber wird proportional
verschoben z.B. durch Ansteuerung Magnet "b" (6)

— Verschiebung des Steuerschiebers (2) nach rechts,
Steuerdl gelangt Giber das Vorsteuerventil (9) in den
Druckraum (13) und lenkt den Hauptsteuerschieber (11)
proportional zum elektrischen Eingangssignal aus

— Verbindung von P nach A und B nach T Uber blenden-
artige Querschnitte mit progressiver Durchfluss-
charakteristik

— Steuerdlzufihrung zum Vorsteuerventil intern Uber An-
schluss P oder extern Uber Anschluss X

- Abschalten des Magneten (6)

— Steuerschieber (2) und Hauptsteuerschieber (11)
werden in Mittelstellung zurtickgefuhrt

— Durchfluss je nach Schaltstellung von P nach A und
B nach T oder P nach B und A nach T (R).

Eine Hilfsbetétigungseinrichtung (14 und 15) wahlweise,
gestattet das Verschieben des Steuerschiebers (2) ohne
Magneterregung.

X5 Hinweis:

Die ungewollte Ausldsung der Hilfsbetatigungseinrichtung
kann zu unkontrollierten Maschinenbewegungen fiihren!

Typ 4WRZE...-7X/...

2. (|
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Extern vorgesteuerte Proportional-Wegeventile
Typ 4WRH... und 5WRH.52...

Ventile des Typs .WRH... sind vorgesteuerte Proportional-

Wegeventile fiir externe Betatigung Uber Druckregelventile.

Aufbau:

Das Ventil besteht im wesentlichen aus:

— Hauptventil (10) mit Hauptsteuerschieber (11) und Zentrier-
feder (12)

— Umlenkplatte (16)

[EE" Hinweis!

Die Ventile sind bedingt durch das Konstruktionsprinzip mit
interner Leckage behaftet, die sich Uber die Lebensdauer
vergrdBern kann.

Typ .WRH...-7X/...
1
e _
—t-——— —Pre—
Y _

-
=

v

T

Funktion:

— Die Umlenkplatte (16) verbindet Steueranschluss A zum
Druckraum (13) mit Anschluss Y und Steueranschluss B
mit Anschluss X.

— Durch Druckbeaufschlagung des Anschlusses X wird der
Hauptsteuerschieber (11) nach rechts verschoben (P nach
B und A nach T). Wird Anschluss Y druckbeaufschlagt,
verschiebt sich der Hauptsteuerschieber nach links (P nach
Aund B nach T).

Der Steuerdruck am Hauptventil darf 25 bar
(16 bar bei NG52) nicht liberschreiten!

16
BI\I\_A _________
T N ‘-\———\\\1 | 10
S, | -
. —11_ 11
II|

13

-

i

V AV AV

A P B XY

Technische Daten (Bei Gerateeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

allgemein
Ventiltyp WRZ | WwRze | WRH
Einbaulage beliebig, vorzugsweise waagerecht

(Inbetriebnahmehinweise nach Datenblatt 07800)

Lagertemperaturbereich °C | —20 bis +80
Umgebungstemperaturbereich °C —20 bis +70 —20 bis +50 -20 bis +70
Masse - Plattenaufbau NG10 kg 7,8 8,0 6,1
NG16 kg 11,9 12,1 9,7
NG25 kg 18,2 18,4 18,0
NG32 kg 422 42,2 41,5
NG52 kg 79,5 79,7
- Flanschanschluss ~ NG52 kg 77,5 77,7
- mit ,,D3" kg zusatzlich +0,5

Sinusprifung nach DIN EN 60068-2-6:2008

10 Zyklen, 10...2000..10 Hz mit einer logarithmischen Fre-
quenzénderungsgeschwindigkeit von 1 Oct./min,

5 bis 57 Hz, Amplitude 1,5 mm (p-p),

57 bis 2000 Hz, Amplitude 10g, 3 Achsen

Randomprifung nach DIN EN 60068-2-64:2009

20...2000 Hz, Amplitude 0,0592/Hz (10ggys)
3 Achsen, Testzeit 30 min je Achse

Schockpriifung nach DIN EN 60068-2-27:2010

Halbsinus 15g / 11 ms, 3 mal in positiver und 3 mal in negati-
ver Richtung je Achse, 3 Achsen

Feuchte Warme, zyklisch nach DIN EN 60068-2-30:2006

Variante 2
+25 °C bis +55 °C, 90 % bis 97 % relative Feuchte,
2 Zyklen & 24 Stunden
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Technische Daten (Bei Gerateeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

hydraulisch (gemessen mit HLP46, (s, = 40 °C +5 °C und p = 100 bar)

NenngroBe NG| 10 | 16 | 25 | 32 52
Betriebsdruck
- Vorsteuerventil Steuerdlzufiihrung extern bar 30 bis 100 20 bis 100
Steuerdlzufiihrung intern ~
bar | 100 bis
315 nur 100 bis 350 nur mit "D3"
mit "D3"
— Hauptventil bar | bis 315 bis 350 bis 350 bis 350 bis 350
Ricklaufdruck — Anschluss T (Anschluss R) bar | bis 315 bis 250 bis 250 bis 150 bis 250
(Steuerdlrlckflihrung extern)
— Anschluss T bar bis 30 bis 30 bis 30 bis 30 B
(Steuerdlrickfuhrung intern)
— Anschluss Y bar bis 30 bis 30 bis 30 bis 30 bis 30
Volumenstrom des Hauptventils I/min | bis 170 bis 460 bis 870 bis 1600 | bis 2800
Steuervolumenstrom am Anschluss X und Y I/min 3,5 55 7 15,9 7
bei sprungférmigem Eingangssignal 0 — 100 %
Steuervolumen cm? 1,7 4,6 10 26,5 54,3
fir Schaltvorgang 0 — 100 %

Druckflissigkeit siehe Tabelle unten
Druckflissigkeitstemperaturbereich °C | 20 bis +80 (vorzugsweise +40 bis +50)
(an den Arbeitsanschlissen des Ventils)

Viskositatsbereich mm?&/s | 20 bis 380 (vorzugsweise 30 bis 46)

Maximal zulassiger Verschmutzungsgrad der
Druckfllssigkeit Reinheitsklasse nach ISO 4406 (c)

- Vorsteuerventil Klasse 18/16/13 1
- Hauptventil Klasse 20/18/15 1
Hysterese % |<6

") Die fir die Komponenten angegebenen Reinheitsklassen missen in Hydrauliksystemen eingehalten werden. Eine wirksame
Filtration verhindert Stérungen und erhéht gleichzeitig die Lebensdauer der Komponenten.

Zur Auswahl der Filter siehe www.boschrexroth.com/filter

Druckflissigkeit Klassifizierung Geeignete Normen
Dichtungsmaterialen
Mineraldle und artverwandte Kohlenwasserstoffe | HL, HLP NBR, FKM DIN 51524
. HFC (Fuchs HYDROTHERM
Schwerentflammbar - wasserhaltig 46M, Petrofer Ultra Safe 620) NBR ISO 12922

1< Wichtige Hinweise zu Druckfliissigkeiten!

— Weitere Informationen und Angaben zum Einsatz von
anderen DruckflUssigkeiten siehe Datenblatt 90220 oder
auf Anfrage!

— Einschrénkungen bei den technischen Ventildaten méglich
(Temperatur, Druckbereich, Lebensdauer, Wartungsinter-
valle, etc.)!

— Der Flammpunkt des verwendeten Prozess- und Betriebs-
mediums muss 40 K Uber der maximalen Magnetoberfla-
chentemperatur liegen.

- Schwerentflammbar — wasserhaltig: Maximale Druck-
differenz je Steuerkante 175 bar. Druckvorspannung am
Tankanschluss >20 % der Druckdifferenz, ansonsten
erhdhte Kavitation!

— Lebensdauer im Vergleich zum Betrieb mit Mineraldl HL,
HLP 50 % bis 100 %
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Technische Daten (Bei Gerateeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

elektrisch
Ventiltyp WRZ " | WRZE
Spannungsart Gleichspannung
Sollwertiiberdeckung % | 15
Maximaler Strom A 1,5 25
Magnetspulenwiderstand — Kaltwert bei 20 °C Q 4.8 2

— maximaler Warmwert Q 7,2 3
Einschaltdauer % | 100
Maximale Spulentemperatur 3) °C | 150

Schutzart des Ventils nach EN 60529

IP65 mit montierten und verriegelten Leitungsdosen

Ansteuerelektronik

Typ 4WRZ

digitaler Verstérker im Eurokartenformat 2

VT-VSPD-1-2X/... nach Datenblatt 30523

analoger Verstarker im Eurokartenformat 2

mit 1 Rampenzeit

VT-VSPA2-1-2X/V0/T1, nach Datenblatt 30110

analoger Verstarker im Eurokartenformat 2)

mit 5 Rampenzeiten

VT-VSPA2-1-2X/VO/T5, nach Datenblatt 30110

analoger Modulverstarker 2)

VT-11118-1X/... nach Datenblatt 30218

Typ 4WRZE im Ventil integriert, siehe Seite 14
analoges Sollwertmodul 2 VT- SWMA-1-1X/... nach Datenblatt 29902
analoges Sollwertmodul 2 VT-SWMAK-1-1X/... nach Datenblatt 29903
digitale Sollwertkarte 2 VT-HACD-1-1X/... nach Datenblatt 30143
analoge Sollwertkarte 2 VT-SWKA-1-1X/... nach Datenblatt 30255
Stromaufnahme . A - 1,8
— Impulsstrom A - 3
Sollwertsignal — Spannungseingang ,A1" Vv - +10
- Stromeingang ,F1“ mA - 4 bis 20

) mit Ansteuerelektronik der Fa. Bosch Rexroth AG
2) separate Bestellung

3) Auf Grund der auftretenden Oberflachentemperaturen der
Magnetspulen, sind die europdischen Normen ISO 13732-1

und EN 982 zu beachten!
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Elektrischer Anschluss
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fir Typ .WRZ...(fiir externe Elektronik — nicht bei Ausflhrung "J" = seewasserbestandig)

Leitungsdosen siehe Seite 27

Anschluss an Gerétestecker

Anschluss an Leitungsdose

zum Verstarker zum Verstarker

fir Typ .WRZ...(fiir externe Elektronik — bei Ausflihrung "J" = seewasserbestandig)

Leitungsdosen siehe Seite 27

=

_—_]—— A

—l——B

externe Elektronik

Kontakt Verbindung mit

A Magnet A

B Magnet B

C Magnet A

D Magnet B

E n.c.

F n.c.

PE Ventilgehduse

fir Typ .WRZE...(mit integrierter Elektronik (OBE) und bei Ausflihrung "J" = seewasserbestandig)

Leitungsdosen siehe Seite 27

Geratesteckerbelegung Kontakt Signal bei A1 | Signal bei F1
Versorgungsspannung A 24 VDC (u(t) =19,4bis 35 V); I, =2 A

B oV
Bezug (Istwert) C nicht verwendbar ')
Differenzverstarkereingang D 10 V; R, > 50 kQ | 4 bis 20 mA; R, > 100 Q
(Sollwert) E Bezugspotentional Sollwert

F nicht verwendbar ")
Schutzleiter PE mit Kihlkérper und Ventilgehduse verbunden

) Kontakte C und F diirfen nicht angeschlossen werden!

Sollwert: Positiver Sollwert (0 bis 10 V oder 12 bis 20 mA) an D und Bezugspotential an E bewirken Volumenstrom
von P nach Aund B nach T.
Negativer Sollwert (0 bis — 10 V oder 12 bis 4 mA) an D und Bezugspotential an E bewirken Volumenstrom
von P nach Bund A nach T.

Bei Ventil mit Magnet auf Seite ,a“ (Steuerschiebervariante EA und W6A) bewirken positiver Sollwert an D und
Bezugspotential an E Volumenstrom von P nach B und A nach T.

Anschlusskabel: Empfehlung: — bis 25 m Kabelldnge Typ LiYCY 5 x 0,75 mm?
- bis 50 m Kabellange Typ LiYCY 5 x 1,0 mm?

AuBendurchmesser 6,5 bis 11 mm
Schirm nur auf der Versorgungsseite auf PE legen.
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Blockschaltbild der integrierten Elektronik (OBE) bei Typ WRZE

Schnittstelle |

Sollwert

Bezugspotential

Versorgungs-

spannung: 24V

GND
Schutzleiter -2

Integrierte Elektronik (OBE) | Ventil

F[T .'_.;:fe}:,,z'_ ________________________ Endstufe |

| D verstirker Rampen- U
| | uil bildner ? Summierer I | ,ﬂ’i
| U a !
i |E L /\ L |
| | . | b J Endstufe 4 .
i ' | . Unterspannungs- Sprungfunktions- U |
. | | | erkennun bildner | —f—‘ﬁ\
| | | | J:I' Verriegelung ) |
RN -

' ' N il |
| | A_ | L l(Jatzle| Ui |
| iB L U o QV .
B R AR ek |

! '1_’1 et |
i o _

3) Rampe von 0 bis 2,5 s von auBen einstellbar gleich fiir
4) Endstufen stromgeregelt

auf

" Anschluss PE wird mit Kiihlkérper und Ventilgeh&use verbunden
) Schutzleiter am Ventilgehduse und Deckel verschraubt

) T, und T
)
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Kennlinien NG10 (Steuerschieber "E, W6-, EA, W6A" sowie HLP46, U, = 40 °C £5 °C und p = 100 bar)

25 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

1 80 [ 1 4dp=10 bar konstant
é P _):d/:r—) T / 2 Adp= 20 bar konstant
£ 60 _
= Po>BA-=T 1 4 3 4p=30 bar konstant
E 4 3 4 Adp=>50 bar konstant
% N — — 2 5 4p=100 bar konstant
c / — L= = 1
(0] ]
€ 20 = —
2 "]
= —

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sollwert in % —
50 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz 5
150 T 1 4p=10 bar konstant
T P—>AB—T 1 P
£ 125 oder = 4 2  dp=20 bar konstant
£ 0 — 3 4p-=30 bar konstant
c P—-BA—-T = 3
= 15 // T ; 9 4 4p=50 bar konstant
e 50 /%/ I 5 dp=100 bar konstant
2]
g
35 0
> 15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —
85 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz 5 4
e 0[P AB—T = 3 1 4dp=10bar konstant
= oder ~—" 2 2 dp= 20 bar konstant
é §100 PoBA—=T {,{// 11 3 4p= 30 bar konstant
R ,/ — — 4 dp-= 50 bar konstant
S 7 5 Adp=100 bar konstant
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sollwert in % —
4p = Ventildruckdifferenz nach DIN 24311 (Eingangsdruck p, abziglich Lastdruck p, abziiglich Riicklaufdruck py)
Ubergangsfunktionen bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen, gemessen bei Pg; = 50 bar

Typ 4WRZ... Signalanderung in %
100 0-100 \
T 75 /f 0-75
\
£ 50 0-50
3 ~ )
T 25 0-25 \ \\
) AW
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Zeitinms — Zeitinms —
Typ 4WRZE... Signalédnderung in %
100 /r 0-100
S
< 50 1] 0-50
y/
>
T 25 — 0-25
0 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Zeitinms — Zeitinms —
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Kennlinien NG16 (Steuerschieber "E, W6-, EA, W6A" sowie HLP46, U, = 40 °C £5 °C und p = 100 bar)

100 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

1 300 I I 5
P—-AB—~T
E 250 oder // 4 1 Adp=10 bar konstant
= 200 P->BA—T ,/ — 3 2 Adp=20bar konstant
= 150 //,/ 2 3 dp=30 bar konstant
% // 9/ 41 4 4p=50barkonstant
5 100 — /1/7 5 dp= 100 bar konstant
S _//
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —
125 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz
300 5
1 I I
£ 250 P>AB—T '/4
£ oder / 1 4dp=10 bar konstant
'c 200 PoBA—-T // 3 2 Adp= 20 bar konstant
£ o 3 4p=30 bar konstan
5 150 e p ar konstant
?100 /A/ 1 4 dp=>50 bar konstant
> — —— _
E o é,/// 5 4p=100 bar konstant
2 4 _/;/
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —
150 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz
" 450 I I
P—-AB—-T
= 400 5
= oder /
= 350 -
< 300 PoBA—T // _—14% 1 4p=10Darkonstant
§ 250 // ___—13 2 Adp-=20 bar konstant
2 200 /// — |_—2 3 4p=230barkonstant
g / /&/ 1 4 Adp=>50 bar konstant
=150 <~ _
S A/ 11— 5 4p=100 bar konstant
100 = ——
~
50
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —
180 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz
450 A 5
p 40 P->AB—T - 4
e ]
< 350 oder = 1 4p-=10 bar konstant
£ 300 ~ 3
= P->BA—=T // — 2 Adp-=20 bar konstant
< 250 A ] 2
e 7 //, 3 Adp= 30 bar konstant
£ 200 - // 4 4 4p=50bar konstant
c /// // _
@ 150 — — 5 A4p=100 bar konstant
2 100 = ——
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sollwert in % —

A4p = Ventildruckdifferenz nach DIN 24311 (Eingangsdruck p, abziglich Lastdruck p, abziiglich Ricklaufdruck p;)



RD 29115/08.13 | .WRZ; .WRZE; .WRH Hydraulics | Bosch Rexroth AG 17/28

Kennlinien NG16 (Steuerschieber "E, W6-, EA, W6A" sowie HLP46, U, = 40 °C £5 °C und p = 100 bar)

Ubergangsfunktionen bei sprungformigen elektrischen Eingangssignalen, gemessen bei Pg; = 50 bar

Typ 4WRZ... Signalanderung in %
100 / 0-100
1T 75 — 0-75
X /// \
< 50 0-50
: \\
>
T 25 0-25 V
0 AN
0 30 60 90 120 150 0 30 60 90 120 150
Zeitinms — Zeitinms —
Typ 4WRZE... Signalanderung in %
100 0-100
T 75 // 0-75
S
Qo
g ,/ 0-25 \
V- \

00 30 60 90 120 150 0 30 60 90 120 150
Zeitinms — Zeitinms —
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Kennlinien NG25 (Steuerschieber "E, W6-, EA, W6A* sowie HLP46, U, = 40 °C £5 °C und p = 100 bar)

220 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

800 T T 1 Adp=10 bar konstant
T 700 P ﬁcﬁi/eBr_) T 5 2 4p= 20 bar konstant
j e
= i 3 A4p= 30 bar konstant
E 0 P BA—T P i
c 500 - 4 4 Adp=50 bar konstant
£ 400 ~ 3 5 A4p=100 bar konstant
g 300 = // /’/4 2
E 200 ////% ]
>

0 —
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —
325 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

870 T T — 5 1 dp=10 bar konstant

800 P=>AB-T v 2 4p-= 20 bar konstant
T 700 oder g 3 dp-= 30 bar konstant
E P>BA—=T / A 4 p = ar konstan
£ 600 - >~ 4 Adp=50 bar konstant
£ 500 A A 3 5 dp=100 bar konstant
€ s 7 L7 2
S 400 A //,/
% 300 ;/ ,// _— 1
5 200 /// T -
(e]

0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sollwert in % —

A4p = Ventildruckdifferenz nach DIN 24311 (Eingangsdruck p, abzlglich Lastdruck p, abziiglich Ricklaufdruck py)

Ubergangsfunktionen bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen, gemessen bei Pg; = 50 bar

Typ 4WRZ... Signalanderung in %

100 0-100
T 75 0-75
\
£ 50 0-50 \
2 \
=}
T 25 0-25

00 60 120 180 240 300 0 60 120 180 240 300
Zeitin ms — Zeitinms —
Typ 4WRZE... Signalanderung in %

100 0-100
T 75— 0-75
\
c
5 90 l 0-50
2

25 -/ 0-25

0
0 60 120 180 240 300 0 60 120 180 240 300

Zeitinms — Zeitinms —
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Kennlinien NG32 (Steuerschieber "E, W6-, EA, W6A" sowie HLP46, U, = 40 °C 45 °C und p = 100 bar)

360 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

1200 | | 5 1 dp=10 bar konstant
T 1000 P—>AB-T — 2 Ap-= 20 bar konstant
E oder — 3 dp=30 bar konstant
c 800 P>BA-T _~ A4 4 4p =50 bar konstant
g 600 — //// 3 5 dp=100 bar konstant
GE) 400 1
3 200 ,/;/4’///
> 44/
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —
520 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz
1600 5 _
T 1500 I I // 1 dp=10 bar konstant
é 1250 P—-AB—-T // 2 Adp= 20 bar konstant
< 1000 P —>°|;eAr—> T // _— : jpz o :Zonstant
§ 750 ,//,/ _—3 g Ap= ?gobzr inStintt
g 2 Ip = ar konstan
S 500 //‘;/,/l 1
(0]
//

5 250 S
o
> 0

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Sollwert in % —

A4p = Ventildruckdifferenz nach DIN 24311 (Eingangsdruck p, abziglich Lastdruck p, abziiglich Riicklaufdruck py)

Ubergangsfunktionen bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen, gemessen bei Ppg; = 50 bar
Typ 4WRZ... Signalanderung in %

100 0-100
T 75 — 0-75
\
c 50 — 0-50 \
E \
o}
T 25 0-25 \ \
0 N
0 80 160 240 320 400 0 80 160 240 320 40
Zeitinms — Zeitinms —
Typ 4WRZE... Signalédnderung in %
100 0-100
T 75 / 0-75
\
£ 50 0-50
o]
= 25 0-25 \\
14 N

00 80 160 240 320 400 0 80 160 240 320 400

Zeitinms — Zeitinms —
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Kennlinien NG52 (Steuerschieber "E, W6-, EA, W6A" sowie HLP46, U = 40 °C £5 °C und p = 100 bar)

1000 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

2800 5 1 4dp=10 bar konstant
2600 P-AB—-T 2 Adp-=20 bar konstant

oder / 3 4p-=30 bar konstant
2400 P—-BA—->T 4 Adp=50 bar konstant
2200 / 4 5 4p=100 bar konstant
2000

1800

VN
- /7
1200 / /

1000 7 1
800 / i d
/

Volumenstrom in I/min —

/
600 ////7/
400 1/ /| Z
Yy i

15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sollwert in % —

A4p = Ventildruckdifferenz nach DIN 24311 (Eingangsdruck p, abzglich Lastdruck p, abziiglich Ricklaufdruck py)

Ubergangsfunktionen bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen, gemessen bei Pg; = 50 bar

Typ .WRZ... Signalénderung in %
100 0-100
T 75 /r 0-75
¢ ol 1] \
£ 50 0-50
o]
T 25 0-25 \\
] \
0 0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000
Zeitinms — Zeitinms —
Typ .WRZE... Signalanderung in %
100 0-100 “
75 0-75

Hub in % —

50 0-50 \\\
25 0-25
L
0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000
Zeitinms — Zeitinms —

0
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Abmessungen: NG10 (MaBangaben in mm)
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0O NOOGHsWDN =

O i G Gy
H WO = O

8

\

18

) ohne Druckreduzierventil
2) mit Druckreduzierventil

'S
/
116
. 15
L,
nlr" -

20
= 12: \

86

/

ol - - -
~|<

7

Y /

Y —

/ai

|
O\F /4@

>\

Hauptventil
Vorsteuerventil

MaB fir Ausfiihrung ,4WRZ...” (nicht seewasserbesténdig)

MaB fur Ausfihrung ,4WRZE...*
Proportionalmagnet ,a“
Proportionalmagnet ,b*

- 94

Leitungsdose ,A", separate Bestellung siehe Seite 27
Leitungsdose ,B", separate Bestellung siehe Seite 27

Leitungsdose, separate Bestellung

siehe Seite 27

Verdeckte Hilfsbetdtigungseinrichtung ,N9“
Verschlussschraube flr Ventile mit einem Magneten

Typschild fir Vorsteuerventil
Typschild fir Hauptventil
Integrierte Elektronik (OBE)

15
16
17
18
19
20

(771 0,01/100

Rzmax 4

Erforderliche Oberflachengiite
der Ventilauflageflache

Druckreduzierventil “D3*

Gleiche Dichtringe fiir Anschluss A, B, P, T und T1
Gleiche Dichtringe fiir Anschluss X und Y
Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose
Umlenkplatte (Typ 4WRH...)

Bearbeitete Montageflache, Lage der Anschlliisse nach
ISO 4401-05-05-0-05, Anschluss X und Y nach Bedarf

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben siehe Seite 27
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Abmessungen: NG16 (MaBangaben in mm)

12
N

8

. f

1) ohne Druckreduzierventil
2) mit Druckreduzierventil

No 48
18—7T~" - 1565 - 14 <M
4 _ e . i}
6 F—_A;r’ 2 R
- : ' 9
3 E o | — |10
M—" J_:"";H _|__ — | i -
— - 15 s
g o ———= s
] — o 1 fg
h ] -~
j. / | EE::*,
| 117
g + T
'1-|'rJ \ e )yt L|--]-r'
1 ] I L1111 16 L]
S i v Il
1 ] | 1
/] ! Ll oy
27 | P e '
- = 154 J
- 292 2
34,1
>, 2 26,6 i #_ﬁ
‘g" . @11 218 @11 o - | .
VA7 oy i S )
i @F xi© | F1i |
r— | i
o r‘T Tp - | i | &
o B | e | R N Lo )
o |D '| o “tl = \
© ol = T = | Yo |
i D)\ A I :F4é_ —Bpy|
N A\\ |/ "
v N _ ) % § t——% """ -
w0 .
- 101,6 a =
Hauptventil . Erforderliche Oberflachenglite
Vorsteuerventil

0O NO O WDN=

©

10
11
12
13
14

der Ventilauflageflache

MaB fur Ausfiihrung ,4WRZ..." (nicht seewasserbestandig)
MaB fur Ausfiihrung ,4WRZE..."

Proportionalmagnet ,a“
Proportionalmagnet ,b*
Leitungsdose ,A“, separate Bestellung siehe Seite 27 16
Leitungsdose ,B“, separate Bestellung siehe Seite 27 17
Leitungsdose, separate Bestellung siehe Seite 27
Verdeckte Hilfsbetatigungseinrichtung ,N9* 19
Verschlussschraube flr Ventile mit einem Magneten

Typschild fir Vorsteuerventil
Typschild fir Hauptventil
Integrierte Elektronik (OBE)

15 Druckreduzierventil ,D3“

Gleiche Dichtringe fur Anschluss A, B, Pund T

Gleiche Dichtringe fur Anschluss X und Y

18 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose

Umlenkplatte (Typ 4WRH...)

20 Bearbeitete Montageflache, Lage der Anschllisse nach
ISO 4401-07-07-0-05, Anschluss X und Y nach Bedarf
abweichend von der Norm: Anschluss A, B, P, T @20 mm.

21 Spannstift

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben siehe Seite 27



RD 29115/08.13 | .WRZ; .WRZE; .WRH Hydraulics | Bosch Rexroth AG 23/28

Abmessungen: NG25 (MaBangaben in mm)

.
12 ) ohne Druckreduzierventil
8 2) mit Druckreduzierventil
18 — ) 48
4o 44 _
6 @y
- A
11— H-)
Y _
T o
Qo i S
s <
A T (2B
L@l =
&

I — o | 00
< g1 |
B e T 1] T:T
I, 5 el
i [ w
- 122 N B8 51 20

/an)

Po
©

N
a

e _-°

21, TZ
I RO

—

(771 0,017100

Rzmax 4

Erforderliche Oberflachengite

Hauptventil der Ventilauflagefléche

Vorsteuerventil

MaB fir Ausfiihrung ,4WRZ...” (nicht seewasserbesténdig)
MaB fir Ausfihrung ,4WRZE..."

Proportionalmagnet ,a“

Proportionalmagnet ,b*

Leitungsdose ,A", separate Bestellung siehe Seite 27
Leitungsdose ,B", separate Bestellung siehe Seite 27
Leitungsdose, separate Bestellung siehe Seite 27
Verdeckte Hilfsbetétigungseinrichtung ,N9“
Verschlussschraube fir Ventile mit einem Magneten 21
Typschild fur Vorsteuerventil

Typschild fur Hauptventil

Integrierte Elektronik (OBE)

15 Druckreduzierventil ,D3"

16 Gleiche Dichtringe fiir Anschluss A, B, Pund T
17 Gleiche Dichtringe fir Anschluss X und Y

18 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose
19 Umlenkplatte (Typ 4WRH...)

20 Bearbeitete Montageflache, Lage der Anschliisse
nach 1SO 4401-08-08-0-05,

Anschluss X und Y nach Bedarf

Spannstift

0O NOOGHAWDN=

O g G Gy
H W= O

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben siehe Seite 27
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Abmessungen: NG32 (MaBangaben in mm)

6 8 1\1 12 14 9 18— 15
¥: ' ) ohne Druckreduzierventil
18 T TITN ptt 2) mit Druckreduzierventil
"=
B 227 48
© || 1565 7 44
e —t R S
3— |3 — 5
o 1= | | [ (
1 Y = E 0 10 <
I —] X 15 : g
S [ ;!_l\ E_"
: 19 ©
[ [ E|_ 233 S
) g L §|/ 221
4 B A i I
TTT Tl 11T
-y H ] | - 2
" 1 1 m 1 ! f 1 "
21,5 302,5 -
176 - 254 | -]
500 \ : -
% 76,2 16 17 {
mn T
) S 1
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Rzmax 4
1 Hauptventil ErforderlicheT Oberﬂéc?eng[]te
. der Ventilauflageflache
2 Vorsteuerventil
3 MaB fir Ausflihrung ,4WRZ..." (nicht seewasserbesténdig)
4 MaB fur Ausfihrung ,4WRZE..."
5 Proportionalmagnet ,a“ 15 Druckreduzierventil ,D3"
6 Proportionalmagnet ,b* 16 Gleiche Dichtringe fiir Anschluss A, B, Pund T
7 Leitungsdose ,A", separate Bestellung siehe Seite 27 17 Gileiche Dichtringe fir Anschluss X und Y
8 Leitungsdose ,B", separate Bestellung siehe Seite 27 18 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose

9
10
11
12
13
14

Leitungsdose, separate Bestellung siehe Seite 27

Verdeckte Hilfsbetétigungseinrichtung ,N9“

Verschlussschraube flr Ventile mit einem Magneten

Typschild fir Vorsteuerventil
Typschild fir Hauptventil
Integrierte Elektronik (OBE)

Umlenkplatte (Typ 4WRH...)

Bearbeitete Montageflache, Lage der Anschliisse nach
ISO 4401-10-09-0-05, Anschluss X und Y nach Bedarf
abweichend von der Norm:

— Anschluss A, B, T und P @38 mm.

21 Spannstift

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben siehe Seite 27
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Abmessungen: Plattenaufbau NG52 (MaBangaben in mm)
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Rzmax 4

Erforderliche Oberflachengiite
der Ventilauflageflache

190

25

25

Hauptventil

Vorsteuerventil

MaB fir Ausfihrung ,4WRZ...*

(nicht seewasserbesténdig)

MaB fur Ausfuhrung ,4WRZE...*
Proportionalmagnet ,a“

Proportionalmagnet ,b*

Leitungsdose ,A“

Leitungsdose ,,B*

Leitungsdose, separate Bestellung, siehe Seite 27
Verdeckte Hilfsbetatigungseinrichtung ,N9*
Verschlussschraube flr Ventile mit einem Magneten
Typschild fir Vorsteuerventil

Typschild fir Hauptventil

Integrierte Elekironik (OBE)

Gleiche Dichtringe fur Anschluss A, B, P, T und R
Gleiche Dichtringe fiir Anschluss X, Y und L
Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose
Adapterplatte

Druckreduzierventil ,D3“

Umlenkplatte (Typ 4WRH...)

Bearbeitete Montageflache, Lage der Anschllsse,
Anschluss X und Y nach Bedarf

Transporthilfe

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben
siehe Seite 27
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Abmessungen: Flanschanschluss NG52 (MaBangaben in mm)
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1 Hauptventil
2 Vorsteuerventil
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MaB fir Ausfiihrung ,4WRZE..."
Proportionalmagnet ,a“
Proportionalmagnet ,b*
Leitungsdose ,A", separate Bestellung siehe Seite 27
Leitungsdose ,B", separate Bestellung siehe Seite 27
Leitungsdose, separate Bestellung siehe Seite 27
Verdeckte Hilfsbetétigungseinrichtung ,N9*

MaB fur Ausfihrung ,4WRZ...” (nicht seewasserbestan-

11
12
13
14
15
16
17
18
19

Verschlussschraube flr Ventile mit einem Magneten
Typschild fir Vorsteuerventil

Typschild fir Hauptventil

Integrierte Elektronik (OBE)

Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose
Adapterplatte

Druckreduzierventil ,D3"

Umlenkplatte (Typ 4WRH...)

Transporthilfe

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben siehe Seite 27
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Zubehor (nicht im Lieferumfang)

Leitungsdosen Materialnummer
Leitungsdose fiir 4AWRZ DIN EN 175301-803 Magnet ,a“ Farbe grau | R901017010
Magnet ,b“, Farbe schwarz | R901017011

Leitungsdose fur 4WRZE DIN EN 175201-804 z.B. R900021267 (Kunststoff)
und 4WRZE...J... z.B. R900223890 (Metall)
Zylinderschrauben Materialnummer
NG10 4x ISO 4762 - M6 x 45 - 10.9-flZn-240h-L R913000258

Anziehdrehmoment M, = 13,5 Nm +10 %

oder

4x 1SO 4762 - M6 x 45 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 15,5 Nm £10 %

NG16 2x 1ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9-flZn-240h-L R913000115
Anziehdrehmoment M, = 12,2 Nm £10 %
4x I1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9-flZn-240h-L R913000116
Anziehdrehmoment M, = 58 Nm +20 %
oder

2x 1SO 4762 - M6 x 60 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 15,5 Nm £10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 75 Nm +20 %

NG25 6x 1SO 4762 - M12 x 60 - 10.9-flZn-240h-L R913000121
Anziehdrehmoment M, = 100 Nm +20 %
oder

6x 1ISO 4762 - M12 x 60 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 130 Nm +20 %

NG32 6x I1SO 4762 - M20 x 80 - 10.9-flZn-240h-L R901035246
Anziehdrehmoment M, = 340 Nm +20 %
oder

6x ISO 4762 - M20 x 80 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 430 Nm +20 %

NG52 bei Stahl-Montageflache: R913000397
(BWRZ52) 7x 1SO 4762 - M20 x 90 - 10.9-flZn-240h-L

Anziehdrehmoment M, = 465 Nm +20 %

bei Guss-Montageflache: R913000386

7x 1SO 4762 - M20 x 100 - 10.9-flZn-240h-L
Anziehdrehmoment M, = 465 Nm +20 %
oder

bei Stahl-Montageflache:

7x 1SO 4762 - M20 x 90 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 610 Nm +20 %
bei Guss-Montageflache:

7x 1SO 4762 - M20 x 100 - 10.9
Anziehdrehmoment M, = 610 Nm +20 %

NG52 4x 1ISO 4762 - M12 x 70 - 10.9-flZn-240h-L R913000515
(4WRZ52) Anziehdrehmoment M, = 100 Nm +20 %
oder

4x I1SO 4762 - M12x70-10.9
Anziehdrehmoment M, = 130 Nm +20 %

Bei Einsatz des Typs 4WRZ... sind folgende Einsteckdrosseln
in Kanal A und B des Vorsteuerventils zu verwenden:

Anschlussplatten/-flansche | Datenblatt Einsteckdrossel | Jin mm Materialnummer
NG10 45054 NG10 1,8 R900158510
NG16 45056 NG16 2,0 R900158547
NG25 45058 NG25 2,8 R900157948
NG32 45060 NG32 - -

NG52 45501 NG52 - -
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Notizen

Bosch Rexroth AG © Alle Rechte bei Bosch Rexroth AG, auch fiir den Fall von Schutz-
Hydraulics rechtsanmeldungen. Jede Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und

Zum EisengieBer 1 Weitergaberecht, bei uns.

97816 Lohr am Main, Germany Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung. Eine
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung flr
documentation@boschrexroth.de einen bestimmten Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht
www.boschrexroth.de abgeleitet werden. Die Angaben entbinden den Verwender nicht von

eigenen Beurteilungen und Prifungen. Es ist zu beachten, dass unsere
Produkte einem natirlichen VerschleiB3- und Alterungsprozess unterlie-
gen.
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