Pneumatischer Kompaktschlitten

Serie MXW

08, 612, 616, 920, 025

Ein Kompaktschlitten fur Langhube.
Schlittensteifigkeit ist uber den gesamten Hubbereich konstant.

Langhub (max. 300 mm)

Die Linearfiihrung erlaubt Langhiibe und erreicht
einen gleichmaBigen, erschitterungsfreien Betrieb.

Doppelkolbenkonstruktion

® Doppelkolben-Antrieb ermdglicht doppelte Kolbenkraft
bei schmalem Profil

MXW 8: 98 X2 MXW20: 220 X 2

MXW12: 612 X2 MXW25: 025 X 2

25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 MXW16: 616 X 2
MXW 8
MXW12 —
MXW16
MXW20 _—
MXW25
»
StoBdampfer |l '
’

Direktmontage

Positionierbohrung

Hubbegrenzungseinheit

/
[
Druckluftanschluss, Verkabelung T 3
® Druckluftanschluss von 2 Seiten méglich
® Druckluftanschluss und Signalgeberverkabelung auf derselben
Seite moglich Gewinde fiir Gehdusemontage
® Signalgebermontage auf beiden Geh&useseiten moglich ® 2 Befestigungsarten (von unten mit Innengewinden,

von oben mit Durchgangsbohrungen).
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Betriebshinweise

Serie IXW

A\ Sicherheitshinweise

’ Auswahl ‘ @Wird der Schlitten von einem externen Stopper in einer Zwischenposi-
tion angehalten, muss ein Hinausschnellen vermieden werden; andern-
AAChtung falls treten Beschadigungen auf. Soll ein Schlitten, der von einem exter-
(DLassen Sie keine Last auBerhalb der zulassigen Betriebsbedingungen auf nen Stopper in Zwischenposition angehalten wurde, weiter vorwarts be-
das Geréat wirken. Wahlen Sie das Modell entsprechend der max. wegt werden, flhren Sie Druckluft zu und ziehen Sie dann den Stopper
zulassigen Last und des zuléssigen Moments. zuriick, damit der Schlitten kurzzeitig wieder zurlickfahrt; anschlieBend
Details entnehmen Sie dem nachstehenden Auswahlvorgang. Wird der fihren Sie am gegentiberliegenden Anschluss Druckluft zu, um den
Antrieb auBerhalb der zul&ssigen Betriebsbedingungen eingesetzt, verursa- Schlitten erneut in Betrieb zu nehmen.
chen GiberméaBige exzentrische Lasten auf die Fiihrung Vibrationen (3Lassen Sie keine UbermaBigen Krafte und StéBe auf das Produkt ein-
derselben, Ungenauigkeit und eine Verkiirzung der Produktlebensdauer. wirken. Das verursacht Beschadigungen und evtl. Betriebsausfall.

Die maximal zuléssige Last und das zuldssige Moment sind je nach Einbaulage des Werkstlickes, des Zylinders sowie der Kolben-
geschwindigkeit unterschiedlich. Wéhlen Sie die richtige MXW-Baugréfe fir Ihre Betriebsbedingungen entsprechend den Betriebs-
grenzwerten im Diagramm. Insgesamt darf (2 o n) < 1 nicht Gberschritten werden.

SO = Last (W) . statisches Moment (M) .\ dynamisches Moment (Me)
max. Last (W max.) zuléssiges statisches Moment (M max.) zuldssiges dynamisches Moment (Me max.)
Die Werte fir W max., M max. und Me max. entsprechen den unten stehenden Diagrammen 1, 2 und 3.

Last
w
7
Max. Last (N) =
Modell w -
MXW 8 18 3
MXW12 40 N %
MXW16 70 7, E
MXW20 110 4 W
MXW25 170 w 50 100 200 300 560
Kolbengeschwindigkeit (mm/s)
M t <Diagramm 1>
omente Mp/Mep (Kippmoment)
. Mr (Rolimoment
Zulassiges Moment ( )
(Statisches Moment/
Dynamisches Moment) (Nm)
Kippmoment | Quermoment | Rollmoment £ £
Modell = £
Mp/Mep My/Mey Mr = =
MXW 8 5 5 3 g g
MXW12 10 10 6 2 =
MXW16 20 20 12 = &
MXW20 40 40 25 E £ 5
MXW25 110 110 65 50 100 200 300 500 760
Kolbengeschwindigkeit (mm/s) Kolbengeschwindigkeit (mm/s)
<Diagramm 2 > <Diagramm 3 >
U RN [e]11 1318 Im Ruhezustand durch die Last verursachtes Moment.
A+: Korrekturfaktor fi L2 B
m Kippmoment 1. Rorrekturiaxtor iur ® Quermoment = Rollmoment
Mp=W (Li+A) den Lastabstand ) My=W (L2+B) Mr=W (Ls+C)
oo 5 BT B1: Korrekturfaktor fiir C1: Korrekturfaktor fiir Ls i
%% den Lastabstand den Lastabstand
L A MXW16 | 58 (mm) T (mm)
_MXw20 [ 75 @ __MXws [23 _Mxws | 10 M,( — ]
MXW25 | 97 MXW12 | 29 My == MXW12 10 :
Mp( L _MXwie | 37 | _MXW16 [ 14 ﬂ]
. — T Mxw20 | 49 ﬂ ‘ T MXW20 | 20
ﬂ MXW25 | 63 M : MXW25 | 28 w
w L1 sl As L2 Be Ca: Korrekturfaktor flr
My‘ o [T ] den Lastabstand
A2: Korrekturfaktor fir W%
M den Lastabstand Ba: Korrekturfaktor fiir TMXWA2 | 29
Mp‘ (mm) W den Lastabstand (mm) —TMXWi6 | 37
MXW 8 | 10 MXW 8 | 39 TMXW20 | 49
3| MXW12 [ 10 MXW12 | 48 TMXW25 | 63
MXW16 14 MXW16 58
w MXW20 20 MXW20 75
MXW25 28 MXW25 97
ZS\VC 2-203



Betriebshinweise

Dynamisches Moment Am Hubende durch den Lastaufprall verursachtes Moment.

We=WV
V=1.4Va

durchschnittlicher Lastfaktor® we <—

We: Aquivalente Last bei Aufprall (N) '
& : Dampfer-Koeffizient '
mit elast. Dampfer (Standard)=4/100 |

mit StoBdampfer =1/100 |

W: Last (N) ;
V: Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) |
Va: durchschnittl. Geschwindigkeit (mm / s) !

lKippmoment
Mep=1/3 - We X (L3 +C)

lQuermoment

Mep
M~ Mey=1/3 - We X (L2+B)

- B: Korrekturfaktor fir
' C: Korrekturfaktor filr Lastabstand (mm)
Lastabstand (mm) MXW 8 23
—WXW8 [ 10 ‘ - o mxwiz | 29
T MXwi2 | 10 ‘ | __MXWi16 | 37
MXW16 | 14 Vv o __MXW20 | 49
MXW20 | 20 A __MXw25 | 63 !
MXW25 28 v
<

Auswahlvorgang

Ermitteln Sie zur Auswahl eines geeigneten Modells die

Belastungsgrade (0in) und vergewissern Sie sich, dass ihre
Gesamtsumme (20in) 1(eins) nicht Gberschreitet.

> On=001+0l2+0L3<1

<Betriebsbedingungen>

Zylinder: MXW16

Dé&mpfung: Standard (elastische Dampfscheibe)
Einbaulage: horizontale Wandmontage
Geschwindigkeit (Durchschnitt): Va=300 [mm/s]

Last: W=10 [N] (auBer Gewicht des Armabschnittes)

Belastungsart Lastfaktor Oln Bemerkung L3=50 [mm]
¥ " : L2=50 [mm]
Uberprtifen Sie W.
Emax. Last Ol1=W/Wmax. W max. ist die max. erlaubte Last bei Va.
Hstatisches Moment| (O{2=M/Mmax. Uberpriifen Sie Mp, My, und Mr.

M max. ist das zuldssige Moment bei Va.

HEdynamisches

Ol3=Me/Memax.
Moment

Uberpriifen Sie Mep und Mey
Me max. ist das zul&ssige Moment bei V.

V: Aufprallgeschwindigkeit

Va: durchschnittl. Geschwindigkeit

Belastungsart

Lastfaktoren on

Bemerkung

EMax. Last

_ili .
o + - Oli=W/W max. Uberpriifen Sie W.
‘ =10/70 W: Wert W max. aus
P =0.14 <Diagramm 1> bei Va=300 mm/s
C ‘ L3
Hstatisches Moment Mr=W (Ls+C) Uberprifen Sie Mr.
=10(0.05+0.014) (Mp-, My-Werte sind hier nicht zu
=0.63 [Nm] bertcksichtigen.)
Olz=Mr/Mr max. Mr: Mr max. aus
=0.63/12 <Diagramm 3> bei Va=300 mm/s
=0.053
EIDynamisches Moment Mey=1/3 We (L2+B) Uberprifen Sie Mey.
V=1.4Va Mey: Berechnen Sie We flr Aufprall-
We=56 W V bedi
Mey =4/100- 10 - 1.4 300 edingungen .
4~ =168[N] StoBdémpfer-Koeffizient 6=4/100
Mey=1/3 168 (005+0037) (mlt elastischem Dampfer)
=4.8 [Nm]
Ols =Mey/Meymax. Mey max. aus
:ggg 4.3 <Diagramm 2> bei V=1.4 Va=420 mm/s
Mep ..
—~ Mep=1/3 We(Ls+C) Uberprifen Sie Mep.
We<— =1/3 -168 - (0.05+0.014) Mep: aus obiger Formel We=168
9 =3.5 [Nm]
e ,i,:BT,, Ols=Mep/Mep max. Mep max. aus
3=3_5714_3p <Diagramm 2> bei V=1.4 Va=420 mm/s
=0.24
T On =001+ 0l2+0l3+0l3
=0.14+0.053+0.34+0.24
=0.773 >(0ln=0.773<1, Anwendung ist zulassig.
2-204 4 S\VC



Betriebshinweise

Serie IXW

/A Sicherheitshinweise

|

Montage

A\ Achtung

(Dpie Montageflachen von Gehéuse und Tisch (Fiihrungs-
tisch) diirfen nicht zerkratzt oder verbeult werden.
Der dadurch entstehende Schaden &uBlert sich in Parallelitéts-
verlust, Vibrationen der Fihrung und erhéhtem Widerstand der
bewegten Teile.

(2)Die Laufflichen von Gehause und Tisch (Fuhrungs-
tisch) diirfen nicht zerkratzt oder verbeult werden.
Vibrationen und erhdhter Widerstand der bewegten Teile
kénnen die Folge sein.

(3Von Objekten fernhalten, die von Magneten beeinflusst werden.
Im Flhrungstisch ist ein Magnet fir die Signalgeberabfrage eingebaut.

Verwenden Sie das Produkt deshalb nie

in der N&he von

Magnetplatten, -karten oder -bandern. Daten kénnten geldscht werden.

(4)Verwenden Sie zur Befestigung des Schlittens Schrauben in
passender Lédnge und liberschreiten Sie nicht das max.
Anzugsdrehmoment.
Ein Festziehen uber den angegebenen Wert hinaus, kann Fehlfunk-
tionen verursachen. Ungeniigend festgezogene Schrauben kdnnten
ein Verrutschen bzw. [6sen des Schlittens zur Folge haben.

Kompaktschlittenbefestigung

|

Der Schlitten kann von 2 Seiten befestigt werden.
Wabhlen Sie eine Seite entsprechend den Anforderungen lhrer Anwendung aus.

1. Mit Gewindebohrungen von unten

M)
Il ﬁf 4[ B
oD
Modell Schraube Drer:\/lrﬁgr'nent Eins’\il:ﬁi'(éub- Positionierbohrung
(Nm) tiefe (¢ mm) | 2P X H(mm)
MXW 8 M4 21 8 25H9*% Tiefe4.5
MXW12 M5 4.4 10 o5H9 0 Tiefe4.5
MXW16 M6 7.4 12 @6H9'? % Tiefe5.5
MXW20 M6 7.4 12 @6H9'?% Tiefe5.5
MXW25 M8 18 16 @8H9' %% Tiefed

2. Mit Durchgangsbohrung von oben

= / ?ﬂ !
oD
Modell Schraube Dre(ﬁi(;ﬂem Tiefe (¢ mm) P‘;SB“;?‘,‘Z";?:;‘)" o
MXW 8 M3 1.2 14.8 25H9"Y®Tiefe4.5
MXW12 M4 21 19.2 o5H9'Y Tiefe4.5
MXW16 M5 4.4 21.5 26H9*Y%Tiefe5.5
MXW20 M5 4.4 30.5 @6H9'?*Tiefe5.5
MXW25 M6 74 36 @8HY'Y %% Tiefe9

O

| Lastanbau |

oD

V227777777 7772 1 _
1 e
1

_

Linearkugelfihrung

%-n-%--%

A\ Achtung

(5)Um zu verhindern, dass die Schrauben zur Befestigung des

Werkstiickes in Kontakt mit der Linearkugelfilhrung kommen,
verwenden Sie Schrauben, die mindestens 0.5 mm kiirzer sind
als die max. Einschraubtiefe.

Zu lange Schrauben berlUhren die Linearkugelfiihrung,
was Funktionsstérungen zur Folge haben kann.

Max. . Max. Positionierbohrun
Modell Schraube Dreh(rpl%qm)ente tIIEel?eS(E?ﬁEntJ) BB (mim) 9
MXW 8 M4 2.1 6 @5H9" % Tiefed.5
MXW12 M4 2.1 6 o5H9'?% Tiefed.5
MXW16 M5 4.4 9 @6H9' % Tiefe5.5
MXW20 M5 4.4 13 @6H9' % Tiefe5.5
MXW25 M6 7.4 18.5 28H9'Y%% Tiefe9

(6)Die Ebenheitsabweichung der Montageoberfliche darf

max. 0.02 mm betragen.

Unzureichende Ebenheit der Montageoberflache, auf die der
Kompaktschlitten montiert werden soll, kann Spiel im
FUhrungsabschnitt oder erhéhten Gleitwiderstand verursachen.

A\ Achtung

(Dbie Positionierbohrung auf dem Tisch und die

Positionierbohrung auf der Gehduseunterseite
haben nicht dieselbe Position.

Verwenden Sie diese Bohrungen beim Wiedereinbau, nachdem
der Tisch fur Wartungsarbeiten ausgebaut wurde.
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Inweise

Betriebsh

] Schlittenabweichung

durch Seitenbelastung

durch Querbelastung

durch Langsbelastung

200 mm

L=

A
{
[

wenn Last bei F angesetzt wird.

Abweichung bei A,

200 mm

L=

F

wenn Last bei F angesetzt wird.

Abweichung bei A,

200 mm

L=

wenn Last bei F angesetzt wird.
A
{

Abweichung bei A,

MXW8, MXW12, MXW16 MXW8, MXW12, MXW16

MXW8, MXW12, MXW16
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Kompaktschlitten

Serie MIXW

Anschlussgewindeartl

E | MXW

100 || B

Rc (PT)

E

G (PF) nur 20 und 925

Kolben-g - Hub (mm)

o8

25, 50, 75, 100, 125, 150

012

50, 75, 100, 125, 150

016

75, 100, 125, 150, 175, 200

020

100, 125, 150, 175, 200, 225, 250

025

100, 125, 150, 175, 200, 225, 250, 275, 300

Option @

Standard (mit elast. Dampfer)

mit StoBdampfern 2 Stk.

Verwendbare Signalgeber

Bestellschlussel

D—| M9P

@ Signalgeber
— | ohne
+Siehe nachstehende Tabelle fur Signalgeber.

_ . : Spannungsversorgung | Signalgebermodell i
A_ys . Elektri- %.QE)’ Anschluss 9 : 9 ! Anschlusskabel (m)
fih- | Sonderfunktion scher |28 (Ausgang) - . Elekirischer Eingang —=—T 5| Anwendung
> = !
e, Eingang |3 vertikal | axial SN0
. ) Nei 5V,12V | <100V | A9OV A90 [ [ IC
52 einge- 1 2.Drant 24v SPS
§ % — gossenes | | 12V | 100V | A93V A93 [ [
@ Kabel 3-Draht (entspr. NPN)| —— 5V — | A96V A96 [ J [ ] IC —
3-Draht (NPN) MONV | MON [ (]
25 N 3-Draht (PNP) M9PV | M9P L)
2 §» einge- 2-Draht M9BV | M9B [ ()
s gossenes | ;5 a 24V | 12V — SPS
= & . Kabel 3-Draht (NPN) MONWV| MONW | @ ®
w® D'ag(g‘_’;";ﬁi’g)e'ge 3-Draht (PNP) MOPWV| MOPW | @ | @
2-Draht MO9BWV| M9BW | @ [

*Anschlusskabellange 0.5 m
3m:..e

-“_"(Beispiel) A93
L A93L

O
<

SPS: speicherprogrammierbare Steuerung
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Technische Daten

Kompaktschiitten Serie MXW

Modell

MXWwW8 MXW12 MXW16 MXW20 MXW25

Kolben-g (mm)

28 X 2 212X 2 216 X 2 220 X 2 225 X 2
<entspricht> <entspricht> <entspricht> <entspricht> <entspricht>
2

o 11 217 223 228 2 35
AnschlussgréBe M5 1/8
Medium Druckluft
Funktionsweise doppeltwirkend
Betriebsdruck 0.15 bis 0.7 MPa
Prifdruck 1.05 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis +60°C

Kolbengeschwindigkeit 50 bis 500 mm/s

DAMDf beidseitig, elast. Dampfer (Standard)
ampiung beidseitig, StoBdampfer (Option)

Schmierung lebensdauergeschmiert

Signalaeb Reed-Schalter

(6%2;2)6 er elektronischer Signalgeber (2-Draht, 3-Draht)

lelektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Betriebsanzeige (2-Draht, 3-Draht)

Hubtoleranz

+1

Omm

Hubeinstellbereich

pro Seite: 5 mm (gesamt: 10 mm)

<Bewegungsrichtung>
Ansicht von der Seite mit L R
seitlichen Anschliissen.

L: Zylinder eingefahren S [ [lee] o

R: Zylinder ausgefahren ¢_e ° |

Theoretische Schlittenkraft (N)

Doppelkolbenzylinder erzeugt den dop

pelten Schub eines Standardzylinders.

Kolben-o Sg%'ggg:ﬂ Bewegungs- |Kolbenfliche Betriebsdruck (MPa)

(mm) (mm) richtung | (mm?) 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07
R 101 20 | 30 | 40 51 | 61 71
8 4 L 75 15 | 23 | 30 | 38 | 45 53
R 226 45 | 68 | 90 | 113 | 136 | 158
12 6 L 170 34 | 51 68 | 85 | 102 | 119
R 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
1 8 L 302 60 | o1 | 121 | 151 | 181 | 211
R 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440

20 10
L 471 94 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
»5 b R 982 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
L 756 151 | 2207 | 302 | 378 | 454 | 529

Anm.)Theoretische Schlittenkraft (N)= Druck (MPa) X Kolbenflache (mm?)

Standardhub (mm)/Gewicht (g)

Standardhub (mm)

Modell

25 50 75 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 225 | 250 | 275 | 300

MXW 8 | 550 | 610 700 | 790 | 880

980 | — - - - - -

MXW12 930 | 1010 | 1140 | 1270 | 1400 | — — — — — —
MXW16 — | 1850 | 1970 | 2150 | 2350 | 2540| 2740 — - - -
MXW20 — — | 4440 | 4640 | 5000 | 5360| 5710| 6070| 6430 — —
MXW25 — — | 9300 | 9620 | 9970 | 10500|11100| 11700 | 12200 | 12800 | 13400

O
z



Serie MXW

Hubbegrenzungseinheit

Die Hubbegrenzungseinheit kann auf folgende Arten abgeéndert werden.

. benétigte Anzahl auszu-
Anderungen der Hubbegrenzungseinheit Option wechselnde
Standard (_9(1 3 Teile
Umstellen des Hubeinstellbereichs | ohne Stodampfer 2 austauschen
von 5 mm auf 15 mm pro Seite |, StoBdampfer 4 austaasc -
Aufristen mit StoBdéampfer 2 — hinzu
Aufristen mit StoBdampfer und Umstellen ustauschen
des Hubeinstellbereichs von 5 mm auf 15 mm F +
hinzu

Anm. 1) Werden die Anderungen nur an einem Hubende vorgenommen, wird nur
die Halfte der oben angebenen Stlickanzahl benétigt.

Anm. 2) StoBdampfer sind separat zu bestellen.

StoBdampfer-
und elast.Dampfer

Abmessungen (mm)

)

- B . A
[m]
— Q
[
|- |
C
M
v db Einstell-
erwenabare Modell bereich| A | B | C | D M
Grosse (mm)
MXW-A812 5 21
8|25| 6 M5
MXW 8 MXW-A812-X11 15 31
MXW-A1212 5 23.5
8|25| 6 M5
MXw12 MXW-A1212-X11 15 33.5
MXW-A1612 5 28.5
10| 3 8 M6
MXW16 MXW-A1612-X11 15 38.5
MXW-A2012 5 34.5
13 | 4 10 M8
b2 MXW-A2012-X11 15 445
MXW-A2512 5 40
17 | 5 14 M10
MXW25 MXW-A2512-X11 15 50

O
2

Bestellschliissel

MXW —A (16 |[12—| X11

Kolben-o Einstellbereich
T 8] o8 — 5 mm | Standard
12 212 X11 |15 mm | Option
16 216
20 020
25 025

Anm. 1) Obige Bestell-Nr. bezieht sich nur auf einen Einstellschraubensatz.
Anm. 2) Ein bereits mit dem -X11-Einstellschraubensatz bestiickter Schlitten
ist nicht erhéltlich.

/A\Sicherheitshinweise
| Montage/Einstellung |

A\ Achtung

@Nicht mit Einstellungen unter 1 mm betreiben, da die Wirk-
samkeit des StoBdampfers bzw. elastischen Dampfers nicht
voll zur Geltung kommt und negativ beeinflusst werden
kdnnte.

Montage

1. Schrauben Sie die Einstellschraube in Pfeilrichtung ein.
2. Ziehen Sie die Gegenmutter von der mit dem Pfeil bezeichneten Seite fest.

Vermeiden Sie den Einsatz mit Einstellungen unter 1 mm.
StoBdampfer oder elastische Dampfer kénnten nicht wirk-
sam funktionieren und Schaden kénnen auftreten.

1imm  Hub 1mm

,_'\
P

L
—
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StoBdampfer

Technische Daten

Stofdamplermodell | U805 | Re0e0s Re1ogy | Regae [RER0Ts
passender Schlitten MXW8 |MXW12 | MXW16 | MXW20 MXW25
max. Energieaufnahme (J) | 0.98 2.94 5.88 19.6 58.8
Hub (mm) 5 6 7 12 15
max. Aufprallgeschwindigkeit (m/sec) 0.05 bis 5
max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min)| 80 80 70 45 25
max. zul. Kraft (N) 245 245 422 814 1961
Umgebungstemperaturbereich ('C) —10 bis 80

entspannt| 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34
Federkraft (N)

gespannt| 3.83 4.22 6.86 15.98 20.50
Gewicht (g) 15 15 25 65 150

Austauschen der StoBdampfer

(DAusbau

Hubbegrenzungs-
einheit”

2.Entfernen Sie die Sto3dampfer

1.Ldsen Sie die Befestigungs-
schrauben des StoBdampfer

xBei MXW8-25 muss zuerst die Hubbegrenzung abge-
nommen werden und erst dann der StoBdampfer.
Ziehen Sie die Montageschraube mit einem Drehmoment
von 0.3 Nm fest, wenn Sie die Hubbegrenzung einbauen.

(@Montage

1.Bauen Sie die StoBdampfer ein.

Bis ans Ende der Offnungen >
im Tisch einschieben.

2.Ziehen Sie die StoBdampfer-
Befestigungsschrauben mit
dem in nachstehender
Tabelle angegebenen
Drehmoment fest.

Drehmoment
Modell | GewindegréBe Drehmoment Schlisselweite
(Nm)
MXW 8 M3 X 4 0.6 1.5
MXW12 M3 X 4 0.6 1.5
MXW16 M3 X 4 0.6 1.5
MXW20 M4 X 5 0.8 2
MXW25 M5 X 6 1 25
- %
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Kompaktschiitten Serie MXW

/A Sicherheitshinweise

] Einstellung \

A\ Achtung

(DDen Schlitten nicht betatigen, wenn die Hubbegren-
zungseinheit und -schrauben auf beiden Seiten
ausgebaut sind.

Andernfalls kénnen Erschitterungen entstehen, durch die sich
Teile lockern und Schéaden verursacht werden.

Hubbegrenzung ‘

1.Standard

Losen Sie die Gegenmutter der Einstellschraube auf der Seite @ ,
stecken Sie einen Schlissel in Pfeilrichtung ein, um die Einstellschraube
einzustellen, und ziehen Sie anschlieBend die Gegenmutter wieder fest.

2.Mit StoBdampfer (Option)

StoBdampfer

Gegenmutter

Hubbegrenzung
® | osen Sie die Gegenmutter der Einstellschraube auf der Seite®),
stecken Sie einen Schlissel in Pfeilrichtung ein, um die Einstellschraube
einzustellen, und ziehen Sie anschlieBend die Gegenmutter wieder fest.
Hubeinstellung am StoBdampfer

® | dsen Sie die Gegenmutter der Einstellschraube auf der Seite(®),
stecken Sie einen Schlissel in Pfeilrichtung ein, um die Einstellschraube
einzustellen, und ziehen Sie anschlieBend die Gegenmutter wieder fest.



Serie MXW

MXW 8/Hub: 25, 50 mm

(N-1) XH G
-t H [ 3 7o)
N-M4 Gewindetiefe 8 6 39
Durchgangsbohrung Unterseite 93.3 2 %
6|
N ° |
O 0> O —¢-0-0-OHTD B
/ .
— —
@5H9 *3.93 Tiefe 4.5
F E
-7 1 13 10
26.5 3
Mﬁ_ﬁ =—A
— H ‘i3z,
© —
~ ~ ?__ §1 | : 3
@ P | i
® Y “* A 2
Z —13
Schnitt A-A
Yo}
<~
(]
°
Druckluftanschluss M5 @5H9 *398 Tiefe 4.5 g'_ 6 4-M4 Gewindetiefe 6
Bewegungstrichtung B ‘i:’ (Helisert)
(Stopfen: M-5P) 5
2 9 __ @ Q [ 1®er, F— m\z iy o OO N
_@@ hd M U UT—+"U @@ﬁ N
® T =
<
© 25 40 10) -
5.5 Druckluftanschluss M5
Bewegungstichtung 84 24
(Stopfen: M-5P) Bewegungsrichtung
Druckluftanschluss 2-M5
J 10
Innensechskantweite 2.5 /
Schllsselweite 8
Modell E F G H J N z
MXW8-25 55 48 | 47 32 | 64 3 157
MXW8-50 53 76 | 46 30 71 4 182

Anm.)Die oben dargestellte Einstellschraube ® ist nur an der Ausfuhrung
B (mit StoBdampfer) montiert.

O
<

2-211



Kompaktschlitten Serie MXW

MXW 8/Hub: 75, 100, 125, 150 mm

NN-M4 Gewindetiefe 8

(N-1) XH G Durchgangsbohrung an
N-M4 Gewindetiefe 8 H g |« HH GG Unterseite 03.3
S
Durchgangsbohrung an 6 z: )
i [}
Unterseite 83.3 E 2
& &
- — A4 O
— S A | ——
25H9 0.3 Tiefe 4.5 E £
10 13 13 K
lt— A
— =T ]
— ;
1 33 (=]
N ®
|
f— A o)
Y4 3
]
<
2 4-M4 Gewindetiefe 6
[} .
o5H9 *393 Tiefe 4.5 = (Helisert)
8
?O 6
(2}
I
n
— =
Q oo, S P S - m\% Ve, LGl y N o
Y < N O A ¢ E ]
©6® ) 1
= =
© ®/ o

84 L

Druckluftanschluss 2-M5

J 10

Innensechskantweite 2.5 /

|

Schlusselweite 8

Modell E F G GG H HH J K L N NN Z
MXW8- 75 71 | 106 64 | 19 30 | — 92 31 45 5 1 228
MXW8-100 | 106 | 112 98 | 34 32 | — | 115 56 | 70 5 1 278
MXW8-125 | 129 | 144 | 121 | 25 32 | 32 | 138 81 95 6 2 328
MXW8-150 | 149 | 176 | 141 | 45 32 | 32 | 168 | 106 | 120 7 2 378
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Serie MXW

MXW 1 2/Hub: 50, 75 mm

4-M5 Gewindetiefe 10

Durchgangsbohrung an Unterseite 4.2

29
™™ o8
0
N~
— N
LD 1

D

19.2

Bisicoim
K

Schnitt A-A

Druckluftanschluss M5

Bewegungsrichtung (&)

(Stopfen: M-5P)

Mo I
N
[Te]
6.5 Druckluftanschluss M5
Bewegungsrichtung
(Stopfen: M-5P)
Modell E F G H J Z
MXW12-50 58 88 | 50 35 84 | 205
MXW12-75 63 | 103 | 55 40 89 | 230

Anm.)Die oben dargestellte Einstellschraube ® ist nur an der
Ausfihrung B (mit StoBdampfer)) montiert.

3XH G
A 8 [To}
6 So| <
+
oL
I|2e
5 |-
i
o %o 0 e Gire —
» F » E
o5H9 *3% Tiefe 4.5
10 15 15 10
A
[ = —
i < | B
d (e}
< q S|
—a
Z 3
Te}
<
% 6-M4 Gewindetiefe 6
é_ . (Helisert)
?O
[=2]
I
v
/ +-
L] ¢l € —
¢ g iz = i ¢ (o [
/& o &
! iz
29 26 26
103 26
25H9 *3% Tiefe 4.5
Bewegungsrichtung
B e——) )
Druckluftanschluss 2-M5
Innensechskantweite 2.5 J 12
)
©
e . - —— fo—B—*»
V=

Schlisselweite 8

O
<
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Kompaktschiitten Serie MXW

MXW 12/Hub: 100, 125, 150 mm

M5 Gewindetiefe 10

Durchgangsbohrung

Unterseite 94.2

N-M5 Gewindetiefe 10 (N-1) X H G
Durchgangsbohrung Unterseite 94.2 H o o GG
6, %o <
()
2o
6|~
i
O 40 60 ¢ 640 O &
F E
o5H9 *303 Tiefe 4.5
10 115 15 K
\““
= =
q | i3 o
o (s
) 8|
e re—A
& 2 3

n
<
Q
2 6-M4 Gewindetiefe 6
o -
%O 6 (Helisert)
[22)
I
0
== / | ]
=8
ARG
g S——o-@—4—@ 4 o>OsE—P -—8 K3
S o b
= ! == p—
29 |_26_|_26 \®
Q@ 103 L
25H9 *30° Tiefe 4.5
Druckluftanschluss 2-M5
Innensechskantweite 2.5 J 12
n
©
\ — & — - — -
1

= ] =

/ Schlisselweite 8

Modell E F G | GG H J K L N Z
MXW12-100 91 | 123 | 82.5| 30 35 | 114 | 35 51 5 280
MXW12-125 111 | 158 [102.5|32.5 | 35 | 137 | 60 76 6 330
MXW12-150 136 | 182 [127.5/47.5 | 40 | 164 | 85 | 101 6 380
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Serie MUIXW

MXW 16/Hub: 75, 100 mm

210.5

ot

29.5

4-M6 Gewindetiefe 12

Durchgangsbohrung Unterseite 5.1

L+

<
10.5

|
2
Il
}

21.5

Schnitt A-A (VergréBerung 50%)

Druckluftanschluss M5

Bewegungsrichtung @

(Stopfen: M-5P)

32

)

Druckluftanschluss M5

Bewegungsrichtung

(Stopfen: M-5P)

31

3XH G
H 8 |\n
col|
Tl & |2
I Qe
© |-
i
-0 %06 ¢ 0t=0 ¢
F . E |
26H9 *3%3 Tiefe 5.5
Bewegungsrichtung
@_
20, 18
10 | .20 | A
— —{
i - 0
<
[s¢]
H N
-— A
z 3
6-M5 Gewindetiefe 9
82 (Helisert)
LA
I|Qe
©|i-
— i
e W |&
3 —@ | — O —H-g X
@ © ©
®/ 34 33 33 \®
@6H9 *3%Tiefe 5.5 125 39
Druckluftanschluss 2-M5
Innensechskantweite 3 116 14
_ Y SR & ©
\ a4
—

Schlisselweite 10

Modell E F G H Z
MXW16- 75 83 | 112 | 71.5| 45 | 270
MXW16-100 86 | 126 | 74 50 | 295

Anm.)Die oben dargestellte Einstellschraube@ ist nur an
der Ausfiihrung B (mit StoBdémpfer)) montiert.

O
<
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Kompaktschiitten Serie MXW

MXW 16/Hub: 125, 150, 175, 200 mm

N-M6 Gewindetiefe 12 (N-1) X H G NN-M6 Gewindetiefe 12
Durchga}ngsbohrung . H §O 3 - HH GG Durchgangsbohrung
Unterseite 5.1 7. ole Unterseite 5.1

I |Q

© |-

77’@4}4@“@ o B e G B i o —< —§
|- F » E
o6H9 *3%Tiefe 5.5
10 20 20 K
—-— A
L T F 1 s [s]
— o ~
[e2] H Q
—-— A
z 3
6-M5 Gewindetiefe 9
8 |0 (Helisert)
?’o Yo}
()
2|3
© [~
| A
o § |4
o _ & L N I o 3
B HEL -4 ¢ 90— » O—e=p - —F 8%
@ © ©
— |
34 33 33 x
Y
» 125 L -
26H9 *3-93 Tiefe 5.5
Druckluftanschluss 2-M5
Innensechskantweite 3 - J 14
— _ - Y =
\ - - - — hd
e ]
_ _E ‘ i
A:Iusselweite 10
Modell E F G GG H HH J K L N NN z
MXW16-125 110 | 157 | 99 | 315 | 45 — | 141 43 64 5 1 345
MXW16-150 136 | 176 |124 |24 50 — | 166 68 89 5 1 395
MXW16-175 163 | 202 |151.5| 39 45 45 | 191 93 | 114 6 2 445
MXW16-200 186 | 226 |174 | 24 50 50 | 216 | 118 | 139 6 2 495
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Serie MXW

MXW 20/Hub: 100, 125 mm

B 4XH G

5-M6 Gewindetiefe 12
Durchgangsbohrung Unterseite 5.1 -

Tiefe 5.5

T %6+ 0060 0l

|l F -l E
@6H9 *59 Tiefe 5.5
N 5105 @ Bewegungsrichtung
299.5
| 24 16
! i*i N 11, 24, >
@ ! % sl T -—A
T i
% 1@ ,‘E T 4E8 - U ] [ _ B}
A J o
| Ci 10 3 :‘\"’ ©
Q 3 Oy
I I I ' A
T
Z
Schnitt A-A (VergréBerung 40%)
Druckluftanschluss 1/8 . .
Bewegungsrichtung®) 2 |1 8-M5 Gs\gl',z:it'efe 13
(Verschlussstopfen ) <°l'e 7 (Helisert
mit Innensechskant6ffnung 2s
© |-
& 4 ¢ i
— N —1 -
~
<
® Druckluftanschluss 1/8
10 || Bewegungsrichtung®) Y 60 “
( Verschlussstopfen ) 26H9 *0% Tiefe 5.5
mit Innensechskantéffnung
Druckluftanschluss 2- 1/8
Innensechskantweite 4 144 20
o
- & -—©
i |-
Schllsselweite 13
Modell E F G H V4
MXW20-100 87 | 168 | 75 48 | 337
MXW20-125 91 185 | 79.5 | 52 | 362

Anm.)Die oben dargestellte Einstellschraube ® ist nur an
der Ausfiihrung B (mit StoBdampfer)) montiert.

O
<

2-217



MXW 20/Hub: 150, 175, 200, 225, 250 mm

Kompaktschiitten Serie MXW

N-M6 Gewindetiefe 12

_ (N-1) XH G
Durchgangsbohrung
’ H © HH .. GG
Unterseite 5.1 . So 2 NN-M6 Gewindetiefe 12
o |2 Durchgangsbohrung
T2 Unterseite 25.1
— - @Aﬁ@#—@—é@—é—@#@—e—@@—@?@:: - 1
F E
26H9 *30 Tiefe 5.5
11 124 24 K
f— A
U B
[ o
2 ©
0
’ 7 l-— A ((‘\")
8-M5 Gewindetiefe 13
26H9 *3% Tiefe 5.5 R b (Helisert)
|2
I|o
© |~
- — 1 33
& ¢ ¥ ¢
N Hide oo 640 +02¢ o - O “ —%—— ¥ 3
& & & I}
|- i
®/ 25 40 40 &\D
» 160 L _
Druckluftanschluss 2-1/8
Innensechskantweite 4 J 20
Y
— — & - -—©
e
H l‘:’b3
Schlusselweite 13
Modell E F G GG H HH J K L N NN V4
MXW20-150 113 | 216 [101 | 29 48 169 4 66 6 1 412
MXW20-175 140 | 237 [128.5| 50.5 | 52 194 66 91 6 1 462
MXW20-200 164 | 264 | 152 | 56 48 219 91 | 116 7 1 512
MXW20-225 189 | 288 |177.5| 73.5 | 52 244 | 116 | 141 7 1 562
MXW20-250 215 | 312 |203 | 59 48 48 | 269 | 141 | 166 8 2 612
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Serie MXW

MXW 25/Hub: 100, 125, 150 mm

(N-1) XH G
N-M8 Gewindetiefe 16 . H 8
Durchgangsbohrung Unterseite 6.6 9 ?; 3
I|.e
®| i~
*
@ \\'] @W%@safkéi
R d
L F . E
28H9 *30% Tiefe 9
Bewegungsrichtun
N 513 @ gung g
212
14, <28 28, <J4
— la—A
~
T ] —1 ’ —
> I: %
‘ & o , 2
i © % ]
O i DY e | - ‘
n ] A ®©
)
& L Y
- z -
Schnitt A-A (VergréBerung 40%)
o
Druckluftanschluss 1/8 %
Bewegungsrichtung &) (L:
( Verschlussstopfen ) R 9 8-M6 Gewindetiefe 18.5
mit Innensechskantéffnung @8H9 +0-036Tiefe 9 i - -
POy o I Y =] (Helisert)
©
i /1 [
o0
® @ [2) i
© P ENEN PN PN I@©I_ © 8
3 b e =
O O O O Y
F— —
11
Druckluftanschluss 1/8 Y 37 50_|_50_|_50 \/
Bewegungsrichtung 209 o123
( Verschlussstopfen )
mit Innensechskantéffnung
Druckluftanschluss 2-1/8
- J o 220
Innensechskantweite 5 /
& ¢
Schlusselweite 17
Modell E F G H J N z
MXW25-100 115 | 165 | 100 | 65 | 165 | 4 395
MXW25-125 105 | 210 | 90 | 60 | 180 | 5 420
MXW25-150 110 | 225 92 | 65 | 180 | 5 445

Anm.)Die oben dargestellte Einstellschraube ® ist nur an der Ausfiihrung
B (mit StoBdampfer)) montiert.

O
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Kompaktschiitten Serie MXW

MXW 25/Hub: 175, 200, 225, 250, 275, 300 mm

N-M8 Gewindetiefe 16
Durchgangsbohrung Unterseite 6.6

(N-1) XH G
©
- Hol 3 <HH GG NN-M8 Gewindetiefe 16
9l <72
2 % Durchgangsbohrung Unterseite 26.6
™ | -
+
2] M
L 2
28H9 *3%% Tiefe 9
B F E
14 .28 28 - K
- A
y 1 :ﬂ ’ =
ol g ! , <
Y
<A ©
— Z -
(o]
()
°
&
@8H9 *39% Tiefe 9 S 9 8-M6 Gewindetiefe 18.5
> (Helisert)
I
o]
= J/A?
L3 & 1 &
® @ ® © J
g i AN P PN I©@1 & . © 8
< DD SS A\ b@’ a4 ¢ O =
L Y P 9 !
== 1 —
\/ 37 50 | 50 | 50 %
| < 209 ol L
Druckluftanschluss 2-1/8
| J ) 20
Innensechskantweite 5 /
Schlusselweite 17
Modell E F G | GG H | HH J K L N NN V4
MXW25-175 120 | 270 | 105 | — 60 — 195 34 63 6 490
MXW25-200 155 | 275 | 142 | — 60 | — | 225 | 59 | 88 6 540
MXW25-225 175 | 305 | 165 | 55 55 — 245 84 | 113 7 1 590
MXW25-250 200 | 335 | 187 | 67 60 | — | 275 | 109 | 138 7 1 640
MXW25-275 225 | 360 | 210 | 80 65 — 300 | 134 | 163 7 1 690
MXW25-300 245 | 395 | 232 | 52 60 60 320 | 159 | 188 8 2 740

2-220

O
z



Serie MXW

Konstruktion

mele

o & PANA S

[

7777 7777

| o1

ZaW

Stiickliste

Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
Gehause Aluminiumlegierung hart eloxiert
Tisch Aluminiumlegierung hart eloxiert
Endplatte Aluminiumlegierung hart eloxiert
Hubbegrenzungseinheit | Aluminiumlegierung hart eloxiert

Schiene

Chromlagerstahl

warmebehandelt

Fiihrungsblock Chromlagerstahl wéarmebehandelt
Kolbenstange rostfreier Stahl

Kolben — mit Magnet
Zylinderkopf Aluminiumlegierung

Zylinderdeckel Kunststoff

Deckel Kunststoff

Ausgleichselement A

rostfreier Stahl

Ausgleichselement B

rostfreier Stahl

Anschlag

rostfreier Stahl

warmebehandelt

B[8(0)3|9)6)6|2)0)E|)|6|C|@|Q@|@|®|@®|O

Hubeinstellschraube Stahl chemisch vernickelt
Anschlusséffnung Messing chemisch vernickelt
StoBdampfer Aluminiumlegierung chromatiert
Einstelldampfer Polyurethan
Kolbendichtung NBR
Kolbenstangendichtung NBR
O-Ring NBR
Service-Sets
Kolben-g Set-Nr. beinhaltet
8 MXW8-PS
12 MXW12-PS Pos.
20 oONZD S B @i
25 MXW25-PS

*Ein Service-Set enthélt (9 Kolbendichtung, 20 Kolbenstangendichtung und @) O-Ring.
Bestellen Sie ein Service-Set entsprechend des passenden Kolben-g.

O
2
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Signalgeber/Einbaulage am Hubende

Kompaktschlitten Serie MXW

Reed-Schalter: D-A90 (V), D-A93 (V), D-A96 (V)

Hub (mm) Signalgeber
Modell etriebs-
25 | 50 | 75 | 100 | 125|150 | 175 | 200 | 225 | 250 | 275 | 300 bereich
A |52.5| 31.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| — - - - - -
; B [79.5[100.5(125.5[150.5[175.5200.5) — | — | — | — | — | —
B - A MXW 8 6
W |[325]| 11.5( 7.5 7.5 7.5 75 — - - - - -
V |99.5 [120.5(145.5[170.5(195.5220.5| — - - - - -
Al — |51 31 31 31 | 31 — - - - - -
B | — 104 [124 ({149 (174 |199 — - - - - -
MXW12 6
wW| — | 31 11 11 11 11 — — — — — —
V| — (124 |144 |169 (194 (219 — — — — — —
v Al — - 59.5 34.5 34.5| 34.5 34.5| 34.5| — - - -
B| — — |135.5|160.5[185.5[210.5[235.5260.5] — - - -
MXW16 8.5
w| — — | 39.5| 14.5| 14.5| 14.5| 14.5| 14.5] — - - — ’
V| — — |155.5|180.5[205.5[230.5[225.5280.5] — - - -
Al — — — | 68.5| 43.5| 43.5| 43.5| 43.5| 43.5| 43.5| — —
B| — — — [168.5|193.5218.5|243.5[268.5[293.5(318.5| — —
MXW20 10
wW| — — — | 48.5| 23.5| 23.5| 23.5| 23.5| 23.5| 23.5| — -
Vi — — — [188.5|213.51238.5|263.5[288.5[313.5(338.5| — -
Al — - — | 86.5| 74.5| 44.5| 44.5| 44.5| 44.5| 44.5| 44.5| 44.5
B| — — — |208.5|220.51250.5[270.5[295.5[320.5(345.5(370.5[395.5
MXW25 10
wW| — - — | 66.5| 54.5| 24.5| 24.5| 24.5| 24.5| 24.5| 24.5| 24.5
Vi — - — [228.5|240.51270.5|290.5(315.5[340.5(365.5/390.5(415.5
Elektronischer Signalgeber: D-M9B (V), D-M9N (V), D-M9P (V)
Hub (mm) Signalgeber
Modell etriebs-
25 | 50 | 75 | 100 | 125|150 | 175 | 200 | 225 | 250 | 275 | 300 bereich
A [48.5| 27.5| 23.5| 23.5| 23.5| 23.5| — - - - - —
B [83.5(104.5/129.5/154.5179.5204.5| — - - - - -
MXW 8 3
W [36.5| 15.5[ 11.5) 11.5| 11.5] 11.5| — - - - - - (3.5)
V [95.5116.5/141.5/166.5|191.5216.5| — - - - - —
A| — |47 |27 |27 |27 |27 — — — — — —
B | — |[108 [128 (153 (178 [203 — — — — — —
MXW12 3
W|—1[3 |15 |15 [15 |16 | — | — | — | —| — | — (3.5)
V| — (120 |140 [165 [190 [215 - - - - - -
Al — — | 55.5| 30.5| 30.5| 30.5| 30.5| 30.5| — - - -
B| — — (140 [165 [190 [215 [240 [265 - - - —
MXW16 4
W| — | — | 435 185| 185 185 185 185 — | — | — | — (4.5)
V| — — (152 [177 [202 [227 [252 277 - - - —
Al — — — | 64.5| 39.5 39.5 39.5 39.5| 39.5| 39.5| — -
B — [172.5[197.5222.5|247.5[272.5[297.5[322.5| — -
MXW20 5
wW| — — — | b2.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| — - (5.5)
Vi — = — [184.5|209.5234.5[259.5[284.5[309.5(334.5| — -
Al — — — | 82.5| 70.5 40.5| 40.5| 40.5| 40.5| 40.5| 40.5| 40.5
B| — - — [212.5|224.5254.5|274.5[299.5[324.5(349.5(374.5/399.5
MXW25 5
wW| — - — | 70.5| 58.5| 28.5| 28.5| 28.5| 28.5| 28.5| 28.5 28.5| (5.5)
Vi — - — |224.5|236.51266.5|286.5(311.5[336.5(361.5/386.5(411.5
Werte in () gelten fur D-M9BV, MONV, MOPV
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Serie MXW

Signalgeber/Einbaulage am Hubende

Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Betriebsanzeige:
D-M9BW(V), D-MONW(V), D-M9PW(V)

Hub (mm) Signalgeber
Modell Betriebs-
25 | 50 | 75 | 100 | 125|150 | 175 | 200 | 225 | 250 | 275 | 300 | bereich
A |49.5| 28.5| 245 245/ 245/ 245 — | — | — | — | — | —
B [82.5(103.5/128.5(153.5/178.5203.5| — | — | — | — | — | —
MXW 8 4
W [35.5| 14.5] 10.5| 10.5| 10.5/ 105 — | — | — | — | — | —
V |96.5 [117.5[142.5167.5[192.5217.5( — | — | — | — | — | —
A| — |48 |28 |28 |28 |28 | — | — | — | — | — | —
B| — [107 [127 [152 177 202 | — | — | — | — | — | —
MXW12 4
W| — [34 [ 14 |14 | 14 |14 — | = = | | = | —
V| — (121 (141 (166 (191 216 | — | — | — | — | — | —
A| — | — | 56.5 31.5 31.5/ 31.5{ 315/ 315 — | — | — | —
B | — | — [138.5[163.5/188.5213.5238.5263.5 — | — | — | —
MXW16 5.5
W| — | — | 425175 17.5/ 17.5{ 175/ 175 — | — | — | —
V| — | — [152.5[177.5[202.5227.5[252.5277.5| — | — | — | —
A| — | — | — | 65.5] 40.5/ 40.5| 40.5| 40.5| 40.5| 40.5| — | —
B| — | — | — [171.5/196.5221.5246.5[271.5[296.5(321.5| — | —
MXW20 7
W| — | — | — | 51.5 26.5 26.5| 26.5 26.5( 26.5| 26.5| — | —
V| — | — | — [|185.5210.5[235.5[260.5[285.5/310.5[335.5| — | —
A| — | — | — | 835 71.5 41.5| 41.5| 41.5 41.5| 41.5 41.5| 41.5
B| — | — | — [211.5/223.5[253.5273.5(298.5(323.5348.5|373.5/398.5|
MXW25 7
w| — — — | 69.5| 57.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5| 27.5
V| — | — | — [225.5[237.5[267.5[287.5|312.5[337.5|362.5|387.5[412.5
Signalgebermontage
/_\
Montageschraube
(liegt dem Signalgeber bei)
Feinschraubendreher
®Verwenden Sie einen Schraubendreher mit
einem Griffdurchmesser von 5 bis 6 mm zum
Festziehen der beiliegenden Montageschraube.
® Das Anzugsdrehmoment sollte zwischen 0.05 und 0.1 N-m liegen.
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Kompaktschlitten Serie

/ASicherheitshinweise

A\ Achtung

| Signalgebermontage/nur fiir Mxws

Drossel

Uberlagerung

Axialer Luftanschluss

Signalgeber

Wird ein Signalgeber an der Druckluftanschlussseite des MXW8 eingebaut, kann es sein, dass sich
einige Signalgeber mit der Drossel oder einer Verschraubung tberlagern.
Verwenden Sie deshalb eine der unten angefiihrten Methoden zum Einbau des Signalgebers.

1. Verwenden Sie den Anschluss in axialer Richtung fir die Druckluftleitungen.

2. Bauen Sie den Signalgeber an der dem Anschluss gegeniiberliegenden Seite ein.

3. Verwenden Sie eine Leitungsverschraubung mit max. 7 mm Schllsselweite bzw.
8 mm AuBendurchmesser.

OM-5J AS1201F-M5-04
(Verlangerung) + (Drossel mit Steckverbindungen, Winkelausfiihrung)
O®KJL04-M5 AS1001F-04

(Steckverbindung) + (Drossel mit Steckverbindungen, gerade Ausflihrung)

Tabelle fiir Uberschneidung von Signalgeber mit Drossel und Verschraubungen

Signalgeber Elektrischer Eingang| Verdrahtung Bestell-Nr.
Elektronischer Schalter — 3-Draht D-M9NV D-M9PV
D-M9 2-Draht D-M9BV
Elektronischer Schalter axial SDrant D-USNW_D-MoPW
2-Draht D-M9BW
mit 2-farbiger Betriebsanzeige . 3-Draht D-MONWV D-M9PWV
D-M9CW vertial 2-Draht D-M9BWYV
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