Pneumatischer Kompaktschlitten
mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie MXF

28, 012, 316, 520

Ein schmaler und kompakter
Schlitten durch parallele
Anordnung von
Fuhrungstisch
und Zylinder.

Die parallele Anordnung von Fiih-
rungstisch und Zylinder ergibt einen
schmalen und kompakten Schlitten.

Modell |Héhe x Breite (mm) | Hohenvergleich zu MXS
=) MXF8 16 X 58 67%
MXF12 18.5 X 68 59%
MXF16 21 X80 53%

MXF20 27 X 92 54%

Hubbegrenzungseinheit
Der Hub kann an beiden Hubenden Si laeb
jeweils in einem Bereich von 5mm ein- ighalge ermontage
gestellt werden. - Der Signalgeber wird zur Platzersparnis
(Gesamteinstellbereich: 10mm) e . s - in der Nut versenkt.

Cﬂ MXF16-50

Verdeckter

nchlagolzen Direktmontage (Innengewinde am Gehause) Schmales Gehiuse
Elrjsrcﬂgirlﬁluar:e:ba”lésseres \ Die parallele Anordnung von

¢ ' - ! - Fuihrungstisch und Zylinder
- (= [ ergibt ein schmales Zylinder-
o = profil.

Hohe Steifigkeit/hohe Prézision

Die Kreuzrollen-Fuhrung erméglicht eine

Montagewiederholbarkeit

Positionierbohrungen auf der
Schlittenoberseite erleichtern eine
wiederholte Montage zum
Werkstlickwechsel.

Druckluftanschlussoptionen

ruhige, ruck- und spielfreie Bewegung. Sesigii(t:gsrn:’g&izﬁialer SUEAEER L

q‘ Q - -
Verstarktes Montagegewinde Montagewiederholbarkeit
Helisert Gewindebohrungen Positionierbohrungen auf der Schlitten-
unterseite ermdglichen eine exakte
Montage des Antriebes.
e -
i . .
& i [
_ | : Direktmontage (Innengewinde am Gehause)
L — &
Die Befestigung kann von 2 Seiten, von oben (Durchgangsbohrung)
und unten (Innengewinde), erfolgen. Varianten
(@ mit Innengewinden (2 mit Durchgangsbohrung I Modell l ‘ K‘(’mﬁ{;"’ ‘ ‘ Hub (mm) Signalgeber
Reed-Schalter
10 20 30 50 75 100 D-A90), D-A9TIV
MXF8 8 Elektronischer Schalter
o) v o) [ D-M9LJ, D-M90IV
‘ ‘ MXF12 12 '
Elektronischer Schalter
MXF16 16 2-farbig
D-M9OIW, D-M9CIWV
MXF20 20

2-188



Pneumatischer Kompaktschlitten
mit niedrigem Gehausequerschnitt

serie MXF

Bestellschltssel

Pneumatischer Kompaktschlitten MXF 12 L 50 —MQN S

mit niedrigem Gehausequerschnitt

lAnzahI Signalgeber
— | 258tk
Kolben-g-Hub (mm) S | 1Stk
o8 10, 20, 30 n | nStk
12| 20,30, 50
216 30, 50, 75 .
220 | 30,50, 75,100 $ Signalgeber
— | ohne

Wabhlen Sie die Signalgeber aus unten-
stehender Tabelle aus.

Bestellschlissel fir Hubbegrenzungseinheit (Zubehor)

MXF—A|16| 27 — X11

\}éztl‘\tl)v::gbare (mm) Einstellbereich
3 pr — 5mm | Standard

X11 15 mm

12 212 Option
X12

16 016 25 mm

20 020

# -X12 (Einstellbereich 25mm) ist nicht erhaltlich fiir die Serie MXF8/MXF12.
# -X11 und -X12 sind nicht als integrierte Bauteile erhaltlich.

Verwendbare Signalgeber

) Spannungs- f 4
AUS- Sonder. | Elekir- é% Anschiuss | Yersorgung Signalgebermodell |Anschlusskabellénge
g 555 -
fuh funktion gcher ‘5§ (Auisgang)| DC | AC Elektrischer Anschluss | .5 3 Anwendung
rung Eingang [ vertikal axial = | O
5 = 5V |max. )
E , 2 |o-rant pav |12V ooy A0V | A90 ® & cC Rsel'%s
einge- —
B | — |gossenes 2vioV A9V | A93 | @ | @ |—
B Kabel |Ja[3-Draht
2 (entspr. | — |5V | — | A9BV A96 [ ) ® (IC —
NPN)
3-Draht
5 (NPN) M9ONV M9N o o
3
o - 3-Draht
S (PNP) M9PV | M9P e (o
2 .
2 einge- 2-Draht M9BV M9B [ ] ( J Relais
_qc".» gossenes|Ja 24V 12V | — —1| sps
s Kabel | |3-Draht MONWV | MONW | @ | @
€ | (NPN)
o |Diagnose-
X | anzeige 3-Draht
2 | (>-farbig) (PNP) MOPWV | MoPW | @ | @
2-Draht M9BWV | M9BW | @ [}
* Anschlusskabellange 0.5 m-.e — (Beispiel)A93

3 Mo L (Beispiel)A93L
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Pneumatischer Kompaktschlitten .
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

Serie MXF
Modellauswahl

Auswahlkriterien Formeln/Daten Auswahlbeispiel

Betriebsbedingungen

bedingungen fest.

* Verwendetes Modell

* Dampfung

* Anbauposition Werkstiick

¢ Einbaulage

¢ Durchschnittliche Geschwindigkeit Va (mm/s)
* Bewegte Masse W (kg): Abb. (1)

Zylinder: MXF20-50

Dampfung: elastisch

Anbau des Werkstiicks am Schlitten
Befestigung: Horizontale Wandmontage
Durchschnittliche Geschwindigkeit: Va = 300 [mm/s]
Bewegte Masse: W = 0.5 [kg]

« Uberhangliinge Ln (mm): Abb. (2) t; = ;g mm
L3 =30 mm
Kinetische Energie
_—
. o . 1 v 2
Ermitteln Sie die kinetische Energie E=——W( ) _1 4202,
E (J) der Last. C (00 B= 08 (g ) =004

Ermitteln Sie die zuléssige kinetische
Energie Ea (J).

Uberprifen Sie, dass die kinetische
Energie der Last nicht die zuléssige
kinetische Energie Uberschreitet.

Legen Sie unter Bertlicksichtigung der
Einbaulage sowie der Werkstlck-
beschaffenheit die Betriebs-

Aufprallgeschwindigkeit V = 1.4 Va*
+) Korrekturfaktor (Referenzwerte)

Ea = K-Emax

K: Abb. (3)

Emax: Tabelle (1)

Kinetische Energie (E)< Zuldssige kinetische Energie (Ea)

V =1.4x300 =420

Ea=1x0.16=0.16
Zuldssig, da E = 0.044 <Ea=0.16

9 Belastungsgrad

EX] Max. zulassige Last

Ermitteln Sie die zulassige bewegte Masse Wa (kg).
Anm.) Dieser Belastungsgrad kann
bei axialer Verwendung in
vertikaler Position auBer Acht
gelassen werden.
(Definieren Sie 01 =0.)

Ermitteln Sie den Belastungsgrad der
bewegten Masse O(1.

mStatisches Moment

Wa = K--Wmax
K: Abb. (3)
B: Grafik (1)
max. zuldssige bewegte Masse Wmax: Tabelle (2)

Ol1 = W/Wa

Wa=1x1x4=4
K=1

B=1

Wmax = 4

Ol1 =0.5/4=0.125

Ermitteln Sie das statische Moment M (N-m).

Ermitteln Sie das zuldssige statische
Moment Ma (N-m).

Ermitteln Sie den Belastungsgrad 02
des statischen Moments.

EXc}Pynamisches Moment

M =W x 9.8 (Ln + An)/1000
Korrekturwert fiir Abstand Tischlastschwerpunkt
An: Tabelle (3)
Ma = K-y-Mmax
K: Abb. (3)
: Grafik (2)
Maximal zulassiges Moment Mmax: Tabelle (4)

Ol2 = M/Ma

Querbelastung

Uberpriifen Sie My.
My = 0.5 x 9.8 (10 + 11)/1000 = 0.11

A3 =11

May=1x1x9.14=9.14

Seiteniibergang

Uberpriifen Sie Mr.

Mr = 0.5 x 9.8 (30 +17)/1000 = 0.23
As =17

Mar = 9.14 (gleicher Wert wie May)

Mymax = 9.14

K=1
Y=1

02 =0.11/9.14 = 0.012

Ol'2 = 0.23/9.14 = 0.025

Ermitteln Sie das dynamische
Moment Me (N-m).

Ermitteln Sie das zuldssige
dynamische Moment Mea (N-m).

Ermitteln Sie den Belastungsgrad (3
des dynamischen Moments.

g™ Summe Belastungsgrad

(Ln + An)
1000

Me = 1/3-We x 9.8

We =0-W.V
8: Dampfungskoeffizient
Bei Urethandampfer (Standard) = 4/100
Mit StoBdampfer = 1/100
Korrekturwert fiir ausgehend
Tischlastschwerpunkt. An: Tabelle (3)

Mea = K-y-Mmax
K: Abb. (3)
¥: Grafik (2)
Max. zuldassiges Moment Mmax: Tabelle (4)

O3 = Me/Mea

[Langsiiberhang] Uberpriifen Sie Mep.

Querbelastung

Mep = 1/3 x 8.4 x 9.8 x

M=1_3
1000

We =4/100 x 0.5 x 420 = 8.4

A2=17

Meap =1 x0.7 x 9.14 = 6.40

K=1
Y= 0.7
Mpmax = 9.14

Ol3 = 1.3/6.40 = 0.20

Uberpriifen Sie Mey.

Mey = 1/3 x 8.4 x 9.8 x —30+34)_ 4 g
1000
We = 8.4
As=34

Meay = 6.40 (der gleiche Wert wie bei Meap)
O'3=1.8/6.4=0.28

Die Verwendung ist méglich, wenn
die Summe der Belastungsgrade den
Wert 1 nicht Gberschreitet.
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20N =0t + Ol2 + O3 < 1

O
:

20n = 01 + 02 + OU'2 + Ol3 + OU'3
=0.125 + 0.012 + 0.025 + 0.20 + 0.28 = 0.642 < 1
Der Zylinder ist zulassig.



Serie MXF

Abb. (1) Bewegte Masse: W [kg] Abb. (2) Uberhang: Ln [mm], Korrekturwert fiir Abstand Tisch-Lastdrehpunkt: An [mm]
Langsbelastung Querbelastung Seitenbelastung
—=| ai% e —
"|_|||‘—
£ wi
g LA
s
» ]
2
v b=
wn Mp ( H
wl g
L1 ‘ A2
A 4
15 Mep
- : £ —~
Anm.) Dieser Belastungsgrad kann bei §
axialer Verwendung in vertikaler @ mf T
Position auBer Acht gelassen % -
verion = —
Abb. (3) : <
Korrekturfaktor: K a
Tischmontage Anm.) Statisches Moment: Durch Schwerkraft erzeugtes Moment

Dynamisches Moment: Durch Aufprall auf den Anschlag erzeugtes Moment

" .
Tabelle (1) Grafik (1)

Korrekturfaktor fiir statische Belastung: [$]

: E : o .
i Maximale kinetische Energie: Emax [J] i
Modell Zulassige klnetl.sche Energie @ \C
elastisch ] 07 AN
MXF8 0.027 ==
MXF12 0.055 =
8 0.5
MXF16 0.11 H
MXF20 0.16 : 04
©
E 0.3
N
=
Tabelle (2) Max. zuldssige Last Tabelle (3) Korrekturwert fiir Abstand 302
Wmax (kg) Tisch-Lastdrehpunkt : An [mm] Abb. 2) g,
Modell Max. zulassige Korrekturwerte fiir Abstand Mittelste_llungsmoment g 50 100 200 300 500 700
bewegte Masse (Siehe Abb. 2.) N Durchschnittliche Geschwindigkeit Va (mm/s)
MXF8 0.6 Modell A1 A2 A3 A4 As As -
MXF12 1 MXF8 |6~ | 10 |6~ | 21 | 21 | 10 Grafik (2) _
MXF16 2 MXF12 | 10 | 11 10 | 23 | 23 | 11 Korrekturfaktor fiir dynamische Belastung: [] (2.)
MXF20 4 MXF16 10 12 10 28 28 12 1.0
MXF20 11 17 11 34 34 17 = AN
Anm) 16 Millimeter fir nur MXF8-10. S 07 AN
z AN
=
. g2 05
Tabelle (4) Max. zuldssiges Moment: Mmax [N-m] 2 o4
12 B
8
Modell Hub [mm] 2
10 20 30 50 75 100 = 03
MXS8 | 056 | 078 | 098 — — — s
MXS12 — 1.65 2.22 3.34 — — é 0.2
MXS16 — — 3.41 5.69 7.96 —
MXS20 — — 6.66 9.14 13.70 18.27
50 100 200 300 500 700
Durchschnittliche Geschwindigkeit Va [mm/s] AufprallgeschwindigkeitV [mm/s]
Anm.) Verwenden Sie zur Berechnung des statischen Moments die
bol Durchschnittsgeschwindigkeit. Verwenden Sie zur Berechnung
Sym 0 des dynamischen Moments die Aufprallgeschwindigkeit.
Symbol Definition Einheit Symbol Definition Einheit
An (n = 1 bis 6) Korrekturwerte fir Abstand Tisch-Lastdrehpunkt mm Va Durchschnittsgeschwindigkeit mm/s
E Kinetische Energie J w Bewegte Masse kg
Ea zuléssige kinetische Energie J Wa Zulassige bewegte Masse kg
Emax max. zulassige kinetische Energie J We Aquivalente Last zum Aufprall kg
Ln (n =1 bis 3) Uberhang mm Wmax max. zulassige bewegte Masse kg
M (Mp, My, Mr) statisches Moment (Langs-, Quer-, Seitenbelastung) N-m o Belastungsgrad —
Ma (Map, May, Mar) zuldssiges statisches Moment (L&ngs-, Quer-, Seitenbelastung) N-m [3 Korrekturfaktor fiir statische Belastung —
Me (Mep, Mey) dynamisches Moment (Langs-, Querbelastung) N-m Y Korrekturfaktor fir dynamische Belastung —
Mea (Meap, Meay) zuldssiges dynamisches Moment (L&ngs-, Querbelastung) N-m [ Dampfungskoeffizient —
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | max. zuléssiges Moment (L&ngs-, Quer-, Seitenbelastung) N-m K Koeffizient zum Werkstiicksanbau] —
Vv Aufprallgeschwindigkeit mm/s

O
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Pneumatischer Kompaktschlitten .
mit niedrigem Gehéausequerschnitt Serie MXF

Technische Daten

Kolben-g (mm) 08 212 216 220
AnschlussgroéBe M3 M5
Medium Druckluft
Funktionsweise doppeltwirkend
Betriebsdruck 0.15 bis 0.7 MPa
> Prafdruck 1.05 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C
Kolbengeschwindigkeit 50 bis 500 mm/s
Dampfung elastisch, beidseitig
Schmierung lebensdauergeschmiert
Reed-Schalter
Signalgeber (Option) elektronischer Signalgeber (2-Draht, 3-Draht)
elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Betriebsanzeige (2-Draht, 3-Draht)
Hubtoleranz i mm
Hubeinstellbereich Ausfahrhub 5 mm/Einfahrhub 5 mm
—» EIN
Theoretische Schlittenkraft AUS == [@ (N)
Kolben-g  |Kolbenstangen-o | Bewegungs- | Kolbenflache Betriebsdruck (MPa)
(mm) (mm) richtung (mm?) 02 |03 |04 |05 |06 |07
9 4 AUS 50 10 15 20 25 | 30 35
EIN 38 8 11 15 19 | 23 27
12 6 AUS 113 23 | 34 45 57 | 68 79
EIN 85 17 | 26 34 43 | 51 60
16 8 AUS 201 40 60 80 | 101 | 121 | 141
EIN 151 30 | 45 60 76 | 91 106
o 10 AUS 314 63 | 94 | 126 | 157 | 188 | 220
EIN 236 47 | 71 94 | 118 | 142 | 165

Anm.) Theoretische Schlittenkraft (N)=Druck (MPa) X Kolbenflache (mm?)

Standardhub
Modell Standardhub (mm)
MXF8 10, 20, 30
MXF12 20, 30, 50
MXF16 30, 50, 75
MXF20 30, 50, 75, 100
Gewicht ©
Modell Standardhub (mm)
10 20 30 50 75 100
MXF8 120 130 170 — — —
MXF12 — 210 250 360 — —
MXF16 — — 360 500 690 —
MXF20 - — 600 750 1060 1370
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Serie MXF

Schlittenabweichung

durch Langsbelastung
Schlittenabweichung durch statisches Léangsbelastungs-
moment (Pfeil) fr alle Hibe.

F
— ]

durch Querbelastung
Schlittenabweichung durch statisches Querbelastungs-
moment (Pfeil) fur alle Hibe.

F i
—

durch Seitenbelastung

Schlittenabweichung (Pfeil A), wenn ein statisches Seiten-
belastungsmoment am Punkt F angesetzt wird, bei Lr=20 mm
und eingefahrenem Schlitten.

F A A

N

Lr ay [ |

MXF 8 Lr=20 mm
0.08 0.04 | 0.04
Y MXF8-30
€ 5 / =3
£ ) MXF8-30 = ) £
o 0.06 = 0.03 o 0.03
3 L 2 E
S / S MXF8-20 || 5
g 4 2 2
z 3 2 MXF8-10| MXF8-20 MXF8-30
c 0.04 A @ 0.02 A © 0.02
c MXF8-20 = 4 =
@ / / o / / o /
£ y P = / = A
é / L~ § /' |/ | mxFs-10 § / v
0.02 0.01 A 0.01 v/
' |+ wxFa-10 : / // : V
/- — /,/ /| ,/
"
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 0 10 20 30
Last (N) Last (N) Last (N)
MXF 12 Lr=30 mm
0.10 / MXF12-50 —+ 0.08 0.08
£ /| £ £
£ 0.08 = =
> 4 o 0.06 MXF12-50 — > 006
/ 7
Q x Q o
g 006 % L MXF12:30 o 4 2 NXF12:20 MXF12:30 MXE]2-50
E ‘ § o004 / MXF12-30 —H 8§ oo A A
! : A o VI
E 004 A MXF12-20 £ S A MXF12-20 E 4 pd
< / < = T =
| L 0.02 A // 0.02 v A /’
0.02 4 / /
7 | % /
o 7 e
0 20 40 60 0 20 40 60 80 0 20 40 60
Last (N) Last (N) Last (N)

Zulassiges statisches Moment

Hub zulassiges statisches Moment: Mp, My, Mr (Nm) Korrekturfaktor fur Last-Schwerpunktabstand (mm)
Modell (mm ™o 20 30 50 75 100 Cpt Cp2 Cy1 Cye Cr1 Ce
MXF8 0.56 0.78 0.98 — — — 6 10 6M 21 21 10
MXF12 — 1.65 2.22 3.34 — — 10 11 10 23 23 11
MXF16 — — 3.41 5.69 7.96 — 10 12 10 28 28 12
MXF20 — — 6.66 9.14 13.70 18.27 11 17 11 34 34 17
Anm. 1) 16 mm nur fir MXF8-10.
2 SMC 2-193



Pneumatischer Kompaktschlitten .
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

Schlittenabweichung
durch Langsbelastung
Schlittenabweichung durch statisches

belastungsmoment (Pfeil) fur alle Hibe.

Schlittenabweichung
durch Querbelastung

Langs-

Schlittenabweichung durch statisches Quer-
belastungsmoment (Pfeil) fur alle Hibe.

F

Schlittenabweichung

durch Seitenbelastung

Schlittenabweichung (Pfeil A), wenn ein statisches Seiten-
belastungsmoment am Punkt F angesetzt wird, bei Lr=20 mm
und eingefahrenem Schlitten.

F F A A
E[ h l J
— | el |
I==
MXF 1 6 Lr=40 mm
0.20 0.07 0.07
€ ors MXF16-7 E o006 E 008
2 / 2 o005 _ MXF16-75 2 o0 MXF16:30 | MXF16:50 MXF16:75
< / <= / = /
[} o o
2 o012 2 004 Vi T om A
3 / 5 / MXF16-50 8 ’ 4
Vi : - : N
g MXF16-50 S 003 A4 2 003
£ 0.08 =S [ E / Zd
5 4 5 MXF16-30 S /]
’ / — MXF16-30 7 oo §7 i 7 oo 4
0.04 L = a % [~ //
/ —1 0.01 - 0.01 A
]
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 120
Last (N) Last (N) Last (N)
MXF 20 Lr=50 mm
0.10 0.10
0.28
— y T ' €
E 024 |, MXF20-100 (.  MXF20-100 [
4 / g€ MXF20- 7 g
2 0.20 %3 /, 7 0- 75 — 2*'3
D a;> 0.06 / 74 g 0.06
Zote 3 y.V4 MXF20-50 || | §
2 L MXF20- 75 S / 4 | S
S o412 - il £ o / e | £ 04| MXF20-30 MXF20-50 MXF20-75 MXF20-100
g oo / | MXF20- 50 § ,//;//,/ §)
) LT MXF20- 30 0.02 /i 0.02
oA 7 7
= =
0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 0 40 80 120 160 200 240
Last (N) Last (N) Last (N)
BFormel zur Berechnung der zulassigen statischen Last, Fp, Fy und Fr ASICherhEItShanEISe

| Auswahl |

bei Langsbelastung bei Querbelastung bei Seitenbelastung
Fy
Fp My( Lr Cr1
Mp( a ! Mr(
I —— - @ Fr E]J
g_ Ly Cy1
—
Lp  Cpt Ry _ Mr,
Mp MYC 4 ( 4
( , S
| B—— : i 5
N I_QJ_
_Mp X 1000 ) My X 1000 N) Fr_Mr X 1000 N)
= (Lp+Cp) Y="(Ly+Cy) = (Lr+Cn)
Lp: Abstand von der Montageflache Ly: Abstand von der Montageflache | Lr: Abstand von der Montagefldche
zum Lastschwerpunkt (mm) zum Lastschwerpunkt (mm) zum Lastschwerpunkt (mm)
Cp: Korrekturfaktor fir den Cy: Korrekturfaktor fir den Cr: Korrekturfaktor fir den
Lastabstand (mm) Lastabstand (mm) Lastabstand (mm)
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A\ Achtung

(DWird der Schlitten von einem externen Stop-
per in einer Zwischenposition angehalten,
muss ein Hinausschnellen vermieden werden;
andernfalls treten Beschéadigungen auf. Soll
ein Schlitten, der von einem externen Stopper
in Zwischenposition angehalten wurde, weiter
vorwarts bewegt werden, flihren Sie Druckluft
zu, und ziehen Sie dann den Stopper zurlck,
damit der Schilitten kurzzeitig wieder zurlck-
fahrt; anschlieBend fuhren Sie am gegen-
Uberliegenden Anschluss Druckluft zu, um
den Schlitten erneut in Betrieb zu nehmen.

(2Nicht unter Bedingungen einsetzen, unter
denen das Produkt UberméaBigen &uBBeren
Kraften oder StéBen ausgesetzt wird.
Fehlfunktionen kénnen auftreten.

(3)Die bewegte Masse darf unter Beriicksichti-
gung von Uberhang und Tragheit hdchstens
1/10 der zul&ssigen statischen Last betragen.



Serie MXF

Konstruktion

——

e

[

i

0
T

oD

Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
(D | Gehause Aluminiumlegierung hart eloxiert Endd&mpfung Polyurethan
(2 | Tisch Aluminiumlegierung hart eloxiert a Kolbendichtung NBR
(3 | Endplatte Aluminiumlegierung hart eloxiert Kolbenstangendichtung NBR
(@) | Schiene Werkzeugstahl warmebehandelt O-Ring NBR
(5 | Fiihrung Werkzeugstahl warmebehandelt
(® | Kolbenstange rostfreier Stahl
(@ | Kolben — mit Magnet Service-Sets
Zylinderkopf Messing chemisch vernickelt Kolben-g (mm) Set-Nr. beinhaltet
(9 | Zylinderdeckel Kunststoff 8 MXF8-PS
10 | Ausgleichselement rostfreier Stahl 12 MXF12-PS die Positionen
D) Anschlusséffnung Messing chemisch vernickelt 16 MXF16-PS @, @ und ®
(12 | Rollenstopper rostfreier Stahl 20 MXF20-PS
(3 | Rollen Chrom-Lagermetall
Kafig Kunststoff
(5 | Dampfungsscheibe Polyurethan
Hubeinstellschraube/Abmessungen
Hubeinstell-
Modell Bestell-Nr. bereich A B C M
_‘E_ M (mm)
MXF8 MXF-A827 5 17 6| 2 |M4Xxo07
MXF-A827-X11 15 27
[\
N - MXF-A1627 5 265
— MXF16 MXF-A1627-X11 15 36.5 8 3 M6 X 1
MXF-A1627-X12 25 46.5
B A | MXF-A2027 5 30
MXF20 MXF-A2027-X11 15 40 12 4 M8 X 1
MXF-A2027-X12 25 50
ZSMC 2-195



Abmessungen MXF 8

Pneumatischer Kompaktschlitten .
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

G H ‘
= o 0
2
1T [=
§O
# <
PR S 2
,G
. AR -
4
@ 3H9 *%%° Tiefe 3
Druckluftanschluss 2-M3
8 M
2 (Tischlange) ‘
(N_1): Anzahi der Absténd © —+ o
= (5—1): Anzahl der Abstande
: H e Fh T
0
J ~
z 24
Y74 max. 9
N £l
Verschlussstopfen 19 (-0 XF
(2 x M-3P) 40.025 —
auch als Druckluft- 9 3H9 "y " Tiefe 3 F N-M3 Gewindetiefe 6.5
anschluss 2-M3 fA 4 (Helisert)
47 8
= ke =N
Y < S
o 0 & e e
5 2 2% ©Ee o *®
g | [ +- B ) & > | 9| @ @
@ 0
> g 0@
_ g /’V
@9 9B 2 J@J
) ) T
§ 07 |+ > °
—A
4.5 47 G H 2-M3 Gewindetiefe 6
8 4-M4
Schnitt A-A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
Innensechskantweite 2
Schlisselweite 6
Modell B N G H J M Z Y74
MXF8-10 20 4 13.5 22 21 49 49.5 58
MXF8-20 26 4 145 26 26 54 | 545 | 63
MXF8-30 26 6 14.5 40 41 69 | 695 | 78
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Serie MXF

Abmessungen MXF1 2

25 4\ H l
-0 -9
B @
2
- - - — @
=
g
B
o
I
©®
o anw.
}J
]
o
=E o =
==
4
2 3H9 *59%Tigfe 3
10 - M_. Druckluftanschluss 2-M5
N ) (Tischlange)
* (5 —1): Anzahl der Abstande <
T 2
TTIH 6 & N
A\
o}
| wn
z 3
Y74 max. 10.5
Verschlussstopfen *
(2 x M-5P) N_
auch als 20.5 (X285
Druckluftanschluss 25 o
2-M5 o 3H9 *0%%° Tiefe 3 4 N-M3 Gewindetiefe 5.5
6.5 A (Helisert) 8.5
i =c © @ = ° @ 2
Q — N\ - -
" © o P 6@
N - - e @\‘o G——G—G) S
(]
| 3 2 © © © 2| 3 REE
E fes =
= K
ELGIE - - - - =
= ® & ]
= ! <
P of T T
- = © &
55 6.5 25 H 2-M3 Gewindetiefe 6
9.8 4-M4 —A
Schnitt A-A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
B Innensechskantweite 2.5
Modell N H | J M Z 7z
MXF12-20 4 22 11 36 65 65 76
MXF12-30 4 30 12 45 75 75 86
MXF12-50 6 65 13 80 111 111 122
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41.5

Abmessungen MXF1 6

Pneumatischer Kompaktschlitten .
mit niedrigem Gehausequerschnitt Serie MXF

) «
)
N
5.5 ﬁ
11.5
2-198
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5
@ 4H9 0 Tiefe 4
10 M Druckluftanschluss 2-M5
i (Tischlange)
ol H gy
o e &
J_'— © A\ '\i
J |
Z 3
y44 max. 9
Vi hl topf .
(2625&_5“3;55 opten N ] *X 35 * (g—ﬂ: Anzahl der Abstande
auch als 24 (Y
Druckluftanschluss 2-M5 a5 N-M4 Gewindeticfe 6.5
o 4H9 *3%° Tiefe 4 A (Helisert)
6.7 5 ﬁ»
H a_n ~ o
— o
o & o pd @:
5 5 d o®
_| |- o A _ RN 2\ =N Pz
8 R i o — — — g
<
8 © © © Mk N @ 8
4} [= g
8
h h — 2
Z Z 5
= Z
2 72\
N
6.7 H
NN 2-M4 Gewindetiefe 10
NN-M5 G (-1 XH
Schnitt A-A A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
Innensechskantweite 3
Schlisselweite 8
Modell N G H NN | J M Z Y4
MXF16-30 4 29 25 4 12 50 83 83 94
MXF16-50 6 29 55 4 12 80 113 113 124
MXF16-75 6 39 45 6 13 125 159 159 170
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Serie MXF

Abmessungen MXF 20

51.5

o  Tiefe5

+0.03

5H9

33.5

6
@ 5H9 *5%° Tiefe 5
12 M )
@ (Tischlange) | Druckluftanschluss 2-M5
8 } ST N
a
© S
J 12
z 3
Y74 max. 9.5
Verschlussstopfen N *
@ XhM-I5P) »8 (5—1)X 60  (3-1): Anzahl der Abstande
auch als
Druckluftanschluss 60 N-M5 Gewindetiefe 9.5
M5 0 5H9 "3 % Tiete 5 A (Helisert)
8.5 “* 6 12 |
(&) 1 of amily
& = © éﬁ @ @ s N ©
H ] f SN
(3]
L o | © < o ®
AN\ AN anN
4 [l 1 I & &b—— 0@ FT—C—C—
2 ® N Y \ < N — 113
i i @ © © sle
. =
& N g
© © g - - T+ - - - e +m
] N oe| Q 5
z z ©
z| © Z !
fan)
N
2 8.5 H 2-M5
5.5 - NN-M5 N Gewindetiefe 12
13 G (GG -1)XH
Schnitt A-A
—A
Einfahrhubbegrenzung Ausfahrhubbegrenzung
Innensechskantweite 4
8- —
\ Schlusselweite 12
Modell N G H NN J M z Y74
MXF20-30 4 29 30 4 57 91 91 104
MXF20-50 4 36 45 4 77 113 113 126
MXF20-75 6 40 45 6 125 162 162 175
MXF20-100 6 59 60 6 175 | 211 211 224
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Serie MXF
Technische Daten Signalgeber [1]

Verwendbare Signalgebermodelle

Kolben-g Signalgebermodell Elektrischer Eingang/Funktion
D-A90 _
D-AS3 2-Draht, axial
Reed-Schalter | D-A96 3-Draht, axial
D-A90V _
2-Draht, vertikal
D-A93V
D-A96V 3-Draht, vertikal
D-M9N 3-Draht (NPN), axial
D-M9P 3-Draht (PNP), axial
08, 012 D-meB | &9 2-Draht, axial
016, 020 D-MoNw | 9955€nes 3-Draht (NPN), 2-farbig, axial
D-mopw | Kabe! 3-Draht (PNP), 2-farbig, axial
Elektronischer| D-M9BW 2-Draht , 2-farbig, axial
Signalgeber | p.ygNy 3-Draht (NPN), vertikal
D-M9PV 3-Draht (PNP), vertikal
D-M9BV 2-Draht , vertikal
D-MONWV 3-Draht (NPN), 2-farbig, vertikal
D-M9PWV 3-Draht (PNP), 2-farbig, vertikal
D-M9BWV 2-Draht , 2-farbig, vertikal
Signalgeber/Einbaulage zur Abfrage des Hubendes
Reed-Schalter: D-A90, D-A93, D-A96, D-A90V, D-A93V, D-A96V (mm)
g = Signalgeber-
Modell A Hub Hub Betriebs-
o) ® B 10 [ 20 [ 30 [ 50 | 75 [100| 10 [ 20 | 30 | 50 | 75 [100 | Pereich
MXF8 |95/ 10 | 5 |10| — | — | — |5 |05 65| — | — | —| 45
MXF12 | 12| — [13.1[131]201| — | — | — | Ed | &d & — | — 5
— MXF16 [17.2| — | — |15.8|25.8(468| — | — | — (1?'2) (S?'S) @3 —
N MXF20 [19.4| — | — [207|227]462|707 — (185|385 415 &5 7
() © Elektronischer Schalter: D-M9B, D-M9P, D-M9N, D-M9CIW (mm)
A E B E Signalgeber-
. D Modell A Hub Hub Betriebs-
10 [20 [ 30 [ 50 [ 75 [100] 10 [ 20 [ 30 [ 50 [ 75 [100| Pereich
© ® - MXF8 (13514 | 9 |14 | — | — | — | 4 |1 |4 | —|—]— 2
MXF12 |16 | — (171171331 — | — | — |71 |71 231 — | — 2.5
MXF16 [21.2| — | — |19.8|29.8|508| — | — | — | 9.8 |19.8]40.8| — 3
+— - — - MXF20 [234| — | — |24.7|26.7|50.2|74.7 14.716.7 |40.2 |64.7
& = Elektronischer Schalter: D-M9BV, D-M9NV, D-M9PV, D-M9OOWV (mm)
£ E Signalgeber-
B Modell A Hub Hub Betriebs-
10 [ 20 [ 30 [ 50 [ 75 [100] 10 | 20 [ 30 [ 50 [ 75 [100| Pereich
MXF8 (13514 | 9 |14 | — | —| —|6 |1 |6 | —|—]— 2
MXF12 |16 | — [17.1(17.1(831| — | — | — |91 |91 |251| — | — 2.5
MXF16 [21.2| — | — [19.8(29.8|508| — | — | — [11.8]|21.8]42.3| — 3
MXF20 [234| — | — |24.7|26.7|502|747| — | — |16.7|18.7|42.2|66.7
():D-A93
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Serie MXF

Betriebshinweise flir Kompaktschlitten MXF

/\ Sicherheitshinweise

Schlittenbefestigung

| Montage |

A\ Achtung

Dpie Montageseiten des Gehéauses, des Tisches
oder der Endplatte diirfen nicht zerkrazt oder
verbeult werden. Andernfalls entsteht ein Spiel
im Fuhrungsabschnitt und der Gleitwiderstand
erhéht sich.

(@Die Forderflachen von Schiene oder Flhrung
duarfen nicht zerkrazt oder verbeult werden.
Andernfalls kann ein Spiel im Flihrungsabschnitt
entstehen und sich der Gleitwiderstand erhéhen.

@Bringen Sie das Produkt nicht in die Nahe von
Objekten, die durch ein Magnetfeld beeinflusst
werden. Der Schlitten hat integrierte Magnete,
weshalb Kontakt zu Magnetplatten, Magnetkar-
ten oder Magnetbéndern zu vermeiden ist.
Daten kénnten geldscht werden.

@zur Befestigung eines Kompaktschlittens sind
Schrauben in geeigneter Lange zu verwenden
und mit dem max. Anzugsdrehmoment festzu-
ziehen. Ein Uberschreiten des max. Anzugsmo-
ments kann Fehlfunktionen verursachen. Sind
die Schrauben ungentigend festgezogen kann
der Schlitten verrutschen.

(®Achten Sie bei der Hubeinstellung darauf, dass
die Zylinderendplatte nicht auf dem Zylinder-
gehduse aufsitzt.

| Zentrieren |

A\ Achtung

(DPositionierbohrungen erméglichen exakte und
wiederholbare Montage.

*Die Positionierbohrungen sind auf Ober- und
Unterseite nicht identisch angeordnet.

Der Schlitten kann von 2 Seiten montiert werden.
Wabhlen Sie die geeignetste Einbauweise ihrer Anwendung entsprechend aus.

(1 Befestigung von unten (2)Befestigung von oben
(Innengewinde) (Durchgangsbohrungen)
Tl M= ‘ -
max. max. max. max.
Modell |Schraube| Drehmoment | Einschraub- Modell [Schraube| Drehmoment | Einschraub-
(Nm) tiefe L(mm) (Nm) tiefe L(mm)
MXF8 M4 2.1 4.7 MXF8 M3 1.2 4.7
MXF12 M4 2.1 6.5 MXF12 M3 1.2 6.5
MXF16 M5 4.4 6.7 MXF16 M4 2.8 6.7
MXF20 M5 4.4 8.5 MXF20 M4 2.8 8.5

AAChtUI"Ig Es wird eine Ebenheitsabweichung von max. 0.02 mm empfohlen. Eine unebene
Montageoberflache kann Spiel verursachen und den Gleitwiderstand erhéhen.

Lastanbau

Ein Werkstiick kann an zwei Seiten des Schlittens befestigt werden.

(D stirnseitiger Anbau (@Tisch-Anbau
L. Lastanbau
|
® & Dy
max. max. max. ~ max.
Modell |Schraube| Drehmoment| Einschraub- Modell [Schraube| Drehmoment | Einschraub-
(Nm) tiefe L(mm) (Nm) tiefe L(mm)
MXF8 M3 0.9 6 MXF8 M3 0.9 6.5
MXF12 M3 0.9 6 MXF12 M3 0.9 5.5
MXF16 M4 21 10 MXF16 M4 21 6.5
MXF20 M5 4.4 12 MXF20 M5 4.4 9.5

O
<

A\ Achtung

Die Schrauben missen mindestens 0.5 mm kirzer sein
als die max. Einschraubtiefe L, um zu verhindern, dass

sie die Endplatte bertihren. Sind die Schrauben zu lang,
schlagen sie auf die Endplatte und kénnen Fehlfunktio-

nen verursachen.
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