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4/3-Proportional-Wegeventil RD 2906400313  1/16

Ersetzt: 12.12

direktgesteuert, mit integrierter Elekt-
ronik

Typ 4WREEM

NenngréBe 6 und 10

Gerateserie 2X

Maximaler Betriebsdruck 315 bar

Maximaler Volumenstrom: 90 I/min (NG6)
180 I/min (NG10)

Inhaltstbersicht Merkmale

Inhalt Seite - Direkigesteuertes Proportional-Wegeventil zur Regelung von

Merkmale 1 Richtung und GréBe eines Volumenstromes

Bestellangaben o - Betétigung durch Proportionalmagnete mit Zentralgewinde
und abziehbarer Spule

Symbole ) ok

Funktion, Schnitt - Elektr!sche Wegruc.k thrung . .

Technische Daten 45 Integrierte Elektronik (OBE) mit Schnittstelle B6

Elektrischer Anschluss, Leitungsdosen — Uberwachung der Steuerschieberposition

— Mit oder ohne Sprungfunktion

Integrierte Elektronik 6,7
. — Federzentrierter Steuerschieber
Kennlinien 8..14
— Fur Plattenaufbau: Lage der Anschliisse nach ISO 4401
Abmessungen 15, 16

Informationen zu lieferbaren Ersatzteilen:
www.boschrexroth.com/spc
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Bestellangaben
T T T
4WRE | E | M —2X /G24|K34/B6 | V |

Mit integrierter Weitere Angaben
Elektronik (OBE) =E im Klartext
Uberwachung der Dichtungswerkstoff
Steuerschieberposition =M V= FKM-Dichtungeng
NenngréBe 6 =6 Elektronik-SchnittSte"e
NenngréBe 10 =10 B6 = Sollwert + 10 VDC
Steuerschiebersymbole Elektrischer Anschluss
K34 = Ohne Leitungsdose
| ] Al Bl mit Geréatestecker nach DIN 43 651
— ' Leitungsdose - separate Bestellung,
a 0 b a | 0 b siehe Seite 5
i pl Tl Versorgungsspannung
G24 = Gleichspannung 24 V
| | | | 2X = 20 bis 29
T IL L T >< T 11k (20 bis 29: unverdnderte Einbau- und AnschlussmaBe)
><TTTTTT Y Trlly Option
] 1 ohne Bez. = Ohne Sprungfunktion
= E: E1- J= Elektr. Kompensation der Steuerschieberliberdeckung

RN

¢

TTT'
|

Bei Symbol E1-und W1-:
P = A:Qymax B-T:q,/2
P - B:q,/2 A= T:Qymax

=
<
=
£

Hinweis:

Bei den Kolben W und WA besteht in der Nullstel-
lung eine Verbindung von A nach Tund Bnach T
mit ca. 3 % des jeweiligen Nennquerschnittes.

Nennvolumenstrom bei Ventildruckdifferenz 4p = 10 bar

NG6

4 |/min
8 I/min
16 I/min
32 I/min
NG10
25 I/min
50 I/min
75 I/min

Symbole
Typ 4WREEM . E... Typ 4WREEM . W...
v ]
AW ALBL W 7 \W__ALB m
L YT TR S YO T
a2l ) T il vl Kb all[ X T b
PI T ‘ PI T '
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Die 4/3-Proportional-Wegeventile sind als direktgesteuerte
Gerate in Plattenbauweise konzipiert. Die Betatigung erfolgt
durch Proportionalmagnete mit Zentralgewinde und abzieh-
barer Spule. Die Ansteuerung der Magnete erfolgt durch die
integrierte Elektronik.

In der Ausfihrung 4WREEM... ist das Ventil mit einer symme-
trischen Schieberiiberdeckung und einer Uberwachung der
Funktionsrichtung und der Schiebermittelstellung ausgestat-
tet.

Zusatzlich hat die Ausfiihrung 4WREEM...J... eine Sprung-
funktion zur Kompensation dieser Uberdeckung. Das bedeu-
tet, die Schieberliberdeckung wird schnell durchfahren.

Das Ventil wird vorwiegend in Maschinen mit hohen Anforde-
rungen an die Sicherheit eingesetzt, z. B. in Pressensteue-
rungen.

Aufbau:
Das Ventil besteht im Wesentlichen aus:

— Gehdause (1) mit Anschlussflache

— Steuerschieber (2) mit Druckfedern (3 und 4)
- Magnete (5 und 6) mit Zentralgewinde

- Wegaufnehmer (7)

— Integrierter Elektronik (8)
Funktionsbeschreibung:

— Bei unbetatigten Magneten (5 und 6), Mittelstellung des
Steuerschiebers (2) durch Druckfedern (3 und 4)
- Direktbetatigung des Steuerschiebers (2) durch Ansteue-
rung eines Proportionalmagneten z.B. Magnet ,b“ (6)
— Verschiebung des Steuerschiebers (2) nach links
proportional zum elekirischen Eingangssignal
— Verbindung von P nach A und B nach T Uber
blendenartige Querschnitte mit progressiver Durchfluss
charakteristik
— Abschalten des Magneten ,b* (6)

— Steuerschieber (2) wird durch Druckfeder (3) wieder in
Mittelstellung gebracht

[F&~ Wichtiger Hinweis!

Die PG-Verschraubung (9) darf nicht geoffnet
werden. Eine mechanische Verstellung der
darunterliegenden Justagemutter ist unter-
sagt und beschéadigt das Ventil!

[F&~ Hinweis! T

Liegt kein Freigabesignal an, so ist die Endstufe verriegelt
und das Ventil ist nicht funktionsféhig. Uber Pin 8 kann die
Funktionsbereitschaft der Endstufen abgefragt werden. Bei
Ausfall der Versorgungsspannung oder nicht anliegendem
Sollwert, wird der Ventilsteuerschieber durch Zentrierfedern
in der Mittelstellung gehalten. In dieser Schieberstellung sind
beim E-Schieber: A, B, P und T gesperrt und beim W-Schie-
ber: A und B mit T verbunden

Uberwachungsfunktion:

— Uberwachen der Steuerschieberposition iiber einen indukti-
ven Wegaufnehmer

— Ausgangssignale der integrierten Elektronik kénnen von
einer externen Sicherheitssteuerung ausgewertet werden,
um eine Fehlfunktion am Ventil zu erkennen

— Sperren der Leistungsendstufen erfolgt Gber das Abschal-
ten der Spannung fiir die Freigabe (Pin3)
Hinweis: Nicht fir das Abschalten nach EN13849 freigege-
ben!

— Uber den Freigabe-Eingang (Pin 3) werden die Endstufen
aktiviert. Die Statusmeldung erfolgt Gber Pin 8

- Herausfiihren der Signale an die Signalausgénge Pin 9, Pin
10 und Pin 11 des Geratesteckers
Auslésen der Signale der logischen Schaltzustédnde beim
Uberschreiten der Schwellwerte (+ Xw und — Xw)

- Verwenden der Schaltsignale in einer tibergeordneten
Steuerung fiir Uberwachungsfunktionen

Voraussetzung fiir den Einsatz als sicherheitsrelevantes
Bauteil in hydraulischen Schaltungen:

— Die gesamte Steuerung muss den Anforderungen der
far die Anwendung relevanten Normen wie z. B. EN693,
EN12622 oder EN13849 genligen

— Im Sicherheitsanforderungsfall oder bei einem von der
Steuerung detektierten Fehler, muss das Abschalten der
Versorgungsspannung (Pin 1 und Pin 2) und der Freigabe
(Pin 3) das Ausschalten des Ventils bewirken

- Das Ventil darf nicht vertikal mit dem Schieberstellungssen-
sor nach unten hangend betrieben werden

Die Ventile sind bedingt durch das

Konstruktionsprinzip mit interner Le-

ckage behaftet, die sich Uber die Le-

bensdauer vergrdBern kann. o

Das Leerlaufen der Tankleitung ist zu

verhindern. Bei entsprechenden Ein-
bauverhaltnissen ist ein Vorspann-
ventil einzubauen (Vorspanndruck
ca. 2 bar)

(3=
~
(3}




4/16 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

4WREEM | RD 29064/03.13

Technische Daten (Bei Gerateeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

alilgemein
NenngréBen NG 6 10
Masse kg 24 6,5
Einbaulage waagerecht, darf nicht senkrecht eingebaut werden
Umgebungstemperaturbereich °C | -20 bis +50
Lagertemperaturbereich °C | -20 bis +80
MTTF -Werte nach EN ISO 13849 Jahre | 150 1) (weitere Angaben siehe Datenblatt 08012)
hydraulisch (gemessen mit HLP46, 95, = 40 °C +5 °C)
Maximaler Betriebsdruck  — Anschluss A,B, P bar | bis 315

— Anschluss T bar | bis 210
Nennvolumenstrom qy, ..., bei 4p = 10 bar I/min 4,8,16, 32 25, 50, 75
Maximal zuldssiger Volumenstrom I/min 90 180
Maximal zulé&ssiger Nullvolumenstrom bei I/min <0,3 <0,6
p, = 100 bar
Druckflissigkeit siehe Tabelle unten
Druckflissigkeitstemperaturbereich °C | —20 bis +80 (vorzugsweise +40 bis +50)
Viskositatsbereich mm?/s | 20 bis 380 (vorzugsweise 30 bis 46)

Maximal zulassiger Verschmutzungsgrad der Klasse 20/18/15 ")
Druckfllssigkeit; Reinheitsklasse nach ISO 4406 (c)

Hysterese % | <0,1
Umkehrspanne % | <0,05
Ansprechempfindlichkeit % | < 0,05
Nullpunktverschiebung bei Anderung von Druck- %/10K | <0,15
flussigkeitstemperatur und Betriebsdruck %/100 bar | < 0,1

') Die firr die Komponenten angegebenen Reinheitsklassen missen in Hydrauliksystemen eingehalten werden. Eine wirksame
Filtration verhindert Stérungen und erhoht gleichzeitig die Lebensdauer der Komponenten.

Zur Auswahl der Filter siehe www.boschrexroth.com/filter

Druckflissigkeit Klassifizierung Geeignete Normen
Dichtungsmaterialen
Mineraldle und artverwandte Kohlenwasserstoffe | HL, HLP NBR, FKM DIN 51524
Schwerentflammbar — wasserhaltig HFC (Fuchs HYDROTHERM NBR ISO 12922
46M, Petrofer Ultra Safe 620)

1=y Wichtige Hinweise zu Druckfliissigkeiten!

— Weitere Informationen und Angaben zum Einsatz von
anderen Druckflissigkeiten siehe Datenblatt 90220 oder
auf Anfrage!

— Einschrénkungen bei den technischen Ventildaten méglich
(Temperatur, Druckbereich, Lebensdauer, Wartungsinter-
valle, etc.)!

— Der Flammpunkt des verwendeten Prozess- und Betriebs-

mediums muss 40 K Uber der maximalen Magnetoberfl&-
chentemperatur liegen.

- Schwerentflammbar — wasserhaltig: Maximale Druck-
differenz je Steuerkante 175 bar. Druckvorspannung am
Tankanschluss > 20 % der Druckdifferenz, ansonsten
erhéhte Kavitation.

Lebensdauer im Vergleich zum Betrieb mit Mineralél HL,
HLP 50 % bis 100 %.
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Technische Daten (Bei Gerateeinsatz auBerhalb der angegebenen Werte bitte anfragen!)

elektrisch
Versorgungsspannung  Nennspannung VDC | 24
unterer Grenzwert VDC | 19
oberer Grenzwert VDC | 35
Stromaufnahme des 1o A | 2,0 plus Belastung der Schaltausgange
Verstarkers Impulsstrom A | 3,0 plus Belastung der Schaltausgénge
Sollwerteingang Spannungseingang ,B6* V | £10 mit Re = 100 kQ
Sollwertausgang V| £10
Einschaltdauer % | 100
Maximale Spulentemperatur ) °C | bis 150
Schutzart nach DIN 40050 IP 65 mit montierten und verriegelten Steckverbindern
) Aufgrund der auftretenden Oberflachentemperaturen der K&~ Hinweis!

Magnetspulen, sind die europdischen Normen ISO 13732-1
und EN ISO 4413 zu beachten!

Angaben zur Umweltsimulationsprifung fir die Bereiche EMV
(Elektromagnetische Vertraglichkeit), Klima und mechanische
Belastung siehe RD 29048-U (Erklarung zur Umweltvertrag-
lichkeit).

Elektrischer Anschluss, Leitungsdosen (MaBangaben in mm)

Leitungsdose nach DIN EN 175201-804

separate Bestellung unter der Material-Nr.
R900752278 (Ausfihrung Kunststoff)

ein Kabeldurchgang mit & 12 bis 14 mm, Pinbele-
gung siehe unten

Leitungsdose nach DIN EN 175201-804
separate Bestellung unter der Material-Nr. E
R900884671 (Ausflihrung Kunststoff) -
zwei Kabeldurchgénge mit @ 6 bis 8 mm, Pinbele- E—
gung siehe unten

80

95

Pin | Belegung Schnittstelle B6

1 |24 VDC (u(t) = 19,0 V bis 35 V), /

= 2 A Spannungsversorgung

> _max
oV

Freigabeeingang 8,5 VDC bis 35 VDC

4,5 | Differenzverstarkereingang 10 V Sollwert

6, 7 | Differenzverstarkereingang +10 V Istwert

8 | Leistungsendstufen Signalausgang 0 V oder Uy

9 | Steuerschieberposition P — B
10
11

Steuerschieberposition P —» A 24 VDC

Steuerschieberposition Nullstellung

PE | mit Kihlkdrper und Ventilgehduse verbunden

Sollwert: Positiver Sollwert 0 bis +10 V an Pin 4 und Bezugspotential an Pin 5 bewirken Volumenstrom von P - Aund B — T.

Istwert:

Negativer Sollwert 0 bis —10 V an Pin 4 und Bezugspotential an Pin 5 bewirken Volumenstrom von P - Bund A — T.

Positiver Istwert 0 bis +10 V an Pin 6 und Bezugspotential an Pin 7 bewirken Volumenstrom von P - Aund B — T.
Negativer Istwert 0 bis —10 V an Pin 6 und Bezugspotential an Pin 7 bewirken Volumenstrom von P - Bund A — T.

Anschlusskabel: Empfehlung: - bis 25 m Kabelldnge Typ LiYCY 7 x 0,75 mm?

- bis 50 m Kabellange Typ LiYCY 7 x 1,0 mm?
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Integrierte Elektronik

Blockschaltbild

| Schnittstelle | Integrierte Elektronik (OBE) | ventil |
_ I_ Differen Rampen- |
Sollwerteingang | verstérker bildner 2
+10V 4
8: Y 1] / \ Endstufe |
Bezug 5 .
i Oszillator U I
ﬁ—l I
Istwerteingang | Wy Summierer |
Signal 6 D |
Messnull 7 '
| L= Endstufe |
Spannungsversorgung ‘ Netzteil s tunkfonsoid Taktgeber U | |
5 rungfunktionsbildner
24V 10—y g prung R Endstufe T i ‘:IIJ\
2 ?
GND N““P“”kt Tochterplatine mit mn '
Schutzleiter Ventil \‘Eﬁ Regler und |
— Wegauswertung .
Freigabe 3 d) 1 :
0oderP - B g%j-—o i
Strom- Nullstellung 11 (B—E |
belas- g oder P — A 10 O———= ] [T
tung : o |
Endstufe 8 6—{ '
. Y Y |
Logische Schaltzustinde fiir die Uberwachung der Steuerschieberposition
Pin9 1 Dok
E 0
L 1
Pin 10 0 E
i 1
Pin11 o 0
Steuerschieberposition X -0,5 0 +0,5 Steuerschieberposition X
B<P Xw o +Xw P-A
Logische Signalverkniipfung
Steuerschieber- | Volumenstromrichtung logische Schaltzustande 020V
position Pin9 Pin 10 Pin 11 1224 VDC (19,0 V bis 35 V)
X <= Xw B<P 1 0 0
- Xw < X £ Xw - 1 1 1
X > Xw P-A 0 1 0
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Kennzeichnung und Einstellelemente

.

6 FBS +10V
7: FBS ref.
8: Pow.St. OFF; 0 or 24 V

LI | ]

Sl

a

9: Spool pos. centeror P->B  *R900975074*
~ 1 Shoot o corter o8/ o000000 00 AWREEN...
PE: earth conductor 0000 X
A001
1 Material-Nr.
2 Fertigungsauftragsnummer 5 Typbezeichnung
3 Fertigungsdatum 6 Einstellung der Rampenzeit
4 Laufende Nummer
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Kennlinien: NG6 (gemessen mit HLP46, 04, = 40 °C +5 °C, p = 100 bar)

4 |/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

1 P>A/B-T

E 15 oder 5
~ —
= 10 P-B/A-T —— — )
§ — —— 1
= 0 | I

(%]

é 14 20 30 40 50 60 70 80 90 100
5 2 ' ' ' ' 50

2 Sollwert in % —

8 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

% ]

i 20 oder 4

= P-B/A-T — | 3

=

S 10 ' ,/é,éf 2

2] / 1

: 2___/___—-—,

3 0

S 1420 30 40 50 60 70 80 90 100
2 ' © 50 100

Sollwert in % —

16 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

60 ; .
P>A/B-T 5
oder pd
30 P-B/A-T d
R
= 40
€ 4
< rd
= // /
(2]
2
é 20 //////;/
> 1
10 7/%/ — |
/
0
14 20 3 40 50 60 70 8 90 100
2 ' © 50

Sollwert in % —

N B

D W N R

5

a A W N R

Ap = 10 bar konstant
Ap = 20 bar konstant
Ap = 30 bar konstant
Ap = 50 bar konstant

Ap = 100 bar konstant

100 mit Sprungfunktion

Ap = 10 bar konstant
Ap = 20 bar konstant
Ap = 30 bar konstant
Ap = 50 bar konstant

Ap = 100 bar konstant

mit Sprungfunktion

a A WON R

Ap = 10 bar konstant
Ap = 20 bar konstant
Ap = 30 bar konstant
Ap = 50 bar konstant

Ap = 100 bar konstant

100 mit Sprungfunktion

Ap = Ventildruckdifferenz (Eingangsdruck p,, abzlglich Lastdruck p, abziiglich Ricklaufdruck p;)
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Kennlinien: NG6 (gemessen mit HLP46, g, = 40 °C £5 °C, p = 100 bar)

32 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

120 P>A/B->T
110 5
100 oder - 7 empfohlener maximaler Volumenstrom
P-B/A-T -7 A
T 90 -
£ 80 v 4
£ / L 1 Ap= 10 barkonstant
p 70 "
= 60 A 3 2 Ap= 20 bar konstant
S P 3 Ap= 30 bar konstant
7] 50 / / = 2
& 4 A — 4 Ap= 50 bar konstant
I / /,
g 30 ‘// 1 5 Ap =100 bar konstant
1 —
10 ——
0
14 20 30 40 50 60 70 80 90 100
2 ' ' ' ' 50 ' ' ' " 100 mit Sprungfunktion

Sollwert in % —
Ap = Ventildruckdifferenz (Eingangsdruck p, abzlglich Lastdruck p, abziglich Ricklaufdruck p;)

Leistungsgrenze: NG6 (gemessen mit HLP46, 3, = 40 °C 5 °C)

Nennvolumenstrom 4 I/min

?
= 30 .

£ _—T | P-A/B-T
20 — — oder

IS /

S ] P->B/A-T
% 10 -~

C

[0)

=

5

§ 0 50 100 150 200 250 300 315

Ventildruckdifferenz in bar —

Nennvolumenstrom 8 I/min

50
1
1 - P>A/B-T
c /
E 40 — oder
£ _—] P-B/A-T
£ A
£ 30 -
e
2
o 20
IS
=
o
> 10
0 50 100 150 200 250 300 315

Ventildruckdifferenz in bar —
1 Sollwert = 100 %
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Leistungsgrenze: NG6 (gemessen mit HLP46, §g, = 40 °C 5 °C)
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Nennvolumenstrom 16 I/min

Nennvolumenstrom 32 I/min

—

Volumenstrom in I/min

Volumenstrom in I/min —

110

-
W hHh O N © O
oo oo oo oo

- N
o o

o

150
140
130
120
110
100

80
70
60
50
40
30
20
10

empfohlener maximaler
1 emp

Volumenstrom

P-A/B->T

oder

P-B/A-T

50 100 150 200
Ventildruckdifferenz in bar —

250

300 315

empfohlener maximaler

/1\

— Volumenstrom

1

P-A/B->T

oder

P-B/A-T

50 100 150 200
Ventildruckdifferenz in bar —

1 Sollwert =100 %

250

300 315
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Ubergangsfunktion bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen: NG6
(gemessen mit HLP46, & =40 °C +5 °C und pg = 10 bar)

11/16

Frequenzgang-Kennlinien: NG6 (gemessen mit HLP46, &, =40 °C 5 °C, p, = 10 bar)

100
L]

80
70

60
50

40
30

20
10

Hub in % —

Signalénderung in %

0-100-0
\

0-75-0 4 \
\ N\

0-50-0 \ )

L~
L~

|~
L~

0-25-0 [ \\\

10 20

30 40 0

Zeitinms —

Amplitudenverhéltnis in dB —

-3
-5

-10

-15

-20

-25
-30

Signal +100 %
— — — — Signal 25 %
— Signal £10 %

Frequenz in Hz —

=315
\\\_' ‘:-270
. - —— | — = = o - —
N\ ‘
NCS N T
AY ‘.
\ \)‘/ -180
A
. \
7% G -135
—— — 1 — — — A== X 5 ——]-%
i \ s\
‘ Y\ -45
— == N
1 2 5 10 20 50 100 200

Phasenwinkel in °© —
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Kennlinien: NG10 (gemessen mit HLP46, G, = 40 °C 15 °C, p = 100 bar)

25 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

80 I I
P>A/B-T

70—  oder / 5

60 P-B/A-T /
1 / 1 Ap= 10 bar konstant
c
£ 50 Ve 4 2 Ap= 20 bar konstant
£ 40 // 3 3 Ap= 30 bar konstant
5 P / ) 4 Ap= 50 bar konstant
e 30 VeV 5 Ap =100 bar konstant
£ 2 //,/ "
e
> Aé/ —|

10 e

0 _/__4/

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

2 ' ' ' ' 50 ' ' ' " 100 mit Sprungfunktion
Sollwert in % —

50 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

150
5
125 //
T 100 S/
c / 4 1 Ap= 10 bar konstant
E
£ - /] / 2 Ap= 20 bar konstant
c
'é / // 3 3 Ap = 30 bar konstant
E 50 / /// |2 4 Ap= 50 bar konstant
S /////; 1 5 Ap =100 bar konstant
S — %;
4/
0
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
2 ' ' ' ' 50 ' ' ' " 100 mit Sprungfunktion

Sollwert in % —

Ap = Ventildruckdifferenz (Eingangsdruck p,, abzlglich Lastdruck p, abziiglich Ricklaufdruck p;)
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Kennlinien: NG10 (gemessen mit HLP46, 84, = 40 °C +5 °C, p = 100 bar)

75 I/min Nennvolumenstrom bei 10 bar Ventildruckdifferenz

300
275
250 2] 3
T 225 i .
c P |_ empfohlener maximaler Volumenstrom
E 200 —
£ 175 4 1 Ap= 10 bar konstant
£ / ]
s 150 3 2 Ap= 20 bar konstant
g 125 v " 3 Ap= 30 bar konstant
E 100 A . —?2 4 Ap= 50 bar konstant
3 / / // P
L 75 7 —— ————1 5 Ap =100 bar konstant
50 //7 e ——
1 //
25 %,
0
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
2 ' ' ' ' 50 ' ' ' ' 100 mit Sprungfunktion

Sollwert in % —
Ap = Ventildruckdifferenz (Eingangsdruck p, abziglich Lastdruck p, abzlglich Ricklaufdruck p;)

Leistungsgrenze: NG10 (gemessen mit HLP46, 35, = 40 °C +5 °C)

Nennvolumenstrom 25 I/min

130 1

120 -
10 —

100
90

80 /,/
gg —— P>A/B-T
50 //' oder

gg 7 P-B/A-T
20 /
10 V
0 50 100 150 200 250

Ventildruckdifferenz in bar —

Volumenstrom in I/min —

Nennvolumenstrom 50 I/min

220 -~ ,
< SN empfohlener maximaler

200 — N
180 — 1 Volumenstrom

160 -
140 ~
120 -

100 4
80 7 P>A/B-T
60 |/ oder

40 P->B/A-T
20 [/

Volumenstrom in I/min —

0 50 100 150 200 250
Ventildruckdifferenz in bar —
1 Sollwert = 100 %
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Leistungsgrenze: NG10 (gemessen mit HLP46, 34, = 40 °C 5 °C)

Nennvolumenstrom 75 I/min

350 P 4\

T Z \
o 30 % \
£ 20 - A
g 200 P 7 ~ . = \e/mlpfohlener maximaler
S 180 Z > olumenstrom
2 150 /
(O]
E 100 / P-A/B-T
o
S / oder

50 / P>B/A-T
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Ventildruckdifferenz in bar —
1 Sollwert =100 %

Ubergangsfunktion bei sprungférmigen elektrischen Eingangssignalen: NG10
(gemessen mit HLP46, &, =40 °C +5 °C, pg =10 bar)
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Frequenzgang-Kennlinien: NG10 (gemessen mit HLP46, S = 40 °C £5 °C, p, = 10 bar)
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Abmessungen: NG6 (MaBangaben in mm)
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o 18

Y

[ \ | [
) EEE— [ ]I '~|—I—|1 [ ) ™ “
| A U Hh
_{ ______ 1. = __ "a“ .______!____ S B ||b|| | u,:‘
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40,5 151 44
692 | | |85 < 9454
- 178
202 -
- 261 \
2 1 4 3 9
20
1 Ventilgehduse
2 Proportional-Magnet "a" mit induktivem Wegaufnehmer | > A F1 F2@_l
; o \ Y T Z
3 Proportional-Magnet "b . e}
4 R-Ring 9,81 x 1,5 x 1,78 (Anschlisse P, A, B, T) - | |
5 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose = | Ae} Q}B
6 Integrierte Regelelektronik | Q}P F3!
7 Leitungsdose nach DIN EN 175201-804; T o 4|
separate Bestellung, siehe Seite 5 | - i
8 Typschild 76

9 Bearbeitete Ventilauflageflache,
Lage der Anschlusse nach ISO 4401-03-02-0-05

Abweichend der Norm:
— Anschliisse P, A, B, T @8 mm
- Bohrung G kann entfallen, da beim Ventil kein Stift |71 0,01/100

vorhanden ist. / Rzmax 4

Erforderliche Oberflachenglite
der Ventilauflageflache

Hinweis!

Bei den AbmaBen handelt es sich um NennmalRBe, die To-
leranzen unterliegen.

Anschlussplatten und Ventilbefestigungsschrauben siehe Seite 16
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Abmessungen: NG10 (MaBangaben in mm)

4WREEM | RD 29064/03.13
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1 Ventilgeh&duse 23
2 Proportional-Magnet "a" mit induktivem Wegaufnehmer Rl
3 Proportional-Magnet "b" c,," ] ; __Fz_
4 R-Ring 13,0 x 1,6 x 2,0 (Anschlisse P, A, B, T, T1) = > P@ O |
5 Platzbedarf zum Entfernen der Leitungsdose A B |
6 Integrierte Regelelektronik [£7] 0017100 N | T @_@ T1 |
7 Leitungsdose nach DIN EN 175201-804; Rzmax 4 | -
separate Bestellung, siehe Seite 5 ' o o |
v F4 F3

8 Typschild

Erforderliche Oberflachengiite
der Ventilauflageflache

9 Bearbeitete Ventilauflageflache,
Lage der Anschlisse nach ISO 4401-05-04-0-05

Zylinderschrauben

Materialnummer

NG6

4x 1SO 4762 - M5 x 50 - 10.9

Anziehdrehmoment M, = 8,9 Nm +10 %

NG10

4x 1SO 4762 - M6 x 40 - 10.9

Anziehdrehmoment M, = 15,5 Nm £10 %

Hinweis: Das Anziehdrehmoment der Zylinderschrauben bezieht sich auf den maximalen Betriebsdruck!

Anschlussplatten Datenblatt
NG6 45052
NG10 45054

Bosch Rexroth AG
Hydraulics
Zum Eisengief3er 1

97816 Lohr am Main, Germany

Telefon +49 (0) 93 52/18-0

documentation@boschrexroth.de

www.boschrexroth.de

Hinweis!

Bei den AbmaBen handelt es sich um NennmaBe, die To-
leranzen unterliegen.

© Alle Rechte bei Bosch Rexroth AG, auch fiir den Fall von Schutz-
rechtsanmeldungen. Jede Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und
Weitergaberecht, bei uns.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung. Eine
Aussage Uber eine bestimmte Beschaffenheit oder eine Eignung fiir
einen bestimmten Einsatzzweck kann aus unseren Angaben nicht
abgeleitet werden. Die Angaben entbinden den Verwender nicht von
eigenen Beurteilungen und Priifungen. Es ist zu beachten, dass unsere
Produkte einem natirlichen VerschleiB3- und Alterungsprozess unterlie-
gen.
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